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前  言 
感谢您选用港迪变频器！同时，您将享受到我们为您提供的全面、真

诚的服务！ 

港迪变频器 HF630 系列是高性能矢量控制变频器，其无速度传感器矢

量控制性能指标已达到世界领先水平。 

为充分发挥本产品的卓越性能及确保使用者和设备的安全，在使用之

前，请详细阅读本说明书。 

本使用说明书为随产品发送的附件，使用后请务必妥善保管，以备今

后对变频器进行检修和维护时使用。 

对于本变频器的使用若存在疑问或有特殊要求，请随时联络本公司的

各地办事处或经销商，也可直接与本公司总部售后服务中心联系，我们将

竭诚为您服务。 
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武汉港迪电气传动技术有限公司 
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1.安全注意事项 
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1.1 ������  

 
 
                  错误使用时，会引起危险发生，可能导致人身伤亡。 

危 险 
 
 
 
 
                  错误使用时，会引起危险发生，可能导致人身轻度或中度的伤害或设备损坏。 

注 意 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 

⑴ 变频器禁止安装在易燃物上； 

⑵ 本系列变频器不适用于易燃易爆环境，若有需要，请向厂家订购特种变频器； 

⑶ 禁止私自拆装、改装变频器； 

⑷ 严禁将交流电源接到变频器的输出端 U、V、W 上； 

⑸ 变频器在通电过程中，请勿打开面盖或进行配线作业。 

⑴ 在通电十分钟后或断电后一段时间内禁止用手触摸散热器，以防灼伤； 

⑵ 请勿使变频器频繁进行通电和断电操作，断电后五分钟内禁止再次通电； 

⑶ 请勿在通电状态下拆下变频器的外罩或触摸印刷电路板，以防触电； 

⑷ 实施配线、检查等作业时，必须在关闭电源十分钟以后进行； 

⑸ 变频器的接地端子必须良好接地； 

⑹ 不允许有异物掉进变频器内。 

!
危险

!
� �
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2.产品概况 

2.1 ����  
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如果您发现变频器或选配件有损坏，请马上致电当地的经销商解决。 

2.2 ���������  

� !ÍÎÏÐ€  

 

图 2-1  产品型号含义 
 

HF630 GÑ� !>ÀÁ1Ò 2-2 ÄÓBp 15kW �CP  

� !GÑ  

HF ���  

630 ÔÑÎ  

ÕÖ×Î  

0R4€ 0.4kW 
075€ 75kW 

Ø  
450€ 450kW 

-ÙOÚ  

4€ 400V 

HF630 XXX 4 L 

Û•ÜÍ  

L€ LCD 

a.必须正确选型，选型不正确可能会导致电机运转异常或变频器损坏。 

b.不要安装或运行任何已经损坏或带有故障零件的变频器，否则有受伤的危险。 

!
� �
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��� 84072083
���� � 15kW
���	 � 31.5A

�� AC3PH 380V-480V 50/60Hz

�� AC3PH 0-480V 0-300Hz

变变变

Product ID.

D4015008 CK002

E- STAND:  V1
 

Ò 2-2  ��ÀÁ��  

ÍÎ€ 84072083 NÓ HF630 GÑ"-ÙOÚ� 400V�  

AC NÓ)*-Ý®Þ®ª�  

3PH NÓ'(®Þ®ª�  

380V-480V 50/60Hz NÓ®Þ-Ùwx} Ö�  

0-480V 0-300Hz NÓ� !®ª-Ùwx}®ª Öwx�  

 

 

2.3 ��������� !  

表
2-3  HF630

变频器产品一览表
 

$%  
�()*+  ,()*+  

-$  
,.  
(kg) /012  

[A] 
345�  

1-6. [kW] 
/012  

[A] 
345�  

1-6. [kW] 

789:;<;=><>?@ 1.8@ 0.4@ -- -- 

I1 :@789:;<;=A<>? 3.3@ 0.75@ 1.8@ 0.4@

789:;<B=C<>?@ 4.8@ 1.5@ 3.3@ 0.75@
789:;<D=D<>?@ 5.7@ 2.2@ 4.8@ 1.5@

789:;<:=A<>?@ 10.2@ 3.7@ 5.7@ 2.2@

I2 :EC@789:;<C=C<>?@ 15.6@ 5.5@ 10.2@ 3.7@
789:;<A=C<>?@ 18@ 7.5@ 15.6@ 5.5@
789:;<;BB<>? 23.5 11 18@ 7.5@
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789:;<;BC<>? 31.5 15 23.5 11 
I3 >EC@

789:;<;BF<>? 41 18.5 31.5 15 
789:;<;DD<>? 47 22 41 18.5 

I4 B;EC@789:;<;:;<>?  

63 30 47 22 
789:;<;:A<>?  

73 37 63 30 
789:;<;>C<>? 94 45 73 37 

I5 :C@789:;<;CC<>? 109 55 94 45 
789:;<;AC<>? 148 75 109 55 
789:;<;G;<>? 188 90 148 75 

I6 CD@
789:;<BB;<>? 215 110 188 90 
789:;<B:D<>? 265 132 215 110 

I7 B;FEC@789:;<B9;<>? 330 160 265 132 
789:;<BFC<>? 360 185 330 160 
789:;<DD;<>? 438 220 360 185 

I8 B>9@789:;<DC;<>? 475 250 438 220 
789:;<:BC<>? 540 315 475 250 
789:;<:CC<>? 668 355 540 315 

I9 DB;@789:;<>;;<>?  

710 400 668 355 
789:;<>C;<>? 820 450 720 400 

 

Š€ß¯à%[€¯à�á�âã®ª-*> 120%"ä 5 åæçè¯à 1 åæ�  

T¯à%[€¯à�á�âã®ª-*> 150%"ä 5 åæçè¯à 1 åæ�  

 

 

 

2.4 ��"#�$%&'(  

HF630 GÑuÕÖ� !éêë#ìfíîï˜"NÛð—"ñÛòóô¢ÕÖ�

 !éê—˜¦õ"éöì÷�  
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HF630-0R4-4L � HF630-011-4L 
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HF630-015-4L � HF630-018-4L 
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HF630-022-4L � HF630-037-4L 
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HF630-045-4L � HF630-075-4L 
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HF630-090-4L � HF630-450-4L 
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I1-I3 机型示意图 
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û

  I4 机型示意图 
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I5-I6 机型示意图 
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 I7-I9 机型示意图 
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机

型 

功率 

外形尺寸(单位：mm) 

安装尺寸 

单位：mm 

安装 

孔径 

推荐安

装螺栓

8.8 级 

重 量

Kg 

H1 H2 W1 W2 D1 D2 A B φ M
@ @

HB@

;E>IJ@

D9;@ DC>@ B>;@ B:>@ BA;@ CDEC@ D>F@ BDD@ ><K9@ ><LC@
@
:@
@

;EACIJ@

BECIJ@

DEDIJ@

HD@

:EAIJ@

D9;@ DC>@ B>;@ B:>@ BA;@ CDEC@ D>F@ BDD@ ><K9@ ><LC@ :EC@
CEC@IJ@

AEC@IJ@

BB@IJ@

H:@
BC@IJ@

:;;@ DG>@ BF;@ BA>@ BA;@ CDEC@ DFF@ B9D@ ><K9@ ><LC@ >EC@
BFECIJ@

H>@

DD@IJ@

:A;@ :9>@ DAC@ D9G@ DBC@ AC@ :CC@ DCC@ ><KA@ ><L9@ B;EC@:;@IJ@

:A@IJ@

HC@

>C@IJ@

9;;@ C9C@ :>;@ :D9@ DFD@ BB;@ CFC@ DDC@ D<KA@ ><L9@ :C@CC@IJ@

AC@IJ@

H9@
G;@IJ@

A9;@ AB;@ >;;@ :F9@ :DA@ B;;@ A>D@ DAC@ D<KG@ ><LF@ CD@
BB;@IJ@

HA@

B:D@IJ@

G:;@ FC;@ >G;@ >A9@ ::C@ BCC@ G;;@ :C;@ :<KB: @ 9<LBD@ B;FEC@B9;@IJ@

BFC@IJ@

HF@

DD;@IJ@

BB>;@ B;9; @ C;; @ >F9@ :CC@ BCC@ BBB;@ :C; @ :<KB: @ 9<LBD@ B>9@DC;@IJ@

:BC@IJ@

HG@

:CC@IJ@

BDAC@ BBGC@ A;; @ 9F9@ :A;@ BCC@ BD>C@ C;; @ :<KBC@ 9<LB>@ DB;@>;;@IJ@

>C;@IJ@



产品概况 

更多资料，请登录公司官方网站查询：http://www.guide-edrive.com 

16 

2 

2.6 ��012345  

MN  OP  

/Q  

/Q1R  ST 380VU 480V 

VWXY  50/60Hz 

Z[1R\]  -15%U +5% 

Z[XY\]  
XY^_Z[`ab c?deDfghijk�l11mbe>fn�X

Y^_YopDfc?dqr�  

/0  

/01R`a  0U/Q1R  

/01R�sh

t�@

uv��wxy�z{|/0XY}~`a•�€T•)ht‚+y�

/0STT1R�sht�ƒs„( Bf�@

/0XY`a  0U 300Hz 

…†  

‡ˆ  

‰Š‹Œ•Ž  ••…†‘’“…†‘”•…†  

)\XY  1kHzU 10kHz�–—˜�™•)‡ˆ�}~  

XYš›Y  œ•�Wo 0.01Hz�žŸ�Wo3 XY x0.1% 

…†•Ž  ¡¢£.…† (VC)‘¤¢£.…† (SVC)‘ V/F …†  

V/F …†  ¥¦$‘§¨$‘©•$  

ª«…†  ¬ PG ª«…†�­ PG ª«…†  

3 ®�  300Hz�¯°1-�1±™-²‡ˆ  

³]ª«  0Hz/200%(VC ™ SVC)‘ 0.8Hz/150%(V/F) 

}®`a  1:500(SVC)‘ 1:1000(VC) 

®�´�  ±0.02%VW®� (VC)‘ ±0.2%VW®� (SVC)‘ ±0.5%VW®� (V/F) 

()�µ  ¶ 5 š·Z[� 150%VW12() 1 š·� 200%VW12() 5 ¸  

ª«¹º  »]ª«¹º¼�  

½¾®•Ž  ¥¦‘�¿»W'§¨À¦  

»]1R}{  1m\]���»]ÁÂ/01RÃW  

¥2†]•Ž  ³]�¥2†]™Ä-�¥2†]  

•Å(Æ PID �•ÇÈÉ(Æ.gRµ‘˜�‘2.Ên�¡¢…†ËÌ  

Í¦Îx  DP‘ CAN‘ Modbus‘ Etrernet‘ Profinet 

ÏÐ¼�  

�¿�ÑÆƒ��»Ò¼�žÓo  

ÔÕ¼�žÓ‘œÖ×œ¼�žÓ‘W�ØžÓ‘ PID žÓÊÙ  

‰]…†o  

§À¦�½® /¾®¼�‘W�Ø…†�‰Š /ÄÚ…†‘ÛÜÙ  

	,Ý�¼�o  

¼YÞ_‘ßà	,-�áÅ…†‘	,-�¤âã¼�Ù  
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äå…†oÏ /æäå…†‘®� /ª«…†  

/Q  

/0  

’“  

/Q’“  
œ•/Q 8 ç‘žŸ/Q 2 çg1R -10U +10V �12 0mA/4mAU

20mAnèéz’“•  

/0’“  
œ•./0 5 çg 3 çê1ë/0™ 2 çì1Ø/0n‘žŸ./0 2

çg1R 0U +10V �12 0mA/4mAU 20mAnèéz’“•  

�-  

í•  
îï•• LCD 

��WTðñœ�ò�óô/0XY‘/01R‘/012Ê§õñ

œÙ  

‰Šö÷øùúö÷ûñœ�Åö÷üƒ¬hƒóô�•6o¼�ø

œ—øýá�þ 言o� 文‘ 英文�  

Á 护¼�  (2Á 护‘(RÁ 护‘ 欠RÁ 护‘( 热Á 护‘()Á 护Ê  

�� 场所 s 受阳光¥ 晒‘­ 粉尘™­ 腐蚀ˆ¢ 境 

¢ 境 

海拔 �  

低i 1000米�­ 需降V� 海拔 �„( 1000米� 场所� 请按照¶ 增

½ 100米降低 1%� 比Y� 降低VW1RûVW/012� 海拔 �

„( 3000米� 需向厂家咨询‹��  

¢ 境˜�  

-10℃U +40℃�¢ 境˜�„( 40℃� 需Ð降V���¢ 境˜�¶ 升 

1℃� 降V 3%�¢ 境˜�„( 50℃� 需向厂家咨询‹��  

¢ 境˜� 低i -10℃� 需ÐV 外增½辅助½热���  

湿�  小i 95%RH�­ 水珠凝结 

存储˜�  -20℃U +60℃ 

ÛÜ  

¼Y 因œ ^XØ >0.85Ù{2 回馈>0.999 

效Y  ＞98% 

Îx 卡 
…†•éÅ 3 | 插槽� 插槽 1 � 接”• 卡™扩展 IO卡� 插槽 2接扩

展 IO卡‘ 插槽 3接 PG卡 

Û他接口 外� 键盘� 接口 

防护Ê 级 IP20 

冷却•Ž  强† 风冷 

污染Ê 级 2 

噪声 p 80db 
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2.7 67��89  

(1) ¦ü��ýþü�� 都� 达Ë‡ 速200%转矩®ªô  

(2) 负à 不超¯-/âã 负à 50%" 港迪HF630� !7p 实� 带负à-/ 自学习"

且ý-/Jà 自学习得Ë>-/ 参数一致ô  

(3) HF630Œ置恒ÕÖEFÕ�"ƒ 进Þ 恒ÕÖ 弱磁调速区A"� ! 根据负àu¢

自. 调整®ª Ö�  

2.8 :;<=>?&��  

型
  
号

 
描

  
述

 

GDHF-DP03Í¦ 卡 
GDHF-DP03Í¦ 卡符合è 准� ProfibusÉ 场Í¦� 国际è 准� 与HF630

Ë 列^XØé 合���  

GDHF-PGC2”� PG卡 
GDHF-PGC2”� PG卡�ïbÑ 码Ø接Q^XØ�5éØ� 与HF630Ë 列

^XØé 合���g/0¥21R 15Vn  

GDHF-PGD2äå PG卡 
GDHF-PGD2äå PG卡�ïbÑ 码Ø接Q^XØ�5éØ� 与HF630Ë 列

^XØäå¼�é 合���g/0¥21R 15Vn  

GDHF-MB02”• 卡 
GDHF-MB02”• 卡符合è 准� MODBUS协议� 与HF630Ë 列^XØé 合

���  

GDHF-PN02 
PROFINET基i* 业以太m技术��� TCP/IP™ITè 准� GDHF-PN02”•

卡支Â PROFINETæ站协议� 与HF650Ë 列^XØé 合���  

GDHF-KV2îï 键盘 
GDHF-KV2îï 键盘b 港迪第二代îï 键盘�与HF630Ë 列^XØ 上» 带

�îï 键盘Tä�  
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û

Š€ý HF630GÑ� ! 匹É>F. 单元�7ÈÉ‰"†± 45KW-185KW�Œ 置F.

单元" 220KWLpj�é 置F. 单元�  

若ÌpjÈÉ‰"]WÅ 货A���  

•Å†]

ý 元Îx  

BU055-4 45KW-75KW^XØ•Å†]ý 元Îx  

BU090-4 90KW-110KW^XØ•Å†]ý 元Îx  

BU110-4 132KW^XØ•Å†]ý 元Îx  

BU160-4 160KW-185KW^XØ•Å†]ý 元Îx  
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3.变频器的储存、运输和安装 

   警告！ 

1. 
未经培训合格的人员在变频器的器件

/
系统上工作或不遵守“警告”中的有关规定，可

能会造成严重的人身伤害或重大的财产损失。只有在设备的设计、安装、调试和运行方

面受过培训的经过认证合格的专业人员允许在本设备的器件
/
系统上进行工作。

 

2. 
输入电源线只允许永久性紧固连接，设备必须可靠接地。

 

3. 
即使变频器处于不工作状态，以下端子仍然可能带有危险电压：

 

      -
电源端子

R
、

S
、

T 

      -
连接电机的端子

U
、

V
、

W 

      -
直流母线端子

P1
、

P
、

N 

4. 
在电源开关断开以后，必须等待至少

10
分钟，变频器放电完毕，才允许开始安装作业。

 

5. 
接地导体的最小截面积必须等于或大于供电电源电缆的截面积。

 

   注意！ 

1. 
搬运时，请托住机体的底部。

 

只拿住••�¬Ï 体落y 砸脚受��
��  

2. 
请安装在金属等不易燃烧的材料板上。

 

安装z 易燃材料上�¬ 火灾�
��  

3. 
两台以上的变频器安装在同一控制柜内时，请设置冷却风扇，并使进风口的空气温度保

持在
40
℃以下。

 

Òi( 热���	 火灾ûÛÜ 事ù�  
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3.1 :;<@ABCDE@FGHI7J  

 运行
 

储存
 

运输
 

包装 固定安装 在保护性包装中 厂商的标准包装箱进行运输 

场所 

安装场所： 
垂直安装于室内坚固的基座

上，进出口至少有10cm、机

箱左右侧至少有5cm的空间。

冷却介质为空气。 

储存场所： 
存放在干净、干燥的室内场

所。 
发货和存放总时间不超过6
个月。 

运输工具： 
在标准包装箱中，可采用汽

车、火车、飞机、轮船等相近

的工具运输。 

环境 
温度 

-10℃～+40℃，环境温度超过

40℃，需要降额使用，环境温

度每升高1℃，降额3%。环境

温度超过50℃时需向厂家咨

询指导。 
环境温度低于-10℃，需要额

外增加辅助加热设备。 

-20℃～+60℃，空气温度变

化小于1℃/分。 
-20℃～+60℃ 

大气 
压 

70～106 kPa 
0.7～1.05 大气压 

70～106 kPa 
0.7～1.05 大气压 

60～106 kPa 
0.6～1.05 大气压 

振动 

正弦曲线 
10Hz≤f≤57Hz：振幅：

0.075mm 
57Hz≤f≤150Hz：加速度：

9.8 m/s2û

正弦曲线 
10Hz≤f≤57Hz：振幅：

0.075mm 
57Hz≤f≤150Hz：加速度：

9.8 m/s2 

随机振动：公路运输随机振动

严酷水平II 

冲击 不允许 最大值100m/s2
，11ms 最大值100m/s2

，11ms 

自由 
下落 

不允许 
250mm，重量<100kg时；

100mm，重量≥100kg时。 
250mm，重量<100kg时；

100mm，重量≥100kg时。 

相对 
湿度 

小于95%RH，无水珠凝结 

安装 
高度 

低于1000米，无需降额。海拔高度超过1000米的场所，请按照每增加100米降低1%的比率，

降低额定电压及额定输出电流。海拔高度超过3000米时需向厂家咨询指导。 

污染 
等级 

污染等级2 

气体 
污染 

使用地点应无导电或爆炸性尘埃，无腐蚀金属或破坏绝缘的气体或蒸汽。 
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K*) LMNO�PQ /

3.2.1 安装方向 

� !7p��W 墙j� 一个柜Ÿ±�û

�Ç 利$� ! 散热"
¤� !��W 垂直方^�] 按照\Û>
 求对��

位置进�	
�û

û

û

ûû 

      

         OK                 NG                     NG 
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3.2.2 安装方式 

根据� !>ùú"� !l 两Y�� 方式€û

B 1P 壁挂式��B 适#$Äléøùú>� !Pû

û

û
图 3-1壁挂式安装 

û

û

û

û



变频器的储存、运输和安装 

��������	
��
������������������������� ��!"#$
24 

3 

¾ 证周x> 通风J 间"\N 给ªÇ� ! 壁挂式��> 间隙ùúB 推荐值P�û

û

û

û

�� 间隙ùúN  

û

û

û

û

� !ÕÖû 间隙ùúû

0.4kW� 18.5kWû A≥100mmû B≥40mmû

22kW� 37kWû A≥200mmû B≥50mmû

45kW� 450kWû A≥300mmû B≥50mmû
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B 2P 嵌Þ 式��B 适#$Äléøùú>� !Pû

û

外挂支架

 
图 3-2钣金结构安装外挂支架示意图 

 
 
 

        
 

图 3-3钣金结构嵌入式安装示意图和效果图 
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图 3-4塑胶结构嵌入式安装示意图和效果图 

 

B 3P 嵌Þ 式��•ùú  

 
图 3-5塑胶结构 I1-I4 机型嵌入式安装板示意图 
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图 3-6钣金结构 I5-I6 机型嵌入式安装板示意图 

 
图 3-7钣金结构 I7-I9 机型嵌入式安装板示意图 



变频器的储存、运输和安装 

��������	
��
������������������������� ��!"#$
28 

3 

嵌入式安装板尺寸表 

机型
 

安装尺寸
 

(
单位：

mm) 
嵌入式开孔尺寸

 
(
单位：

mm) 
推荐涨铆螺母

 
A B C D E F 

I1 248 122 258 136 232 112 4-M5 

I2 248 122 258 136 232 112 4-M5 

I3 288 162 298 178 272 152 4-M5 

I4 355 255 368 273 340 239 4-M6 

I5 585 275 570 330   4-M6 

I6 742 275 715 390   4-M8 

I7 900 350 855 480   6-M12 

I8 1110 350 1065 490   6-M12 

I9 1245 500 1200 690   6-M14 

 

3.2.3 多台安装 

B 1PÂ���  

    ƒ 多台u¢ 不同>� !Â���A"] 对齐各� !jˆ 位置¨" 再进����

各� !� 间> 最¢ 间隔
 求� 100mm�  

B 2P 垂直��  

     垂直��A"QR 增加挡风•" 否则导致多台� !� 间( 互影响" 引起散热不

良� 垂直�� 见\Ò 3-8€  



变频器的储存、运输和安装 

��������	
��
������������������������� ��!"#$
29 

3 

档风板

档风板

�
�

�
�

�
�

�
�

 

图 3-8垂直安装示意图 
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B 3P 倾斜��û

ûûûû多台� ! 倾斜��A"QR­¾� ! 进风侧风道ýª 风侧风道å 离" 避免( 互

� 间> 影响� 多台� ! 倾斜��Ó‹Ò 见\Ò 3-9€û

冷

风

热

风

热

风

热

风

冷

风

冷

风

 
图 3-9倾斜安装示意图 
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K*K盖板的拆卸和安装/

拆卸, 骤€û

B 1Pû 按箭头 1 方^" 先拧ª 盖• 正Û> 4 颗螺丝钉 5mm 左右�û

B 2Pû 按箭头 2 方^" 稍^\ñ 移盖•�û

B 3Pû 按箭头 3 方^"¤\ 盖•©ª�û

�� 盖•>, 骤ýj 述, 骤( 反�û

û

û

ûû

图 3-10  变频器盖板的拆卸和安装 

 

�

� �

� �
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K*R?& SGLM /

HF630 GÑ� !> 附‰–��1\ÒÄÓ€  

 
37kW 及以下变频器附件卡的安装 

18.5KW Lp\� !�� DP – 接头A"Ì
¤� ! 侧Û 挡• 去掉"Ó‹Ò1\ÄÓ€  

将此挡板
去掉，以
便安装DP

卡接头
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37KW以上变频器附件卡安装 

K*+/TUV) SWX�� /

GDHF-PGC2 通# PG – 共l 11 个# 户接线端子€  
 

A+ A- B+ B- Z+ Z- 
 

+15V GND AO GND BO  

端子Õ���€  

 

端子      ��  Õ�  响k 速度 -Ùwx  ®ª-*  

+15V,GND 编码!-Ý 提供 Ø  15V±5% 300mA 

A+,A- 
B+,B- 
Z+,Z- 

编码! 信Î 接Þ  0-80kHz 0-15V Ø  

AO,GND 
BO 数字®ª  0-50kHz 0-24V Ø  

 
Š€ PE � 屏蔽线屏蔽层接线端子B# 户使#AR¤ PE 接u 地P�  
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PGC2 – 接线原VÓ‹Ò€  

AC
�� M

L1(R) T1(U)
L2(S) T2(V)
L3(T) T3(W)

PE

GUIDE

PG
�

+15V
GND

A+
A-
B+
B-
Z+
Z-
AO

BO PLC

PG

GND

PGC2

 
接线Š‹v¬€  

B 1Pû PG – 信Î 线
ý.á 线å¦ 布置" 避免ñ� 走线ô  

B 2Pû� 避免编码! 信Î 受Ë 干扰"]È# 屏蔽- 缆� PG – 信Î 线ô  

B 3Pû 编码! 屏蔽- 缆> 屏蔽层k 该接u 地B1� ! PE 端P"Â 一ãc 单端接u

地"p 免信Î 受干扰ô  

B 4Pû² 论单端还c 差å" 禁q¤ PG –j> A-� B-� Z-� GND 短接ô  

B 5Pû 港迪 PGC2 – 支持宽-Ùwx½ 括 15V > 长线0.ÍB RS-422P®ª 编码!�  

对$» 场使#> 编码!" 首先­ã®ª 方式" 港迪 PGC2 – 支持推挽Í� 集- 极¦

路Í�-ÙÍ� 长线0.ÍB 15VP 编码!�  

（1）û编码器输出类型：推挽输出 

a． 差. 接线方式 

 

接线Ò  k# 举C  
 

+15V
GND
A+
A-
B+
B-
Z+
Z-

PE屏蔽线

VCC
0V

A

B

0

A

B0

 
 

�Á  编码!ÍÎ  

渡边 HLE45-1024L-6F.AC 

倍加福 RHI90N-ONAK1R61N-1024 

宜科 EC120P45-H6PR-1024 
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b． 单端接线方式 

 

接线Ò  k# 举C  
 

+15V
GND
A+
A-
B+
B-
Z+
Z-

PE屏蔽线

VCC
0V

A

B

0

A

B

 

�Á  编码!ÍÎ  

渡边 HLE45-600L-3F.AC 

倍加福 RVI78N-10CALA31N-1024 

宜科 EC120P45-P6PR-1024 

 

（2）û编码器输出类型：集电极开路输出 

 

接线Ò  k# 举C  

+15V
GND
A+
A-
B+
B-
Z+
Z-

PE
屏蔽线

VCC
0V

A

B

0

1.0~1.5kO  0.5W

 

�Á  编码!ÍÎ  

渡边 HLE45-1024L-3OC.AC 

宜科 EB38A6-C4PR-1024 

 

（3）û编码器输出类型：电压输出 

 

接线Ò  k# 举C  
 

+15V
GND
A+
A-
B+
B-
Z+
Z-
PE屏蔽线

VCC
0V

A

B

0

 
 

�Á  编码!ÍÎ  

渡边 HLE45-600L-3R.AC 

宜科 EB50A8-N4PR-1024 
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（4）û编码器输出类型：长线驱动输出（支持 15V 电压） 

 

接线Ò  k# 举C  
 

+15V
GND
A+
A-
B+
B-
Z+
Z-
PE���

VCC
0V

A

B

0

A

B0

 
 

�Á  编码!ÍÎ  

渡边 HLE-45-600L-6LY.AC 

倍加福 RHI58N-0BAK1R6XN-1024 

宜科 EC120P45-L6TR-1024 

3.6 PGD2 卡的接线说明 

GDHF-PGD2 同, PG – 共l 10 个# 户接线端子€  
 

+15V GND A+ A- B+ B- 
 

A1+ A1- B1+ B1- 

端子Õ���€  

 

端子     ��  Õ�  响k 速度 -Ùwx  ®ª-*  

+15V,GND 编码!-Ý 提供 Ø  15V±5% 300mA 

A+,A- 
B+,B- 编码! 信Î 接Þ  0-80kHz 0-15V Ø  

A1+,A1- 
B1+,B1- 编码! 信Î 接Þ  0-80kHz 0-15V Ø  

 

Š€ PE � 屏蔽线屏蔽层接线端子B# 户使#AR¤ PE 接u 地P�  

 

 

 

 

 

 



变频器的储存、运输和安装 

��������	
��
������������������������� ��!"#$
37 

3 

PGD2 – 接线原VÓ‹Ò€  

AC
电源 M

L1(R) T1(U)
L2(S) T2(V)
L3(T) T3(W)

PE

GUIDE

PG
卡

+15V
GND

A+
A-
B+
B-

PG

PGD2

A1+
A1-
B1+
B1-

 

 

接线Š‹v¬€  

B 1Pû PG – 信Î 线
ý.á 线å¦ 布置" 避免ñ� 走线ô  

B 2Pû� 避免编码! 信Î 受Ë 干扰"]È# 屏蔽- 缆� PG – 信Î 线ô  

B 3Pû 编码! 屏蔽- 缆> 屏蔽层k 该接u 地B1� ! PE 端P"Â 一ãc 单端接u

地"p 免信Î 受干扰�  

对$» 场使#> 编码!" 首先­ã®ª 方式" 港迪 PGD2 – 支持推挽Í� 集- 极¦

路Í�-ÙÍ�  

（1）û编码器输出类型：推挽输出 

a． 差. 接线方式 

接线Ò  k# 举C  

+15V
GND
A+
A-
B+
B-

PE屏蔽线

VCC
0V

A

B
A

B

 

�Á  编码!ÍÎ  

渡边 HLE45-1024L-6F.AC 

倍加福 RHI90N-ONAK1R61N-102
4 

宜科 EC120P45-H6PR-1024 
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b． 单端接线方式 

接线Ò  k# 举C  

+15V
GND
A+
A-
B+
B-

PE屏蔽线

VCC
0V

A

B
A

B

 

�Á  编码!ÍÎ  

渡边 HLE45-600L-3F.AC 

倍加福 RVI78N-10CALA31N-1024 

宜科 EC120P45-P6PR-1024 

 

（2）û编码器输出类型：集电极开路输出 

接线Ò  k# 举C  

+15V
GND
A+
A-
B+
B-

PE
���

VCC
0V

A

B

1.0~1.5kO  0.5W

 

�Á  编码!ÍÎ  

渡边 HLE45-1024L-3OC.AC 

宜科 EB38A6-C4PR-1024 

（3）û编码器输出类型：电压输出 

 

接线Ò  k# 举C  
 

+15V
GND
A+
A-
B+
B-

PE���

VCC
0V

A

B

 
 

�Á  编码!ÍÎ  

渡边 HLE45-600L-3R.AC 

宜科 EB50A8-N4PR-1024 
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同,Õ�k#±" 编码!� 差å®ª 信Î> 接线Ó‹Ò€  

 

AC
电源

M
L1(R) T1(U)
L2(S) T2(V)
L3(T) T3(W)

PE

GUIDE

PG
卡

+15V
GND

A+
A-
B+
B-

PG

PGD2

A1+
A1-
B1+
B1-

AC
电源

M
L1(R)T1(U)
L2(S)T2(V)
L3(T)T3(W)

PE

GUIDE

PG
卡

+15V
GND
A+
A-
B+
B-

PG

PGC2

AO
GND
BO

1# 2#

 

同,Õ�k#±" 编码!� 单端®ª 信Î> 接线Ó‹Ò€  

 

AC
电源

M
L1(R) T1(U)
L2(S) T2(V)
L3(T) T3(W)

PE

GUIDE

PG
卡

+15V
GND

A+
A-
B+
B-

PG

PGD2

A1+
A1-
B1+
B1-

AC
电源

M
L1(R)T1(U)
L2(S)T2(V)
L3(T)T3(W)

PE

GUIDE

PG
卡

+15V
GND
A+
A-
B+
B-

PG

PGC2

AO
GND
BO

1# 2#
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4.变频器的配线 

4.1 YX
���  

B 1PûQR 由ze> 专& 技术: 员进�É 线操¥�  

B 2Pû 接线�"­¾ 已完K 切断-Ý 10 åæpj" 否则l 触-hi�  

B 3Pû 绝对禁q¤-Ý 线接Ë� !>®ª 端子 U� V� W j�  

B 4Pû� !}-./QR�K 接地�  

B 5Pû­¾� !ý 供--Ý� 间连接l± 间断路!"p 免� !rsAvrtu�  

B 6Pû� !ý-/� 间加�- 磁接触!A" 一ã
­¾ 接触!>.¥A/" 只l¾

证W� !²®ªA" 接触! 才�.¥�  

B 7Pû� ! U� V� W ®ª 端不7p 加� 吸Ê-Ž�† 它阻Ž 吸Ê� 置"1Ò 4-1

ÄÓ�  

 

图 4-1 输出端禁止连接阻容吸收装置 

B 8Pû� 减¢- 磁干扰"] 给� ! 周x- 路±>- 磁接触!� 继-!O� 置> 线圈

接j 浪涌吸Ê!�  

B 9Pû 使# 多芯屏蔽- 缆� 双绞线连接EF 端子� 布线AEF- 缆k 远离¹- 路} 强

- 线路B½ 括-Ý 线�-/ 线� 继-!� 接触! 连线OP 10cm pj�  

B 10Pû继-!®ÞL®ª 回路> 接线"kÈ# 0.75mm²pj> 绞z 线� 屏蔽线" 屏

蔽层ý� !> 接地端子( 连" 接线长度¢$ 50m�  

B 11PûEF 线ký¹ 回路.á 线å¦"ñ� 布线k( 隔 10cm pj") 叉布线Ak 使

† 垂直�  

B 12Pû� !ý-/ 间> 连线k¢$ 50m"ƒ 接线长度u$ 50m A" 建议增加®ª

- 抗!�  

B 13PûÄl 引线QRý 端子充å 紧固"p¾ 证接触良好�¹ 回路引线kë#- 缆线�

接触!

M

阻Ž 吸Ê� 置 

U

V

W
� !  

-./  
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铜排� 使#- 缆线A"QR 使#(k 截Û> 接线片冷Ù� 焊接好¨ 再实oÉ 线�  

B 14PûÄl 引线> 耐ÙQRý� !>-ÙOÚ(y�  

B 15Pû®ª- 缆B� !ý-/ 间> 连线Pu$ 30 m 建议ë# 屏蔽- 缆�  

4.2 6Z[\]GYX  

B 1Pû ⅠÜ¹ 回路端子 

0.4kW ~ 75kW ¹ 接线端子1\Ò€  

 

P(+) N(-) DBR R S T U V W PE

����
���

����  

B 2Pû ⅡÜ¹ 回路端子 

90kW ~185kW ¹ 接线端子1\Ò€  

 

R S T U V W

���
输入电源         

���� ���� ��	

���� û

(3)ⅢÜ¹ 回路端子 
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220kW ~ 450kW ÕÖ 段� !ë# 此Ü 端子排 
 

R S T U V W

���
输入电源               

P(+) N(-)

制动单元

P1

 

 

机型 
功率 

主回路外接线端子 

螺钉规格 
使用工具需求 

 

I1 

0.4KW 

���

������

0.75KW 

1.5KW 

2.2KW 

 

I2 

3.7KW 

5.5 KW 

7.5 KW 

11 KW 

I3 15 KW 

�	�
18.5 KW 

 

I4 

22 KW 

�
�30 KW 

37 KW 

 

I5 

45 KW 

��� ������
���������
55 KW 

75 KW 

I6 90 KW 

110 KW 

 

I7 

132 KW 

����


���������

160 KW 

185 KW 

 

I8 

220 KW 

250 KW 

315 KW 

 

I9 

355 KW 

������������400 KW 

450 KW 
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端子yÎû Õ���û

P(+)û 直* 侧-Ù 正端子û

P1û 45KW Lpj 已Œ置- 抗!û

N(-)û 直* 侧-Ù 负端子û

R� S� Tû 接- 网'()*-Ýû

U� V� Wû 接'()*-./û

DBRû 185KW Lp\� !F.- 阻接线端子û

PEû � ! 接地端子� 接地点�û

4.3 ^_Z[\]  

B 1PûEF 回路端子Ó‹Ò  

端子Î  1 2 3 4 5 6 7 8 

端子•‚  +10V GND AI1+ AI1- AI2+ AI2- AO1 AO2 

端子Î  9 10 11 12 13 14 15 16 

端子•‚  DI1 DI2 DI3 DI4 DI5 DI6 DI7 DI8 

端子Î  17 18 19 20 21 22 23 24 

端子•‚  PW COM PW +24V +24V DO1 +24V DO2 

端子Î  25 26 27 28 29 30 31  

端子•‚  +24V DO3 DO4A DO4C DO4B DO5A DO5C  

B 2Pûõ 拟�®ª 跳线Ó‹Ò  

 
图 a. 模拟量输出为电流时，跳线示意图 

 
图 b. 模拟量输出为电压时，跳线示意图 
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B 3PûEF 回路端子Õ���  

1 Î 端子B +10VP€  õ 拟� 10V -Ý®ªô  

2 Î 端子B GNDP€  õ 拟�-Ù®Þ 负, õ 拟� 通道®ª 地ô  

3 Î 端子B AI1+/AV1P€  õ 拟� 1 -*®Þ 正"®Þwx 0/4～20mA" 也7¥�õ

拟� 1 -Ù®Þ 正"®Þwx -10～10Vô  

4 Î 端子B AI1-P€  õ 拟� 1 -*®Þ 负ô  

5 Î 端子B AI2+/AV2P€  õ 拟� 2 -*®Þ 正"®Þwx 0/4～20mA" 也7¥�õ

拟� 2 -Ù®Þ 正"®Þwx -10～10Vô  

6 Î 端子B AI2-P€  õ 拟� 2 -*®Þ 负ô  

7 Î 端子B AO1P€  õ 拟� 1 通道®ª 正"®ª-* 0/4～20mAB J1 跳线È 择

I"Ò aP"®ª-Ù 0～10VB J1 跳线È 择 V"Ò bPô  

8 Î 端子B AO2P€  õ 拟� 2 通道®ª 正"®ª-* 0/4～20mAB J2 跳线È 择

I"Ò aP"®ª-Ù 0～10VB J2 跳线È 择 V"Ò bPô  

9 Î 端子B DI1P€  数字®Þ 端子 1" 默�� 正转ô  

10 Î 端子B DI2P€  数字®Þ 端子 2" 默�� 反转ô  

11 Î 端子B DI3P€  数字®Þ 端子 3ô  

12 Î 端子B DI4P€  数字®Þ 端子 4ô  

13 Î 端子B DI5P€  数字®Þ 端子 5ô  

14 Î 端子B DI6P€  数字®Þ 端子 6ô  

15 Î 端子B DI7P€  数字®Þ 端子 7ô  

16 Î 端子B DI8P€  数字®Þ 端子 8ô  

17 Î 端子B PWP€  数字� 公共端ô  

18 Î 端子B COMP€  24V 数字-Ý 地ô  

19 Î 端子B PWP€  数字� 公共端ô  

20 Î 端子B +24VP€  24V 数字-Ý +ô  

21 Î 端子B +24VP€  24V -Ý®ªô  

22 Î 端子B DO1P€  数字®ª 端子 1"¦ 路集- 极®ª" DC24V 50mA p\ô  

23 Î 端子B +24VP€  24V -Ý®ªô  

24 Î 端子B DO2P€  数字®ª 端子 2"¦ 路集- 极®ª" DC24V 50mA p\ô  
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25 Î 端子B +24VP€  24V -Ý®ªô  

26 Î 端子B DO3P€  数字®ª 端子 3"¦ 路集- 极®ª" DC24V 50mA p\ô  

27 Î 端子B DO4AP€  数字®ª 端子 4 常¦ 点" 继-!®ªô  

28 Î 端子B DO4CP€  数字®ª 端子 4 公共端ô  

29 Î 端子B DO4BP€  数字®ª 端子 4 常þ 点" 继-!®ªô  

30 Î 端子B DO5AP€  数字®ª 端子 5 常¦ 点" 继-!®ªô  

31 Î 端子B DO5CP€  数字®ª 端子 5 公共端�  
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4.4 :;<G`aYXb  

MC
L1

L2

L3

三相电源

380V~460V
50/60Hz

DI1

DI2

DI3

DI4

DI5

DI6

DI7

DI8

PW

多功能输入1

多功能输入2

多功能输入3

多功能输入4

多功能输入5

多功能输入6

多功能输入7

多功能输入8

PE

DO1

+24V

开路集电极输出DO1

U

V

W

U

V

W

M

+10V

GND

AI1_V/I+

AI1_I-

AI2_V/I+

AI2_I-

PE PE

PG

输出+10V电源

-10~10V模拟量1电压输入

0/4~20mA模拟量1电流输入

-10~10V模拟量2电压输入

0/4~20mA模拟量2电流输入

PE

AO

GND

BO

A脉冲

B脉冲

编码器脉冲监视输出

PG选配卡
GDHF-PGC2

电机

变频器
HF630系列

+24V输出

R

S

T

DO2

+24V

开路集电极输出DO2

DO3 开路集电极输出DO3

15V

GND

A+

A-

B+

B-

屏蔽层

+24V

Z+

Z-

J3外接键盘接口

+24V输出

+24V输出

COM

PW

+24V

AO1

AO2

模拟量1输出
0~10V/0~20mA

模拟量2输出
0~10V/0~20mA

V I

DO4A

DO4C

DO4B

继电器输出DO4

DO5A

DO5C 继电器输出DO5

（输入信号共发射极）

模式选择

J15多功能扩展接口

P1 P N

制动电阻（需外配）

P

N

R1注：220kW及以上外接制动单元

R2
制动单元DBR
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4.5 Fcd�GeWf  

 共‘ 射极õ 式B 0V �®Þ 信Î 公共端P"ƒéˆ®Þ 信Î 来自 NPN 晶Ÿ 管A"]1\

ÒÄÓ 连线�  

DI7

DI8

PW

COM

+24V

PW

外部 N P N
内 部

������              

DI7

DI8

PW

COM

+24V

PW

外部 N P N
内 部

+24V

使用外部电源  

  共集- 极õ 式B +24V �®Þ 信Î 公共端P"ƒéˆ®Þ 信Î 来自 PNP 晶Ÿ 管A"]

1\ÒÄÓ 连线�  

DI7

DI8

PW

COM

+24V

PW

�������� ���

使用内部电源               

DI7

DI8

PW

COM

+24V

PW

外部 P N P 内 部

+24V

������  
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R*g �hYXb /

AC电源

R

S

T

断路器 快速熔断器 接触器 AC电抗器 HF630系列变频器

U

V

W

电机

GDBU-4XXX
P  N  R1  R2

制动单元 制动电阻

注：185kW及以下内置制动单元
185kW以上外接制动单元

 

元件名称 说     明 

电源 请依照本使用手册中指定的输入电源规格供电。 

断路器 

1、当变频器进行维修或长时间不用时，断路器使变频器与电源隔离； 
2、当变频器输入侧有短路或电源电压过低等故障时，断路器可进行保护。 
 
2、当变频器输入侧有短路或电源电压过低等故障时，空气开关可进行保

护。 

接触器 方便控制变频器的通电和断电。 

快速熔断器 变频器出现短路时，对变频器进行保护。 

AC 电抗器 
1、提高功率因数； 
2、降低变频器对电网的谐波注入。 
3、削弱三相电源电压不平衡的影响。 

制动电阻 当电动机处于再生制动状态时，避免直流回路中电压过高。 
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4.7 YX !��  

型 号 
断路器（A） 

参考电流 

输入线/输出线（mm2） 

（CEFR单芯电缆40%周期工作） 

接触器（A） 

额定工作电流(AC-3) 

HF630-0R4-4L 2.5 2.5 9 

HF630-0R7-4L 4.5 2.5 9 

HF630-1R5-4L 6 2.5 9 

HF630-2R2-4L 7.5 2.5 9 

HF630-3R7-4L 13 2.5 12 

HF630-5R5-4L 20 2.5 18 

HF630-7R5-4L 23 2.5 18 

HF630-011-4L 30 2.5 25 

HF630-015-4L 40 4 32 

HF630-018-4L 52 6 50 

HF630-022-4L 60 10 50 

HF630-030-4L 80 10 65 

HF630-037-4L 95 16 80 

HF630-045-4L 120 16 95 

HF630-055-4L 140 25 115 

HF630-075-4L 190 35 150 

HF630-090-4L 240 50 205 

HF630-110-4L 270 70 245 

HF630-132-4L 335 70 300 

HF630-160-4L 415 95 410 

HF630-185-4L 465 120 410 

HF630-220-4L 550 150 475 

HF630-250-4L 600 70*2 500 

HF630-315-4L 675 70*2 620 

HF630-355-4L 840 95*2 700 

HF630-400-4L 900 95*2 800 

HF630-450-4L 900 95*2 800 
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4.8 FcFijklm<>n  

型号 容量 

输入电抗器 

2%输入压降 

输出电抗器 

1%输出压降 

电流 电感 电流 电感 

HF630-0R4-4L 0.4 kW 2.2Aû 6.4 mHû 2.2Aû 3.2mHû

HF630-0R7-4L 0.7 kW 4Aû 3.5 mHû 4Aû 1.8 mHû

HF630-1R5-4L 1.5 kW 6Aû 2.4 mHû 6Aû 1.2 mHû

HF630-2R2-4L 2.2 kW 7Aû 2.0 mHû 7Aû 1.0 mHû

HF630-3R7-4L 3.7 kW 12Aû 1.1 mHû 12Aû 0.6 mHû

HF630-5R5-4L 5.5kW 19Aû 743uHû 19Aû 371 uHû

HF630-7R5-4L 7.5kW 22Aû 644 uHû 22Aû 322 uHû

HF630-011-4L 11kW 28Aû 493 uHû 28Aû 247 uHû

HF630-015-4L 15kW 38Aû 368 uHû 38Aû 184 uHû

HF630-018-4L 18.5kW 49Aû 283 uHû 49Aû 141 uHû

HF630-022-4L 22kW 57Aû 247 uHû 57Aû 123 uHû

HF630-030-4L 30kW 76Aû 184 uHû 76Aû 92 uHû

HF630-037-4L 37kW 88Aû 159 uHû 88Aû 79 uHû

HF630-045-4L 45kW 113Aû 123 uHû 113Aû 62 uHû

HF630-055-4L 55kW 131Aû 106 uHû 131Aû 53 uHû

HF630-075-4L 75kW 178Aû 78 uHû 178Aû 39 uHû

HF630-090-4L 90kW 227Aû 62 uHû 227Aû 31 uHû

HF630-110-4L 110kW 259Aû 54 uHû 259Aû 27 uHû

HF630-132-4L 132kW 320Aû 44 uHû 320Aû 22 uHû

HF630-160-4L 160kW 398Aû 35 uHû 398Aû 18 uHû
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HF630-185-4L 185kW 446Aû 31 uHû 446Aû 16 uHû

HF630-220-4L 220kW 528Aû 26 uHû 528Aû 13 uHû

HF630-250-4L 250kW 573Aû 24 uHû 573Aû 12 uHû

HF630-315-4L 315kW 651Aû 21 uHû 651Aû 11 uHû

HF630-355-4L 355kW 805Aû 17 uHû 805Aû 9 uHû

HF630-400-4L 400kW 856Aû 16 uHû 856Aû 8 uHû

HF630-450-4L 450kW 856Aû 16 uHû 856Aû 8 uHû

 

4.9 _olp>n  

� !ÍÎ  
� !  

Ž�  

F.- 阻 

推荐阻值

B ΩP  

最¢ 阻值

B ΩP  

ÕÖB KWP  

B 30% KcP  

ÕÖB KWP 

B 50% KcP  

HF630-0R4-4L 0.4 kW 750� 115� � 0.2� � 0.3�

HF630-0R7-4L 0.7 kW 750� 115� � 0.2� � 0.35�

HF630-1R5-4L 1.5 kW 400� 100� � 0.5� � 0.7�

HF630-2R2-4L 2.2 kW 250� 78� � 0.8� � 1�

HF630-3R7-4L 3.7 kW 100� 64� � 2.0� � 2.5�

HF630-5R5-4L 5.5kW 100� 40� � 2.0� � 2.5�

HF630-7R5-4L 7.5kW 75� 40� � 3.0� � 3.5�

HF630-011-4L 11kW 50� 40� � 4.0� � 5.2�

HF630-015-4L 15kW 40� 32� � 5� � 6.5�

HF630-018-4L 18.5kW 32� 24� � 6� � 8.0�

HF630-022-4L 22kW 24� 20� � 8� � 11�

HF630-030-4L 30kW 22� 20� � 10� � 13�

HF630-037-4L 37kW 21� 20� � 12� � 16�
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HF630-045-4L 45kW 13� 8� � 15� � 20�

HF630-055-4L 55kW 10� 8� � 20� � 26�

HF630-075-4L 75kW 7.5� 6� � 26� � 35�

HF630-090-4L 90kW 6.8� 3.5� � 29� � 38�

HF630-110-4L 110kW 5.1� 3.5� � 38� � 50�

HF630-132-4L 132kW 4.2� 3.5� � 46� � 60�

HF630-160-4L 160kW 3.6� 2.5� � 54� � 71�

HF630-185-4L 185kW 3.3� 2.5� � 59� � 78�

注：1、185kW 及以下变频器内置制动单元，对应 100%制动力矩； 
2、Kc：制动频度，指再生过程占整个电机工作过程的比例； 

   3、Kc 的选择： a、20楼层以下电梯                       Kc=10% - 20% 
b、起重行业平移机构（如大车、小车、变幅） Kc=30% 

        c、起重行业位能机构（如起升，俯仰）    Kc=40 - 50% 
   4、制动电阻功率根据实际应用工况可适当调整。 

4.10 �1 EMC 7JGLM4q  

B 1Pû EMC 一般常识 

EMC c- 磁兼Ž�B electromagnetic compatibilityP> 英文缩写"c{?@�GHW

†- 磁ü 境±� 正常%¥ 且不对该ü 境±³´v 物构9 不� 承受>- 磁骚扰>�á�

EMC ½ 括两方Û>ŒŽ€- 磁干扰}- 磁抗扰�  

- 磁干扰按传播途径7på� 两Ü€ 传导干扰} 辐射干扰�  

传导干扰c{ 沿着导Ÿ 传播> 干扰"Äl³´ 导Ÿ"1 导线� 传导� 传® 线�- 感

!�-Ž!O 都c 传导干扰> 传® 通道�  

辐射干扰c{p- 磁波ø 式来传播> 干扰"† 传播>��ý 距离>ñ 方9 反比�  

- 磁干扰QR 同A 具@' 个条‰�‚'
 素€ 干扰Ý� 传® 通道� 敏感接Ê!"'

者缺一不7�• 决 EMC 问题¹
 从X' 方Û• 决� 对# 户6 言" 由$?@¥� 一- 磁

> 干扰Ý� 接Ê! 不7 更改"Äp• 决 EMC 问题又¹
 从传® 通道着手�  

不同>-ž�- 子?@" 由$† 执�> EMC ~•�OÚ 不同"† EMC �á 也各不

同�  

B 2Pû � !> EMC   点 

� !}† 他-ž�- 子?@ 一样"W 一个EF%¥GH±"† 既c- 磁干扰Ý"
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又c- 磁接Ê!�� !>%¥ 原V 决ãÇ 它会�’ 一ã>- 磁干扰噪声" 同A�Ç¾

证� !�W 一ã>- 磁ü 境±7 靠%¥"W? 计A" 它QR 具l 一ã> 抗- 磁干扰>

�á�� !>GH%¥A"† EMC   点¹
N»Wp\« 方Û€  

a． ®Þ-* 一般� 非正弦波"-*±Ïlu�>� 次谐波" 此谐波会对éø9-

磁干扰" 降低- 网>ÕÖ3 数" 增加线路µ 耗�  

b． ®ª-Ù�� PWM 波" 它会引起-/ 温度升�" 降低-/ 使# 寿命ô 增u

漏-*" 使线路> 漏-¾�� 置误.¥" 同A 对éø9 很强>- 磁干扰" 影响

同一GH±† 他#-?@>7 靠��  

c． ¥�- 磁接Ê!"¯ 强>é 来干扰" 会使� ! 误.¥ 甚至µ¶" 影响# 户正

常使#�  

d． WGHÉ 线±"� !> 对é 干扰} 自;> 抗干扰�( 辅(9" 减¢� ! 对

é 干扰>¯°" 同A 也c 提�� ! 抗干扰�>¯°�  

B 3Pû EMC ��{ 导 

结z� !> EMC   点"�Ç 使同一GH±>#-?@ 都�7 靠%¥"� 节从噪

声抑F�» 场É 线� 接地� 漏-*�-Ý 滤波!> 使#O« 个方Û 详细介绍Ç EMC �

� 方法" 供» 场�� 参考" 只l 同A 做ËX 5 方ÛA" 才会© 得好> EMC 效2�  

a． 噪声抑F  

Äl>� !EF 端子连接线ë# 屏蔽线" 屏蔽线W� !Þ 口U¤ 屏蔽层就近接

地" 接地ë#- 缆夹片构9 360 度ü 接�d 禁¤ 屏蔽层拧9 辫子状再ý� ! 地连接"

X 样会导致屏蔽效2uu 降低甚至4 去屏蔽效2�  

� !ý-/> 连接线B-/ 线Pë# 屏蔽线� 独立> 走线槽"-/ 线> 屏蔽层�

走线槽>íîéê 一端ý� ! 地就近连接" 另一端ý-/éê 连接�12 同A�� 噪

声滤波!7uu 抑F- 磁干扰�  

b． » 场É 线 

-áÉ 线€ 不同>EFGH±"-Ý 进线从-á�Ù!U 独立供-" 一般ë# 4 芯

线"†± 3 根� 火线" 1 根地线�  

?@åÜ€ 一般同一EF 柜Œl 不同>#-?@"1� !� 滤波!� PLC�	 测

MNO"† 对é‘ 射- 磁噪声} 承受噪声>�á 各不同"X 就
 求对X 些?@ 进�åÜ"

åÜ7å� 强噪声?@} 噪声敏感?@" 把同Ü?@��W 同一区域" 不同Ü>?@ 间


¾ 持 20cm pj> 距离�  

EF 柜ŒÉ 线€EF 柜Œ一般l 信Î 线B 弱-P}-á 线B 强-P� 对� !6 言"
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-á 线又å� 进线}ª 线� 信Î 线易受-á 线干扰" 从6 使?@ 误.¥�WÉ 线A" 信

Î 线}-á 线
å 布$ 不同> 区域"d 禁二者W近距离B 20cm ŒPñ� 走线}) 错走

线" 更不�¤ 二者捆扎W一起�12 信Î 线QR 穿越-á 线" 二者� 间k¾ 持9 90 度

角�-á 线> 进线}ª 线也不�) 错É 线� 捆扎W一起" ¡cW�� 噪声滤波!> 场

z"X 样会使- 磁噪声经¯ 进ª 线>å 布-Žø9 耦z" 从6 使噪声滤波!4 去¥#�  

c． 接地 

� !W%¥A 一ã
�K7 靠接地� 接地不仅c�Ç?@}:;�K"6 且也c

• 决 EMC 问题最简单� 最l 效�9� 最低> 方法"kì 先考虑�  

接地å'Y€ 专# 接地极接地� 共# 接地极接地� 地线串联接地� 不同>EFGH

kë# 专# 接地极接地" 同一EFGH±> 不同?@kë# 共# 接地极接地" 同一供-

线±> 不同?@kë# 地线串联接地�  

d． 漏-*  

漏-*½ 括线间漏-*} 对地漏-*� 它>u¢© 决$GHÉ 线Aå 布-Ž>u¢

}� !>à 波Ö� 对地漏-*c{*¯ 公共地线> 漏-*" 它不仅会*Þ� !GH

6 且7� 通¯ 地线*¯† 他?@"X 些漏-*7� 使漏- 断路!� 继-!�† 他?@ 误

.¥� 线间漏-*c{*¯� !®Þ�®ª 侧- 缆间å 布-Ž> 漏-*� 漏-*>u

¢ý� !à 波 Ö�-/- 缆长度�- 缆截Û 积l 关�� !à 波 Ö 越��-/-

缆越长�- 缆截Û 积越u" 漏-* 也越u�  

对策€  

降低à 波 Ö7l 效降低漏-*"ƒ-/- 线较长AB 50m pjP"kW� !®

ª 侧��)*- 抗!"ƒ-/- 线更长A"kä 隔一段距离�� 一个- 抗!�  

e． 噪声滤波!  

噪声滤波!� 起Ë 很好>- 磁去耦¥#" 即使W满足%[>Z[\" 也建议# 户�

��  

噪声滤波!† 实l 两Y€  

① � !®Þ 端加�> 噪声滤波!" 使†ý† 它?@ 隔离�  

② † 它?@®Þ 端加� 噪声滤波!� 隔离�Ù!" 使†ý� ! 隔离�  
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5.操作说明 

5.1 rstuG��  

HF630 GÑ� !> 操¥Û•B 也‚� 操¥ 键盘� 操¥!P1\ÒÄÓ�½Ï F1 键�

LOCAL/REMOTE 键� F2 键� RUN 键� STOP 键�j\ 键� 左/RESET 键� 右键} ENTER 键"#

户7 利#X 些键?ã� !> 参数" 监测�� 状态"EF-/��} 停qO�  

 

 
 

 

  

5.2 rsvw  

操¥Û• 总共å� 两个访问限FÚ¡€ L1 Ú} L2 Ú�  

操¥Û•ª_A" L1 密码} L2 密码� 未? 置状态" 操¥Û•>Õ�? 置菜单} 参

数? 置菜单"pL7p 访问> 参数组" 都不受限Fô 使# 参数初始化Õ�" 也会¤ L1

LCD如不进行操作，背光会
自动熄灭，如再进行操作

会自动点亮。 

F1 键，执行按钮上方，屏
幕显示的功能。 

LOCAL/REMOTE 选择本地或
远程控制（操作面板运行必

须在本地模式进行，进入运

行状态后不能从本地切换远

程）。 

左右键，用于数字位的选

择、故障复位快捷按钮等 

RUN用来运行机器。 

F2键，执行按钮上方，屏幕

显示的功能。 

STOP用来停止机器。 

上下键控制菜单的移动。也

可以用来增加或减少数据

值。 

ENTER 键确定选择，设定

值后保存。 

机器正常运行时 RUN灯点亮； 

指定操作面板控制模式时 LOCAL灯点亮； 
机器报警时 FAULT灯点闪烁。 

机器故障时 FAULT灯点亮。 
 

长时间不操作（自学习除

外），菜单会自动切换到监控

模式（时间是液晶背光关闭

时间的一半）。 
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} L2 密码恢复� 未? 置状态ô  

W¹ 菜单±"7p? 置�¿ 改 L1 � L2 密码"ƒ? 置Ç L1 密码¨" L1 访问限F 即

¦ 启;? 置Ç L2 密码¨" L2 访问限F 即¦ 启ô  

访问限FÚ¡1\N€  

未? 置 L1 } L2 密码 访问² 限F  

? 置Ç L1 � L2 密码 不çè 访问《参数? 置》菜单ô  

不çè 访问《Õ�? 置》菜单ô  

®Þ 正­> L1 密码 çè 访问《参数? 置》菜单ô  

çè 访问《Õ�? 置》菜单ô  

çè? 置 P16 组参数ô  

®Þ 正­> L2 密码 çè 访问《参数? 置》菜单ô  

çè 访问《Õ�? 置》菜单ô  

çè? 置Äl 参数ô  

5.3 xyrs  

按键> 数据值c 由¹ 菜单}\ 位菜单组9�1 从j 位菜单移Ë\ 位菜单"
 按▼\

键�1 从\ 位菜单回Ëj 位菜单"
 按▲j 键� 也7p 通¯j\ 键来增加� 减少数据值"

­ã 好数据值�¨"7 通¯ ENTER ◀ ▶键­��?ã 参数A 使# 键移. 数字> 位数�#

操¥ 键盘��� !A"
 使# RUN } STOP 键来启.} 停q-/B 先]? 置好参数Â

且切Ë� 地õ 式P"# LOCAL/REMOTE 键来切换� 地/远°õ 式�  
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5.4 6 zt{ |}~•b  

 

   ¹ 界Û±"½Ï 状态栏" 监E 窗口" 菜单按钮"' 个Õ� 区域�  

  状态栏€ 依次显Ó 《�� 方^ 》 �  《-/ 速度》 �  《®ª-* 》 �  

 《警告|rs 》 

 Õ���  

�� 方^  
FWD：正转 
REV：å 转 

-/ 速度 Äæ 输出频率，单位:HZ 

®ª-*  Äæ 输出电流，单位：A 

警告|rs  

无çè 或èç ：N|N 
çè ：W 
故障：E 
有çè 或故障输出时，字é 会êë  

监E 窗口€一页显Ó 3 个监E 数据" 按j\ 键滑. 监E 数据"p
 看不同>�� 参数ô  

•‚  ��  

-/ 速度 ƒ�®ª 速度" 单位€ RPM 
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TCC_DI8-1 显Ó 数字®Þ 端子位" 从左Ë 右依次� DI8 

Ë DI1. 

DO 显Ó 数字®ª 端子位" 从左Ë 右依次� DO8 

Ë DO1. 

 

菜单按钮€ 显Ó 按钮 F1 } F2 对k> 按键Õ�"½Ï€ “È¬ ”� “菜单”� “退ª ”� “­

ã ”� “È 择”OÕ��  

W¹ 界Û±" 按 ENTER 键"7p 快捷进Þ 给ã 速度界Û" 方便LA®Þ�� 速度�

 

《È¬ 》界Û±"½ÏNe±> 各¬ 子菜单"å¡ 进Þ 各自对kÕ�> 操¥ 界Û�  

È¬  

子菜单ÔÎ  子菜单 Õ���  

 
1 

Reference Set 
设定参ì›  

í 定速度、转矩、转矩î 制› 等 

 
2 

Change Direction 
运行方�  

¾• 模式下，ï 变电机运行方�  

 
3 

Current Error 
Äæ 故障 

显示Äæ 的故障O和其定义 
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4 

Current Warnning 
Äæçè  

显示Äæ 的çèO 和其定义 

 
5 

Reset Error 
故障ð 位 

ð 位Äæ 的故障状态，ñò 故障

O  

 
6 

Monitor Setting 
ó 控界面设置 

设置ó 控界面ô 的õö 数据 

 
7 

Firmware Version 
s 件÷¾  

显示控制板s 件÷¾ 号和操作

面板的s 件÷¾ 号 

 
8 

Menu Language 
ø 单语�  

ø 单语� 设置 

 

《菜单》界Û±"½ÏNe±> 各¬ 子菜单"å¡ 进Þ 各自对kÕ�> 操¥ 界Û�  

¹ 菜单 

子菜单ÔÎ  子菜单 Õ���  

1 
 

Parameter Setting 
参数设置 

设置变频器参数，â 设置ù L1或
L2úO ，根据ûüÏ 示，输入正

ý 的úOþ ，v 入ø 单。 
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2 

Function Setting 
功能设置 

各项可执行的功能，â 设置ù L1
或L2úO ，根据ûüÏ 示，输入

正ý 的úOþ ，v 入ø 单。 

 
3 

Fault Record 
故障记录 

保- 的历史故障q 件记录，T 及
故障详细信息 

 
4 

L2 Access Authorization  
L2权î 授权 

输入正ý 的L2úO ，可T 获得L2
访问权î 权î ，可T 访问全部变
频器参数和全部的功能设置 

 
5 

Set L1 Password 
设置L1úO  

设置或Æï L1úO  

 
6 

Set L2 Password 
设置L2úO  

设置或Æï L2úO  

 
7 

Display Setting 
显示设置 

日期，时• ，ûü 亮度设置 

5.5€>�• |}~•��  

（1）û?ã 参考值（Reference Set） 

? 置� !��A> 各¬?ã 值�  

õ 式YÜ  å  Ü  单 位 参数��  

Reference Set 
设定参ì›  

Speed 
速度 

[Hz] 
速度单位为 Hz 

[%] 
速度单位为 % 

Torque 
转矩í 定 

[%] 
转矩单位为 % 

Torque limiter 
转矩î 制 

[%] 
转矩î 制›  % 

模拟量输出1 [%] í 定模拟量1输出 

模拟量输出2 [%] í 定模拟量2输出 

B 2Pû�� 方^B Change DirectionP  

进Þ 此菜单"� 对-/>�� 方^ 进�¿ 改�  
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B 3Pûƒ�rsB Current ErrorPû

显Óƒ�� !>rs× 码} 描述�û

B 4Pûƒ� 警告B Current WarnningP  

显Óƒ�> 警告码}†ãÐ�  

B 5Pûrs 复位B Reset ErrorP  

消除ƒ�� !rs 码" 使† 进Þ 正常状态�  

B 6Pû 监E 界Û? 置B Monitor SettingP  

#$? 置¹ 界Û±" 监E 窗口±" 显Ó> 参数ÜÍ�  

B 7Pû 固‰版�B Firmware VersionP  

显ÓEF• 固‰版�Î} 操¥Û•> 固‰版�Î�  

B 8Pû 菜单语言B Menu LanguageP  

#$? 置显Ó 语言"± 文� 英文�  

5.6€6|}• |}~•��  

B 1Pû 参数? 置B ParameterûSettingPû

1? 置Ç L1 � L2 密码" 根据屏幕提Ó"®Þ 正­> 密码" 获得(k 访问权

限" 即7 进Þ 此菜单"
 看�¿ 改� !> 各¬ 参数�Š€ L1 权限仅7p


看�¿ 改 P16 组参数ô L2 权限7p
 看�¿ 改Kˆ 参数组�û

B 2PûÕ�? 置B FunctionûSettingPû

1? 置Ç L1 � L2 密码" 根据屏幕提Ó"®Þ 正­> 密码,获得访问权限"

即7 进Þ 此菜单" 执� 各¬Õ��û

½Ï 各¬7 执�Õ��û

È¬  

子菜单ÔÎ  子菜单 Õ���  

1 
 

MotoTuning I 
静态自学习 

电机静态自学习 

 
2 

MotoTuning II 
动态自学习 

电机动态自学习 
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3 

MotoTuning III 
转动惯量自学习 

机械转动惯量自学习 

 
4 

DC-Link Tuning 
电容自学习(AFE) 

在AFE控制模式下才有2  

 
5 

Shortcut Paras Setting  
Ì 速设置参数 

常用参数Ì 速设置 

 
6 

Parameter Initialization 
参数初始化 

参数初始化恢ð 为最初设定

› 。 

 
7 

Delete Fault Records 
ñò 故障记录 

ñò 故障标记 

8 
 

System Restart 
系统重启 

变频器的系统重置，等同于重

新_ 电 

 
9 

Backup Parameter 
备份全部参数 

将现在� 有的参数备份 

 
10 

Recover Parameter 
还原全部参数 

还原之æ备份的参数 

 
11 

Compare Parameter 
对� 参数 

将现有的参数和备份的参数

相� 较，然þN 出Æï 过的参

数（Ä 备份的参数为初始化þ

的出�› 时，此时� 对出来的

参数为出�› 已变更的参数） 

备份参数"7p# 来@份ƒ�� !>Äl 参数B½ 括自学习参数P" 使#

此Õ�7p¤@ 份> 值" 还原Ë 同ÍÎ� !j� 注意：其间不要断电或者

断开面板连接！† 操¥*°1\Ò�  

还原参数"7p# 来¤@ 份> 参数还原ª 来"7p 不限$ 原@份>� !"

只
 版�Îc 匹É> 就7p 执� 还原操¥�12ª»4 败> 提Ó"]	
 版

�c 否一致"c 否正­@ 份� 注意：请在停车后操作，其间不要断电或者断

开面板连接，还原操作会引起变频器复位！ 

还原参数"7p# 来¤@ 份> 参数还原ª 来"7p 不限$ 原@份>� !"

只
 版�Îc 匹É> 就7p 执� 还原操¥�12ª»4 败> 提Ó"]	
 版

�c 否一致"c 否正­@ 份�  
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比对参数"12 已经9Õ@ 份¯ 参数"7p 使# 此Õ�
 看¿ 改¯> 参数"

通¯ 按▼\ 键� ▲j 键来切换显Ó 不一致> 参数" 直接按“Enter”键7p 进

Þ¿ 改参数� 注意：比对参数第一步会查询所有的参数，并且比对备份值，

请不要断电，或者断开通讯！ 

B 3Pûrs 记录B FaultûRecordPû

rs 记录"7p
 看�/ 记录>+ 常v‰> 信息� 点击rs 码"7p
 看r

sv‰> 详细信息"½ 括" 日期"A 间"rs‘’A> 各¬�� 状态数据�û

B 4Pû L2 权限授权B L2ûAccessûAuthorizationPû

®Þ 正­> L2 密码"7p 获得 L2 访问权限" 该权限7p 访问Kˆ� ! 参

数} 访问Õ�? 置菜单�û

B 5Pû? 置 L1 密码B SetûL1ûPasswordPû

? 置�¿ 改 L1 密码" 启# L1 Ú 访问限F"®Þ 正­> L1 密码¨" 才çè

访问参数? 置}Õ�? 置菜单ôW 参数? 置±" 仅� 访问 P16 组参数�û

B 6Pû? 置 L2 密码B SetûL2ûPasswordPû

? 置�¿ 改 L2 密码" 启# L2 Ú 访问限F"®Þ 正­> L2 密码¨"7p 访

问Kˆ� ! 参数}Õ�? 置菜单�û

B 7Pû 显Ó? 置B DisplayûSettingPû

#$? 置日期"A 间" 液晶对比度�û
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6.变频器的试运行 

6.1 :;<‚@Aƒ„  

] 根据p\ÄÓ*°Ò" 进� 试���  

����

����	

����


�

�����

������

������
���� !"#$%##&#'

"#$%##&(

)
*+,

-
*+,�.�/
0123(4567

89:0;

/<�=)
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EF
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试运行流程图 
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注意： 

W使# 操¥Û• 做自学习�" 务Q¤� 地/远° 键È�� 地�  

EFõ 式> 初始值c V/F EFB P16.11=0P��Ç 得Ë 更好>EF��" 建议 V/F E

F 也做静态自学习�  

��EFå�þü��EFB P16.11=2P}¦ü��EFB P16.11=1P�W¦ü��

EFõ 式\ 完9> 静态自学习}. 态自学习获得>-/ 参数" 也适#$þü��EFõ

式�W 条‰çè\" 建议尽�ë#þü�� 做静态自学习}. 态自学习�  

6.2 :;<‚@Ars  

6.2.1 W…l†  

] 务Q­�p\¬ 目¨" 再接通-Ý�  

B 1Pû-Ý-Ùc 否WçèwxŒ" 三相 AC380~480V   50/60Hzô  

B 2Pû-/>®ª 端子B U,V,WP}-/ 连接c 否良好ô  

B 3Pû� !>EF 端子ý† 他EF� 置连接c 否良好ô  

B 4Pû 使# PG 编码!–A" PG 编码!–ý-/ 编码! 连接c 否良好ô  

B 5Pû-/c 否W² 负à 状态B 不连接/ 械状态P�  

6.2.2 ‡ˆ‰�Š‹  

接通-ÝA" 操¥ 键盘> 显Ó" 正常Z[1\ÒÄÓ�  

FWD      0.00HZ          0.00A           N|N
电机速度[Hz]    
 Hz 0.00
给定频率[Hz]    
 Hz 10.00
母线电压     
V 560.60
选项 11:45                  菜单

 
rs‘’A"ýj 述ÄÓ 不同�\Ò�rs‘’A> 显ÓÒC"p 欠Ùrs�C€  
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6.2.3 Œ•Ž••  

¤ 参数进� 初始化" 参数值恢复9 默� 值� 具Ÿ�� 见第 5.4 节± “Õ�? 置”�  

6.2.4 ‘’“” Œ•  

快速? 置好1\ 参数"� 试��-/�  

功能码
 

名
 
称

 
说

 
明

 
设定值

 

P16.2 电机额定功率 参ì 电机铭牌设定电机额定功率  

P16.3 电机额定电压 参ì 电机铭牌设定电机额定电压  

P16.4 电机额定电流 参ì 电机铭牌设定电机额定电流  

P16.5 电机额定频率 参ì 电机铭牌设定电机额定频率  

P16.6 电机额定转速 参ì 电机铭牌设定电机额定转速  

P16.7 电机额定极数 
根据额定转速设置 

（120×P16.5 / P16.6）取整 
 

P16.9 电机同步转速 根据额定转速设置（120×P16.5 / P16.7）  

P16.11 控制方式选Ý  

[0]V/F控制 

[1]开环矢量 

[2]闭环矢量 

根据� 求设定 

0 

P16.14 V/F曲线设定 

[0]直线V/F曲线 

[1]多点V/F曲线 

[2]] 次幂曲线 

0 

P16.24 最大频率 
设定最大频率（此参数b 在V/F控制模式下有

2 ） 

50 
[Hz] 

P8.16 加速时• 1 从停止状态到 P8.15设定› 的加速时•  3 

P8.35 减速时• 1 从 P8.34设定› 到停止的减速时•  3 

P8.0 启动方式选Ý  

[0]数字输入端子 

[1]操作面板 

[2]DP通讯 

[3]MODBUS 

[4]自由功能模块 

1 

P8.10 速度í 定½  

[0]I/O端子 

[1]模拟量输入 1 

[2]模拟量输入 2 

[3]操作面板 

3 
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[4]DP通讯 

[5]MODBUS 

[6]自由功能模块 

P8.3 停• 方式 
[0]² 坡停•  

[1]自由停•  
1 

P7.0 电流î 制› [电机 1] 0~300[%] 180% 

P7.4 过流保� [电机 1] 0~300[%] 235% 

P7.19 过速故障[电机 1] 100.0～720.0[%] 120% 

6.2.5 l•Œ•–—˜  

-/- 线¯ 长�È 择��EFA"lQ
 进� 自学习�] 按p\ 顺Ô 进� 自学习"

自. 辨识-/ 参数�  

B 1PûÈ 择EFõ 式 

?ã P16.11 > 值" 若È 择� [1]� [2]则���EF"Ì
 进� 静态自学习}. 态自

学习� 若È 择� [0]则� V/F EF" 只Ì
 进� 静态自学习�  

B 2Pû 静态自学习 

W V/F EFõ 式\> 静态自学习也7‚� 线间- 阻自学习" 只辨识ã 子- 阻> 值�

W��EFõ 式\> 静态自学习会辨识ã 子� 转子- 阻pL- 感参数�  

WÕ�? 置±È± 静态自学习" 然¨ 按­� 键" 进� 自学习� 自学习¯°± 显Ó“静

态自学习正W进� ！”" 自学习完9¨ 显Ó “静态自学习完9 ！”�  

B 3Pû. 态自学习 

W��EFõ 式\ 进�. 态自学习". 态自学习ì 化ˆå-/- 感参数> 值" 辨识

ª 互感参数> 值�W. 态自学习¦ 始��"��EFõ 式\> 静态> 自学习一ã
 先完

9�  

WÕ�? 置±È±. 态自学习" 然¨ 按­� 键" 进� 自学习� 自学习¯°± 显Ó“.

态自学习正W进� ！”" 自学习完9¨ 显Ó “. 态自学习完9 ！”�  

B 4Pû 转. 惯� 自学习 

W��EFõ 式\ 完9. 态自学习¨"Â 且务QW-/ 轴ý 负à 连接>Z[\" 进

� 转. 惯� 自学习� 进� 转. 惯� 自学习A"-/> 负à 不� 超¯âã 负à> 50%� 转

. 惯� 自学习只对/ 械转. 惯� 进�ì 化�. 态自学习完9¨" 转. 惯� 使# 默� 值"
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��EF7p 正常��" 若追求更好>EF�� 则进� 转. 惯� 自学习�  

6.2.6 ™š–—˜›œ•
���  

HF630 GÑ� ! 提供参数自学习Õ��•­> 参数自学习来Ý$-/ÀÁ 参数>

正­? 置��Ç¾ 证EF��"] 按� !~• 适É-/ 进�-/É 置" 若-/ÕÖý

~• 适É-/ 差距¯u"� !>EF��¤� 显\ 降�  

-/ 自学习�]­�p\ 四个v¬€   

	
¬ 目 	
v¬  

-/ 轴c 否ý† 它/ 械?@

连接 

-/. 态自学习±"-/¤pâã 速度> 7.5%进�

旋转� 推荐² 负à 状态\ 进�. 态自学习" 若-/

ý† 他/ 械?@( 连"]­� 负àc 否超¯âã 负

à> 50%" 若负à 超¯âã 负à 50%. 态自学习7�

不9Õ�  

-/Ž�}� !Ž�c 否

差¡ 很u  

-/ÕÖý� !ÕÖ( 比¯¢A"7�² 法正常

完9-/ 自学习B-/ÕÖ
 求不¢$� !ÕÖ

> 1/5P�  

­�-/ 参数®Þc 否正­  

P16组参数c 否ý-/ÀÁ 参数一致"1âãÕÖ�

-Ù�-*� 速度� 极数� 同, 转速�1®Þl 误

7� 导致自学习4 败�-/² 法正常���  

-/jc 否��l 编码!  

若ë#þü��EF"-/jk�� 编码!� 若ë

# V/FEF�¦ü��EF"l²�� 编码! 不影响

-/ 自学习�  

6.2.7 PžŠ‹Ÿ‚@A  

\Û 对-/WJà 状态\ 试��> 方法进����  

���
­�-/}/ 械周x>�K"­� 紧急停q 回路}/ 械�K� 置c 否� 正

­.¥���A­�-/> 旋转c 否正常Bc 否l+ 常声音L 振.P"­�-/> 加速

} 减速c 否正常�  

使# 操¥Û•A> 操¥, 骤1\Ä 述€  

B 1Pû 接通-Ý" 显Ó 初始画Ûô  

B 2PûÈ�� 地EF" 按 LOC/REM 键È 择 LOCAL" LOCAL {Ó 灯点òô  
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B 3Pû 按操¥Û•> ENTER 键"?ã 参考值[1]给ã 速度" 按 RUN 键"��� !"

RUN {Ó 灯点ò"-/ 正转ôB 建议给ã Ö� 5HzP  

B 4Pû­�-/p 正­> 方^ 旋转" 且� !²rs 显Óô  

B 5Pû, 骤 4 ± 若²rs" 则] 逐, 增加 Ö 给ã 值至 50Hz" 通¯ 操¥Û•­�®

ª-*"­¾-* 不超ª-/âã-*ô  

B 6Pû­� 完毕¨" 按 STOP 键" 停q���  

6.2.8  žŠ‹Ÿ‚@A  

\Û 对-/ 带à 状态\ 试��> 方法进����  

连接/ 械GHA]Š‹p\v¬€  

B 1Pû]­�-/}/ 械周x>�Kô  

B 2Pû]­�-/ 完K 停qô  

B 3Pû] 连接/ 械GHô  

B 4Pû]­��� 螺丝l² 松."¤-/ 轴}/ 械GH 固ã 牢靠ô  

B 5Pû]­� 紧急停q 回路}/ 械侧�K� 置c 否正­.¥ô  

B 6Pû�mqª»+ 常Z["] 做好随A 按\ 操¥Û• STOP 键>•@�  

��A]­�p\v¬€  

B 1Pû/ 械>.¥ 方^c 否正­B-/> 旋转方^c 否正­Pô  

B 2Pû-/> 加速} 减速c 否正常�  

W-/j 连接/ 械GH¨"] 按ýJà��( 同> 操¥, 骤进� 试���  

B 1Pû­�®ª-*c 否¯uô  

B 2Pû 改� Ö{|} 旋转方^"­�c 否l+ 常声音} 振.�  

6.2.9 Œ•¡D  

WÕ�? 置±È±@ 份Kˆ 参数" 把� !> 参数值拷贝Ë 操¥Û•> 存储区Œ�

� ! 若Ì
 更换EF•"¤ 操¥Û• 记录> 数据拷贝Ë 新EF•" 即7 恢复���B 还

原参数AEF•Œ> 软‰版�QRý��> 一致" 否则还原参数² 法9ÕP�  
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7.变频器参数设置说明 

7.1 Œ•^_   P0 

功能O  名 称 说 明 设定范围 缺省›  
详细说明 

P0.0 初始化选项 

[0]默认设置：T 默认参数初始化； 

[1]_ 次保- ：T_ 次保- 的参数初始

化； 

0～1 0  

P0.1 初始化功率 变频器的功率 0～26 14  

P0.3 初始化频率 [0]50HZ；[1]60HZ。 0～1 0  

P0.4 úO  设置参数初始化的úO     

7.2 ¢•�tu#£“”   P2 

功能O  名 称 说 明 设定范围 缺省›  
详细说明 

P2.0 并机设置 

[0]单机模式：表示作为单机使用； 

[1]主：表示作为并机中的主机使用； 

[2]从：表示作为并机中的从机使用。 

0～2 0 
详见8.1 

P2.1 电机切换设置 

选Ý 电机切换来½  

[0]数字输入：表示由端子控制切换电

机； 

[1]DP通讯：表示由通讯控制切换电

机。 

0～1 0  

P2.2 语� 选Ý  [0]中� ；[1]�� 。 0～1 0  

P2.3 从机数量 并机情况下，设置从机数量 0～5 1  

P2.33 背� 时•  面板背� 时•  1～100min 10 10min 

7.3 •¤Fc\]¥   P3 

功能O  名 称 说 明 设定范围 缺省›  详细说明 

P3.0 数字输入端子1 可编程多功能端子 0～32 1  

P3.1 数字输入端子2 可编程多功能端子 0～32 2  

P3.2 数字输入端子3 可编程多功能端子 0～32 5  

P3.3 数字输入端子4 可编程多功能端子 0～32 6  
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P3.4 数字输入端子5 可编程多功能端子 0～32 7  

P3.5 数字输入端子6 可编程多功能端子 0～32 8  

P3.6 数字输入端子7 可编程多功能端子 0～32 0  

P3.7 数字输入端子8 可编程多功能端子 0～32 0  

P3.12 _ 电自动运行控制 [0]· 止；[1]使能 0～1 0  

此参数#$?ã 数字多Õ�®Þ 端子对k>Õ��  

设定›  功 能 说 明 

0 · 用 
即使有信号输入变频器也不动作。可将未使用的端子设定为· 用，

> 止误动作。 

1 正转运行 
通过$ 部端子来控制电机正转Må 转 

2 å 转运行 

3 
驱动使能 

（高电平） 
此端子为高电平时使能 

4 
驱动使能.NC 

（� 电平） 
此端子为� 电平时使能 

5 故障ð 位 
$ 部故障ð 位功能。M操作<=_ 的</RST< 功能相同。用此功能

可实现远距É 故障ð 位 

6 多段速1（位0） 

多段速指令输入端子（详见8.2） 
7 多段速2（位1） 

8 多段速3（位2） 

9 多段速4（位3） 

10 吊钩模式 此端子_ 有信号时此功能使能              （详见8.10） 

11 方� 转换信号 此端子_ 有信号时ï 变运行方�  

12 
¾• 急停信号 

（高电平） 
输入端子高电平时为有2  

13 
¾• 急停信号.NC 

（� 电平） 
输入端子� 电平时为有2  

14 
远程急停信号 

（高电平） 
输入端子高电平时为有2  

15 
远程急停信号.NC 

（� 电平） 
输入端子� 电平时为有2  

16 从机J 备信号 此端子_ 有信号时从机J 备好 

17 选Ý 电机0 电机选Ý 位1和电机选Ý 位0组I 成电机选Ý 信号，00表示目标电

机为1，01表示目标电机为2，10表示目标电机为3，11表示目标电

机为4 18 选Ý 电机1 
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19 AFE ] 极管模式 此端子有信号时使能 

20 主7Ë 器状态 AFE控制模式时v 行主7Ë 器状态å1  

21 FUNC 21 备用 

22 抱闸接触器状态 电机刹车接触器触点状态反馈                （详见8.2） 

23 防开斗控制 此端子上有信号时此功能使能                （详见8.10） 

24 自由停车 此端子上有信号时此功能使能 

25 FUNC 25 备用 

26 动态转矩控制 此端子上有信号时是转矩控制模式，否则是速度控制模式 

27 FUNC 27 备用 

28 零转矩信号 此端子上有信号时转矩给定为零               （详见8.10） 

29～64 FUNC 29～FUNC 64 备用 
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7.4 •¤Fi\]¥   P4 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 详细说明 

P4.0 数字输出端子1 多功能开关量输出端子 0～64 0  

P4.1 数字输出端子2 多功能开关量输出端子 0～64 0  

P4.2 数字输出端子3 多功能开关量输出端子 0～64 0  

P4.3 数字输出端子4 多功能开关量输出端子 0～64 0  

P4.4 数字输出端子5 多功能开关量输出端子 0～64 0  

P4.16 自由功能块数字输出1 自由功能模块设置 0～500 0  

P4.17 自由功能块数字输出2 自由功能模块设置 0～500 0  

P4.18 自由功能块数字输出3 自由功能模块设置 0～500 0  

P4.19 自由功能块数字输出4 自由功能模块设置 0～500 0  

多Õ�¦ 关�®ª 端子Õ� 见\N€  

设定值 功 能 说 明 

0 禁用 该端子无任何功能 

1 运行信号 正常运行时为有效（详见8.3） 

2 故障输出 当变频器发生故障时，输出ON信号 

3 制动抱闸 当制动器满足开放条件为有效（详见8.3） 

4 运行请求 当输入运行信号时为有效 

5 准备运行 变频器准备完成时有效 

6 多段速1 

[6]～[9]输入多段数指令时为有效 
7 多段速2 

8 多段速3 

9 多段速4 

10 FUNC 10 备用 

11 方向 输入方向有信号时有效 

12 警告 发生警告时有效 

13 过温警告 过热发生时为有效 

14 过载警告 发生过负载警告时有效 

15 过速警告 发生过速度警告时有效 

16 FUNC 16 备用 

17 电机选择0 选择电机1时此信号有效 
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18 电机选择1 选择电机2时此信号有效 

19 电机选择2 选择电机3时此信号有效 

20 电机选择3 选择电机4时此信号有效 

21～31 FUNC 21～FUNC 31 备用 

32 预充电完成信号 AFE控制模式时有运行信号时此端子上会有信号 

33～48 FUNC 33～FUNC 48 备用 

49 PROFIBUS功能1 PROFIBUS功能1输出1此端子信号有效 

50 PROFIBUS功能2 PROFIBUS功能2输出1此端子信号有效 

51 PROFIBUS功能3 PROFIBUS功能3输出1此端子信号有效 

52 PROFIBUS功能4 PROFIBUS功能4输出1此端子信号有效 

53 PROFIBUS功能5 PROFIBUS功能5输出1此端子信号有效 

54～56 FUNC 54～FUNC 56 备用 

57 本地功能1 本地功能1输出1此端子信号有效 

58 本地功能2 本地功能2输出1此端子信号有效 

59 本地功能3 本地功能3输出1此端子信号有效 

60 本地功能4 本地功能4输出1此端子信号有效 

61 自由功能模块1 自由功能模块1输出1此端子信号有效 

62 自由功能模块2 自由功能模块2输出1此端子信号有效 

63 自由功能模块3 自由功能模块3输出1此端子信号有效 

64 自由功能模块4 自由功能模块4输出1此端子信号有效 
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7.5 ›¦Fc\]¥   P5  

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 
详细说明 

P5.0 AI1类型 

[0]禁止 

[1]0～+10V 

[2]-10～+10V 

[3]0～20mA 

0～3 1 

 

P5.1 AI1滤波时间 

设置模拟端子 AI1模拟量所对应

的滤波时间。 

设定值受周围环境干扰而其波动

较大时使用。 

滤波时间设较大值则会缩小设定

上下波动但响应会变慢。 

0.0～1000.0 

[ms] 

25.0 

[ms] 

 

P5.2 AI1电压偏置 设置AI1电压偏置 
-10.00～10.00 

[V] 

0.000 

[V] 
详见8.4 

P5.3 AI1电流偏置 设置AI1电流偏置 
-20.00～20.00 

[mA] 

0.000 

[mA] 
详见8.4 

P5.4 AI1最小电压 设置AI1最小电压 
-10.00～10.00 

[V] 

0.000 

[V] 
详见8.4 

P5.5 AI1最小电流 设置AI1最小电流 
0.00～20.00 

[mA] 

0.000 

[mA] 
详见8.4 

P5.6 AI1最小给定值 设置AI1最小给定值 
-300.0～300.0 

[%] 

0.0 

[%] 
详见8.4 

P5.7 AI1最大电压 设置AI1最大电压 
-10.00～10.00 

[V] 

10.000 

[V] 
详见8.4 

P5.8 AI1最大电流 设置AI1最大电流 
0.00～20.00 

[mA] 

20.000 

[mA] 
详见8.4 

P5.9 AI1最大给定值 设置AI1最大给定值 
-300.0～300.0 

[%] 

100.0 

[%] 
详见8.4 

P5.18 AI2类型 

[0]禁止 

[1]0～+10V 

[2]-10～+10V 

[3]0～20mA 

0～3 3 
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P5.19 AI2滤波时间 

设置模拟端子 AI2模拟量所对应

的滤波时间。 

设定值受周围环境干扰而其波动

较大时使用。 

滤波时间设较大值则会缩小设定

值上下波动但响应会变慢。 

0.0～1000.0 

[ms] 

25.0 

[ms] 

 

P5.20 AI2电压偏置 设置AI2电压偏置 
-10.00～10.00 

[V] 

0.000 

[V] 
 

P5.21 AI2电流偏置 设置AI2电流偏置 
-20.00～20.00 

[mA] 

0.000 

[mA] 
 

P5.22 AI2最小电压 设置AI2最小电压 
-10.00～10.00 

[V] 

0.000 

[V] 
 

P5.23 AI2最小电流 设置AI2最小电流 
0.00～20.00 

[mA] 

0.000 

[mA] 
 

P5.24 AI2最小给定值 设置AI2最小给定值 
-300.0～300.0 

[%] 

0.0 

[%] 
 

P5.25 AI2最大电压 设置AI2最大电压 
-10.00～10.00 

[V] 

10.000 

[V] 
 

P5.26 AI2最大电流 设置AI2最大电流 
0.00～20.00 

[mA] 

20.000 

[mA] 
 

P5.27 AI2最大给定值 设置AI2最大给定值 
-300.0～300.0 

[%] 

100.0 

[%] 
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7.6 ›¦Fi\]¥   P6 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 
详细说明 

P6.0 AO1输出设定 见表 7-1 0～14 2  

P6.2 AO1输出最小值 设置AO1输出最小值 
-300.0～300.0 

[%] 

0.0 

[%] 
详见8.5 

P6.3 AO1输出最大值 设置AO1输出最大值 
-300.0～300.0 

[%] 

100.0 

[%] 
详见8.5 

P6.4 AO1最小输出[mA，V] 设置AO1最小输出 
0.0～100.0 

[%] 

0.0 

[%] 
详见8.5 

P6.5 AO1最大输出[mA，V] 设置AO1最大输出 
0.0～100.0 

[%] 

100.0 

[%] 
详见8.5 

P6.6 AO1偏差值 设置AO1偏差值 
-100.00～100.00 

[%] 

0.00 

[%] 
 

P6.7 AO1固定输出 
设置AO1固定输出(P6.0设置

为[13]时此设定值有效) 

0.0～100.0 

[%] 

0.0 

[%] 
 

P6.8 AO1滤波时间 

设置模拟端子 AO1模拟量所

对应的滤波时间。 

输出值受周围环境干扰而其

波动较大时使用。 

滤波时间设较大值则会缩小

输出值上下波动但响应会变

慢。 

0.0～1000.0 

[ms] 

10.0 

[ms] 
 

P6.14 AO2输出设定 见表 7-1 0～14 4  

P6.16 AO2输出最小值 设置AO2输出最小值 
-300.0～300.0 

[%] 

0.0 

[%] 
 

P6.17 AO2输出最大值 设置AO2输出最大值 
-300.0～300.0 

[%] 

100.0 

[%] 
 

P6.18 AO2最小输出[mA，V] 设置AO2最小输出 
0.0～100.0 

[%] 

0.0 

[%] 
 

P6.19 AO2最大输出[mA，V] 设置AO2最大输出 
0.0～100.0 

[%] 

100.0 

[%] 
 

P6.20 AO2偏差值 设置AO2偏差值 
-100.00～100.00 

[%] 

0.00 

[%] 
 

P6.21 AO2固定输出 
设置AO2固定输出(P6.14设

置为[13]时此设定值有效) 

0.0～100.0 

[%] 

0.0 

[%] 
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P6.22 AO2滤波时间 

设置模拟端子AO1模拟量所

对应的滤波时间。 

输出值受周围环境干扰而其

波动较大时使用。 

滤波时间设较大值则会缩小

输出值上下波动但响应会变

慢。 

0.0～1000.0 

[ms] 

10.0 

[ms] 
 

 

表
7-1  

模拟量输出说明
 

?ã 值 •‚  ��  

0 ²yÎ®ª Ö  ²yÎ>� !®ª Ö  

1 lyÎ®ª Ö  lyÎ>� !®ª Ö  

2 ²yÎ-/ 速度 ²yÎ>-/ 速度 

3 lyÎ-/ 速度 lyÎ>-/ 速度 

4 ®ª-*  ®ª-*  

5 ²yÎ-/ 转矩 ²yÎ>-/ 转矩 

6 lyÎ-/ 转矩 lyÎ>-/ 转矩 

7 -/ 负à  -/ 负à  

8 母线-Ù (%) 母线-Ù (百å 比®ª ) 

9 ®ªÕÖ  ®ªÕÖ  

10 ®ª-Ù  ®ª-Ù  

11 � ! 温度(%) 
� ! 温度(最� 温度 150℃> 百å

比®ª ) 

12 DP 通讯?ã  Profibus ?ã  

13 参数?ã  p 参数 P6.7 � P6.21 ?ã 值来®ª  

14 � 地?ã  j 位/ 软‰j?ã 值来®ª  
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7.7 ¡§Œ•¥   P7 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 详细说明 

P7.0 电流限制值[电机1] 设置电机1电流限制值 
0.0～300.0 

[%] 
180.0 

[%] 
详见8.6 

P7.1 电流限制值[电机2] 设置电机2电流限制值 
0.0～300.0 

[%] 
180.0 

[%] 
详见8.6 

P7.2 电流限制值[电机3] 设置电机3电流限制值 
0.0～300.0 

[%] 
180.0 

[%] 
详见8.6 

P7.3 电流限制值[电机4] 设置电机4电流限制值 
0.0～300.0 

[%] 
180.0 

[%] 
详见8.6 

P7.4 过流保护[电机1] 设置电机1过流保护值 
0.0～300.0 

[%] 
235.0 

[%] 
详见8.6 

P7.5 过流保护[电机2] 设置电机2过流保护值 
0.0～300.0 

[%] 
235.0 

[%] 
详见8.6 

P7.6 过流保护[电机3] 设置电机3过流保护值 
0.0～300.0 

[%] 
235.0 

[%] 
详见8.6 

P7.7 过流保护[电机4] 设置电机4过流保护值 
0.0～300.0 

[%] 
235.0 

[%] 
详见8.6 

P7.8 零序电流过流[电机1] 设置电机1零序电流过流 
0.0～100.0 

[%] 
20.0 
[%] 

详见8.6 

P7.9 零序电流过流[电机2] 设置电机2零序电流过流 
0.0～100.0 

[%] 
20.0 
[%] 

详见8.6 

P7.10 零序电流过流[电机3] 设置电机3零序电流过流 
0.0～100.0 

[%] 
20.0 
[%] 

详见8.6 

P7.11 零序电流过流[电机4] 设置电机4零序电流过流 
0.0～100.0 

[%] 
20.0 
[%] 

详见8.6 

P7.12 母线过压 设置母线过压值 
600～820 

[V] 
800 
[V] 

详见8.6 

P7.13 母线欠压 设置母线欠压值 
300～500 

[V] 
350 
[V] 

详见8.6 

P7.14 过温故障 设置过温故障值 
60.0～100.0 

[℃] 
87.5 
[℃] 

详见8.6 

P7.15 过温报警 设置过温报警值 
50.0～100.0 

[℃] 
80.0 
[℃] 

详见8.6 

P7.19 过速故障[电机1] 设置电机1过速故障值 
100.0～720.0 

[%] 
120.0 

[%] 
详见8.6 

P7.20 过速故障[电机2] 设置电机2过速故障值 
100.0～720.0 

[%] 
120.0 

[%] 
详见8.6 

P7.21 过速故障[电机3] 设置电机3过速故障值 
100.0～720.0 

[%] 
120.0 

[%] 
详见8.6 
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P7.22 过速故障[电机4] 设置电机4过速故障值 
100.0～720.0 

[%] 
120.0 

[%] 
详见8.6 

P7.23 
开环矢量保护1时间
M1 

设置电机1开环矢量保护时间 
0.00～3.00 

[s] 
0.50 
[s] 

详见8.6 

P7.24 
开环矢量保护1时间
M2 

设置电机2开环矢量保护时间 
0.00～3.00 

[s] 
0.50 
[s] 

详见8.6 

P7.25 
开环矢量保护1时间
M3 

设置电机3开环矢量保护时间 
0.00～3.00 

[s] 
0.50 
[s] 

详见8.6 

P7.26 
开环矢量保护1时间
M4 

设置电机4开环矢量保护时间 
0.00～3.00 

[s] 
0.50 
[s] 

详见8.6 

P7.27 电机1堵转检测时间 设置电机1堵转保护检测时间 
0.00～3.00 

[s] 
2.00 
[s] 

 

P7.28 电机2堵转检测时间 设置电机2堵转保护检测时间 
0.00～3.00 

[s] 
2.00 
[s] 

 

P7.29 电机3堵转检测时间 设置电机3堵转保护检测时间 
0.00～3.00 

[s] 
2.00 
[s] 

 

P7.30 电机4堵转检测时间 设置电机4堵转保护检测时间 
0.00～3.00 

[s] 
2.00 
[s] 

 

P7.31 速度异常范围 设置异常速度保护百分比值 
0.0～100.0 

[%] 
25.0 
[%] 

 

P7.32 速度异常检测时间 设置异常速度保护检测时间 
0.00～5.00 

[s] 
1 

[s] 
 

P7.33 自学习失败时间 设置自学习失败检测时间 
0.0～1000.0 

[s] 
360.0 

[s] 
 

P7.47 持续电流 
设置允许长时间运行的电流

值 
0.0～300.0 

[%] 
100.0 

[%] 
详见8.6 

P7.48 过载电流1 设置过载电流1的值 
0.0～300.0 

[%] 
150.0 

[%] 
详见8.6 

P7.49 过载时间1 设置允许过载电流1时间 
0.00～60.00 

[s] 
60.00 

[s] 
详见8.6 

P7.50 过载电流2 设置过载电流2的值 
0.0～300.0 

[%] 
200.0 

[%] 
详见8.6 

P7.51 过载时间2 设置允许过载电流2时间 
0.00～5.00 

[s] 
5.00 
[s] 

详见8.6 

P7.55 输入缺相保护使能 
[0]禁止 
[1]使能 

0～1 0  

P7.56 输入缺相预设置  
0.0～200.0 

[%] 
120.0 

[%] 
 

P7.57 输入缺相侦测时间  
0.0～12.0 

[s] 
5 

[s] 
 

P7.59 输出缺相保护使能 
[0]禁止 
[1]使能 

0～1 1  
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P7.60 输出缺相侦测时间  
0.10～3.00 

[s] 
0.30 
[s] 

 

P7.64 制动模式 
[0]禁止 
[1]使能 

0～1 0 详见8.6 

P7.65 制动启动偏差电压 设置制动启动电压偏差值 
-25～100 

[V] 
0 

[V] 
详见8.6 

P7.66 制动工作偏差电压 
设置制动开通保持电压偏差

值 
-25～100 

[V] 
0 

[V] 
详见8.6 

P7.69 过压抑制使能 
[0]禁止 
[1]使能 

0～1 0 详见8.6 

P7.70 过压抑制偏差值 设置过压抑制值偏差 
-25～100 

[V] 
0 

[V] 
详见8.6 

P7.71 过压抑制1使能 
[0]禁止 
[1]使能 

0～1 0 详见8.6 

P7.73 欠压限制使能 
[0]禁止 
[1]使能 

0～1 0  

P7.74 欠电压限制值  
300～500 

[V] 
460 
[V] 

 

P7.75 欠电压控制器增益  
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 
 

P7.76 欠压恢复时间  
0.00～300.00 

[s] 
1.00 
[s] 

 

P7.77 欠压降速值  
0.0～200.0 

[%] 
15.0 
[%] 

 

P7.94 晶闸管动作选项 
[0]运行控制 
[1]母线电压控制 

0～1 1  

P7.95 预充电失败时间 
设置AFE控制模式下预充电失
败时间 

0.0～3000.0 
[s] 

15.0 
[s] 

 

P7.96 晶闸管关断延时 晶闸管关断延时 
0.00～300.00 

[s] 
0.00 
[s] 
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7.8 l• 1 ¨©^_¥   P8 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 
详细说明 

P8.0 启动源选择 

[0]数字输入端子 

[1]操作面板 

[2]DP通讯 

[3]MODBUS 

[4]自由功能模块 

0～4 0  

P8.3 停车方式 
[0]斜坡停车 

[1]自由停车 
0～1 0 

详见8.7 

P8.6 运行延迟时间 设置运行延迟时间 
0.00～300.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.7 

P8.7 零速后转矩保持 停止时零速状态保持时间 
0.00～300.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.7 

P8.10 速度给定源 

[0]I/O端子 

[1]模拟量输入 1 

[2]模拟量输入 2 

[3]操作面板 

[4]DP通讯 

[5]MODBUS 

[6]自由功能模块 

0～6 0  

P8.13 加速时间控制来源 

[0]禁用 

[1]PROFIBUS 

[2]MODBUS 

[3]本地设置 

0～3 0 
详见8.7 

P8.14 加速时间倍数  0.1～10.0 1.0 
详见8.7 

P8.15 加速区1 设定第一个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

100.0 

[%] 
详见8.7 

P8.16 加速时间1 
从停止状态到P8.15设定值的加速

时间 

0.0～300.0 

[s] 

3.00 

[s] 
详见8.7 

P8.17 加速区2 设定第二个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

200.0 

[%] 
详见8.7 

P8.18 加速时间2  
从P8.15设定值到P8.17设定值的

加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

4.00 

[s] 
详见8.7 

P8.19 加速区3 设定第三个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

240.0 

[%] 
详见8.7 
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P8.20 加速时间3  
从P8.17设定值到P8.19设定值的

加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

7.00 

[s] 
详见8.7 

P8.21 加速区4 设定第四个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P8.22 加速时间4  
从P8.19设定值到P8.21设定值的

加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P8.23 加速区5 设定第五个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P8.24 加速时间5  
从P8.21设定值到P8.23设定值的

加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P8.25 加速区6 设定第六个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P8.26 加速时间6  
从P8.23设定值到P8.25设定值的

加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P8.27 加速区7 设定第七个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P8.28 加速时间7  
从P8.25设定值到P8.27设定值的

加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P8.29 加速区8 设定第八个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P8.30 加速时间8  
从P8.27设定值到P8.29设定值的

加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P8.32 减速时间控制来源 

[0]禁用 

[1]PROFIBUS 

[2]MODBUS 

[3]本地设置 

0～3 0 
详见8.7 

P8.33 减速时间倍数  0.1～10.0 1.0 
详见8.7 

P8.34 减速区1 设定第一个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

100.0 

[%] 
详见8.7 

P8.35 减速时间1  从P8.34设定值到停止的减速时间 
0.0～300.0 

[s] 

3.00 

[s] 
详见8.7 

P8.36 减速区2 设定第二个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

200.0 

[%] 
详见8.7 

P8.37 减速时间2  
从P8.34设定值到P8.36设定值的

减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

4.00 

[s] 
详见8.7 

P8.38 减速区3 设定第三个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

240.0 

[%] 
详见8.7 
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P8.39 减速时间3  
从P8.36设定值到P8.38设定值的

减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

7.00 

[s] 
详见8.7 

P8.40 减速区4 设定第四个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P8.41 减速时间4  
从P8.38设定值到P8.40设定值的

减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P8.42 减速区5 设定第五个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P8.43 减速时间5  
从P8.40设定值到P8.42设定值的

减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P8.44 减速区6 设定第六个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P8.45 减速时间6  
从P8.42设定值到P8.44设定值的

减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P8.46 减速区7 设定第七个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P8.47 减速时间7  
从P8.44设定值到P8.46设定值的

减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P8.48 减速区8 设定第八个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P8.49 减速时间8  
从P8.46设定值到P8.48设定值的

减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P8.54 自由运行开始速度  
0.0～300.0 

[%] 

0.0 

[%] 
 

P8.55 变向减速使能 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0  

P8.56 变向减速时间  
0.00～300.00 

[s] 

3.00 

[s] 
 

P8.57 紧急停车方式 
[0]斜坡停车 

[1]自由停车 
0～1 1  

P8.58 急停减速时间  
0.00～300.00 

[s] 

1.50 

[s] 
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7.9 l• 2 ¨©^_¥   P9 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 
详细说明 

P9.0 启动源选择 

[0]数字输入端子 

[1]操作面板 

[2]DP通讯 

[3]MODBUS 

[4]自由功能模块 

0～4 0  

P9.3 停车方式 
[0]斜坡停车 

[1]自由停车 
0～1 0 

详见8.7 

P9.6 运行延迟时间 设置运行延迟时间 
0.00～300.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.7 

P9.7 零速后转矩保持 停止时零速状态保持时间 
0.00～300.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.7 

P9.10 速度给定源 

[0]I/O端子 

[1]模拟量输入 1 

[2]模拟量输入 2 

[3]操作面板 

[4]DP通讯 

[5]MODBUS 

[6]自由功能模块 

0～6 0  

P9.13 加速时间控制来源 

[0]禁用 

[1]PROFIBUS 

[2]MODBUS 

[3]本地设置 

0～3 0 
详见8.7 

P9.14 加速时间倍数  0.1～10.0 1.0 
详见8.7 

P9.15 加速区1 设定第一个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

100.0 

[%] 
详见8.7 

P9.16 加速时间1 
从停止状态到P9.15设定值的加速

时间 

0.0～300.0 

[s] 

3.00 

[s] 
详见8.7 

P9.17 加速区2 设定第二个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

200.0 

[%] 
详见8.7 

P9.18 加速时间2  
从P9.15设定值到P9.17设定值的

加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

4.00 

[s] 
详见8.7 

P9.19 加速区3 设定第三个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

240.0 

[%] 
详见8.7 
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P9.20 加速时间3  
从P9.17设定值到P9.19设定值的

加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

7.00 

[s] 
详见8.7 

P9.21 加速区4 设定第四个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P9.22 加速时间4  
从P9.19设定值到P9.21设定值的

加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P9.23 加速区5 设定第五个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P9.24 加速时间5  
从P9.21设定值到P9.23设定值的

加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P9.25 加速区6 设定第六个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P9.26 加速时间6  
从P9.23设定值到P9.25设定值的

加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P9.27 加速区7 设定第七个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P9.28 加速时间7  
从P9.25设定值到P9.27设定值的

加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P9.29 加速区8 设定第八个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P9.30 加速时间8  
从P9.27设定值到P9.29设定值的

加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P9.32 减速时间控制来源 

[0]禁用 

[1]PROFIBUS 

[2]MODBUS 

[3]本地设置 

0～3 0 
详见8.7 

P9.33 减速时间倍数  0.1～10.0 1.0 
详见8.7 

P9.34 减速区1 设定第一个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

100.0 

[%] 
详见8.7 

P9.35 减速时间1  从P9.34设定值到停止的减速时间 
0.0～300.0 

[s] 

3.00 

[s] 
详见8.7 

P9.36 减速区2 设定第二个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

200.0 

[%] 
详见8.7 

P9.37 减速时间2  
从P9.34设定值到P9.36设定值的

减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

4.00 

[s] 
详见8.7 

P9.38 减速区3 设定第三个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

240.0 

[%] 
详见8.7 
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P9.39 减速时间3  
从P9.36设定值到P9.38设定值的

减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

7.00 

[s] 
详见8.7 

P9.40 减速区4 设定第四个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P9.41 减速时间4  
从P9.38设定值到P9.40设定值的

减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P9.42 减速区5 设定第五个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P9.43 减速时间5  
从P9.40设定值到P9.42设定值的

减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P9.44 减速区6 设定第六个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P9.45 减速时间6  
从P9.42设定值到P9.44设定值的

减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P9.46 减速区7 设定第七个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P9.47 减速时间7  
从P9.44设定值到P9.46设定值的

减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P9.48 减速区8 设定第八个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P9.49 减速时间8  
从P9.46设定值到P9.48设定值的

减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P9.54 自由运行开始速度  
0.0～300.0 

[%] 

0.0 

[%] 
 

P9.55 变向减速使能 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0  

P9.56 变向减速时间  
0.00～300.00 

[s] 

3.00 

[s] 
 

P9.57 紧急停车方式 
[0]斜坡停车 

[1]自由停车 
0～1 1  

P9.58 急停减速时间  
0.00～300.00 

[s] 

1.50 

[s] 
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7.10 l• 3 ¨©^_¥   P10 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 
详细说明 

P10.0 启动源选择 

[0]数字输入端子 

[1]操作面板 

[2]DP通讯 

[3]MODBUS 

[4]自由功能模块 

0～4 0  

P10.3 停车方式 
[0]斜坡停车 

[1]自由停车 
0～1 0 

详见8.7 

P10.6 运行延迟时间 设置运行延迟时间 
0.00～300.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.7 

P10.7 零速后转矩保持 停止时零速状态保持时间 
0.00～300.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.7 

P10.10 速度给定源 

[0]I/O端子 

[1]模拟量输入 1 

[2]模拟量输入 2 

[3]操作面板 

[4]DP通讯 

[5]MODBUS 

[6]自由功能模块 

0～6 0  

P10.13 加速时间控制来源 

[0]禁用 

[1]PROFIBUS 

[2]MODBUS 

[3]本地设置 

0～3 0 
详见8.7 

P10.14 加速时间倍数  0.1～10.0 1.0 
详见8.7 

P10.15 加速区1 设定第一个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

100.0 

[%] 
详见8.7 

P10.16 加速时间1 
从停止状态到P10.15设定值的加

速时间 

0.0～300.0 

[s] 

3.00 

[s] 
详见8.7 

P10.17 加速区2 设定第二个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

200.0 

[%] 
详见8.7 

P10.18 加速时间2  
从P10.15设定值到P10.17设定值

的加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

4.00 

[s] 
详见8.7 

P10.19 加速区3 设定第三个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

240.0 

[%] 
详见8.7 
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P10.20 加速时间3  
从P10.17设定值到P10.19设定值

的加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

7.00 

[s] 
详见8.7 

P10.21 加速区4 设定第四个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P10.22 加速时间4  
从P10.19设定值到P10.21设定值

的加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P10.23 加速区5 设定第五个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P10.24 加速时间5  
从P10.21设定值到P10.23设定值

的加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P10.25 加速区6 设定第六个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P10.26 加速时间6  
从P10.23设定值到P10.25设定值

的加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P10.27 加速区7 设定第七个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P10.28 加速时间7  
从P10.25设定值到P10.27设定值

的加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P10.29 加速区8 设定第八个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P10.30 加速时间8  
从P10.27设定值到P10.29设定值

的加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P10.32 减速时间控制来源 

[0]禁用 

[1]PROFIBUS 

[2]MODBUS 

[3]本地设置 

0～3 0 
详见8.7 

P10.33 减速时间倍数  0.1～10.0 1.0 
详见8.7 

P10.34 减速区1 设定第一个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

100.0 

[%] 
详见8.7 

P10.35 减速时间1  
从P10.34设定值到停止的减速时

间 

0.0～300.0 

[s] 

3.00 

[s] 
详见8.7 

P10.36 减速区2 设定第二个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

200.0 

[%] 
详见8.7 

P10.37 减速时间2  
从P10.34设定值到P10.36设定值

的减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

4.00 

[s] 
详见8.7 

P10.38 减速区3 设定第三个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

240.0 

[%] 
详见8.7 
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P10.39 减速时间3  
从P10.36设定值到P10.38设定值

的减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

7.00 

[s] 
详见8.7 

P10.40 减速区4 设定第四个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P10.41 减速时间4  
从P10.38设定值到P10.40设定值

的减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P10.42 减速区5 设定第五个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P10.43 减速时间5  
从P10.40设定值到P10.42设定值

的减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P10.44 减速区6 设定第六个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P10.45 减速时间6  
从P10.42设定值到P10.44设定值

的减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P10.46 减速区7 设定第七个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P10.47 减速时间7  
从P10.44设定值到P10.46设定值

的减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P10.48 减速区8 设定第八个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P10.49 减速时间8  
从P10.46设定值到P10.48设定值

的减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P10.54 自由运行开始速度  
0.0～300.0 

[%] 

0.0 

[%] 
 

P10.55 变向减速使能 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0  

P10.56 变向减速时间  
0.00～300.00 

[s] 

3.00 

[s] 
 

P10.57 紧急停车方式 
[0]斜坡停车 

[1]自由停车 
0～1 1  

P10.58 急停减速时间  
0.00～300.00 

[s] 

1.50 

[s] 
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7.11 l• 4 ¨©^_¥   P11 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 
详细说明 

P11.0 启动源选择 

[0]数字输入端子 

[1]操作面板 

[2]DP通讯 

[3]MODBUS 

[4]自由功能模块 

0～4 0  

P11.3 停车方式 
[0]斜坡停车 

[1]自由停车 
0～1 0 

详见8.7 

P11.6 运行延迟时间 设置运行延迟时间 
0.00～300.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.7 

P11.7 零速后转矩保持 停止时零速状态保持时间 
0.00～300.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.7 

P11.10 速度给定源 

[0]I/O端子 

[1]模拟量输入 1 

[2]模拟量输入 2 

[3]操作面板 

[4]DP通讯 

[5]MODBUS 

[6]自由功能模块 

0～6 0  

P11.13 加速时间控制来源 

[0]禁用 

[1]PROFIBUS 

[2]MODBUS 

[3]本地设置 

0～3 0 
详见8.7 

P11.14 加速时间倍数  0.1～10.0 1.0 
详见8.7 

P11.15 加速区1 设定第一个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

100.0 

[%] 
详见8.7 

P11.16 加速时间1 
从停止状态到P11.15设定值的加

速时间 

0.0～300.0 

[s] 

3.00 

[s] 
详见8.7 

P11.17 加速区2 设定第二个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

200.0 

[%] 
详见8.7 

P11.18 加速时间2  
从P11.15设定值到P11.17设定值

的加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

4.00 

[s] 
详见8.7 

P11.19 加速区3 设定第三个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

240.0 

[%] 
详见8.7 
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P11.20 加速时间3  
从P11.17设定值到P11.19设定值

的加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

7.00 

[s] 
详见8.7 

P11.21 加速区4 设定第四个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P11.22 加速时间4  
从P11.19设定值到P11.21设定值

的加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P11.23 加速区5 设定第五个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P11.24 加速时间5  
从P11.21设定值到P11.23设定值

的加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P11.25 加速区6 设定第六个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P11.26 加速时间6  
从P11.23设定值到P11.25设定值

的加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P11.27 加速区7 设定第七个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P11.28 加速时间7  
从P11.25设定值到P11.27设定值

的加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P11.29 加速区8 设定第八个加速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P11.30 加速时间8  
从P11.27设定值到P11.29设定值

的加速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P11.32 减速时间控制来源 

[0]禁用 

[1]PROFIBUS 

[2]MODBUS 

[3]本地设置 

0～3 0 
详见8.7 

P11.33 减速时间倍数  0.1～10.0 1.0 
详见8.7 

P11.34 减速区1 设定第一个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

100.0 

[%] 
详见8.7 

P11.35 减速时间1  
从P11.34设定值到停止的减速时

间 

0.0～300.0 

[s] 

3.00 

[s] 
详见8.7 

P11.36 减速区2 设定第二个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

200.0 

[%] 
详见8.7 

P11.37 减速时间2  
从P11.34设定值到P11.36设定值

的减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

4.00 

[s] 
详见8.7 

P11.38 减速区3 设定第三个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

240.0 

[%] 
详见8.7 
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P11.39 减速时间3  
从P11.36设定值到P11.38设定值

的减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

7.00 

[s] 
详见8.7 

P11.40 减速区4 设定第四个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P11.41 减速时间4  
从P11.38设定值到P11.40设定值

的减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P11.42 减速区5 设定第五个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P11.43 减速时间5  
从P11.40设定值到P11.42设定值

的减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P11.44 减速区6 设定第六个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P11.45 减速时间6  
从P11.42设定值到P11.44设定值

的减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P11.46 减速区7 设定第七个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P11.47 减速时间7  
从P11.44设定值到P11.46设定值

的减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P11.48 减速区8 设定第八个减速梯度模式 
0.0～300.0 

[%] 

300.0 

[%] 
详见8.7 

P11.49 减速时间8  
从P11.46设定值到P11.48设定值

的减速时间 

0.0～300.0 

[s] 

10.00 

[s] 
详见8.7 

P11.54 自由运行开始速度  
0.0～300.0 

[%] 

0.0 

[%] 
 

P11.55 变向减速使能 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0  

P11.56 变向减速时间  
0.00～300.00 

[s] 

3.00 

[s] 
 

P11.57 紧急停车方式 
[0]斜坡停车 

[1]自由停车 
0～1 1  

P11.58 急停减速时间  
0.00～300.00 

[s] 

1.50 

[s] 
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7.12 l• 1 ª’_o¥   P12 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 详细说明 

P12.0 多段速模式选择 
[0]直接输入 

[1]二进制 
0～1 1 

详见8.8 

P12.1 多段速单位选择 

[0][%] 

[1][Hz] 

[2][rpm] 

0～2 1  

P12.2 多段速1  0.0～3000.0 10.0  

P12.3 多段速2  0.0～3000.0 20.0  

P12.4 多段速3  0.0～3000.0 35.0  

P12.5 多段速4  0.0～3000.0 50.0  

P12.6 多段速5  0.0～3000.0 50.0  

P12.7 多段速6  0.0～3000.0 50.0  

P12.8 多段速7  0.0～3000.0 50.0  

P12.9 多段速8  0.0～3000.0 50.0  

P12.10 多段速9  0.0～3000.0 50.0  

P12.11 多段速10  0.0～3000.0 50.0  

P12.12 多段速11  0.0～3000.0 50.0  

P12.13 多段速12  0.0～3000.0 50.0  

P12.14 多段速13  0.0～3000.0 50.0  

P12.15 多段速14  0.0～3000.0 50.0  

P12.16 多段速15  0.0～3000.0 50.0  

P12.17 多段速16  0.0～3000.0 50.0  

P12.22 开闸正向速度值 设置开闸正向速度值 
0.0～20.0 

[%] 

2.0 

[%] 
详见8.8 

P12.23 开闸反向速度值 设置开闸反向速度值 
0.0～20.0 

[%] 

0.0 

[%] 
详见8.8 

P12.24 开闸正向转矩 设置开闸正向转矩 
0.0～200.0 

[%] 

30.0 

[%] 
详见8.8 

P12.25 开闸反向转矩 设置开闸反向转矩 
0.0～200.0 

[%] 

20.0 

[%] 
详见8.8 

P12.26 正向开闸延时 设置正向开闸延迟时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.8 
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P12.27 反向开闸延时 设置反向开闸延迟时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.8 

P12.28 正向开闸控制延时 设置正向开闸时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.07 

[s] 
详见8.8 

P12.29 反向开闸控制延时 设置反向开闸时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.07 

[s] 
详见8.8 

P12.32 正向抱闸速度 设置正向时抱闸速度 
0.0～20.0 

[%] 

0.0 

[%] 
详见8.8 

P12.33 反向抱闸速度 设置反向时抱闸速度 
0.0～20.0 

[%] 

0.0 

[%] 
详见8.8 

P12.34 正向抱闸延迟时间 设置正向抱闸延迟时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.8 

P12.35 反向抱闸延迟时间 设置反向抱闸延迟时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.8 

P12.36 正向抱闸时间 设置正向抱闸时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.50 

[s] 
详见8.8 

P12.37 反向抱闸时间 设置反向抱闸时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.50 

[s] 
详见8.8 
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7.13 l• 2 ª’_o¥   P13 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 详细说明 

P13.0 多段速模式选择 
[0]直接输入 

[1]二进制 
0～1 1 

详见8.8 

P13.1 多段速单位选择 

[0][%] 

[1][Hz] 

[2][rpm] 

0～2 1  

P13.2 多段速1  0.0～3000.0 10.0  

P13.3 多段速2  0.0～3000.0 20.0  

P13.4 多段速3  0.0～3000.0 35.0  

P13.5 多段速4  0.0～3000.0 50.0  

P13.6 多段速5  0.0～3000.0 50.0  

P13.7 多段速6  0.0～3000.0 50.0  

P13.8 多段速7  0.0～3000.0 50.0  

P13.9 多段速8  0.0～3000.0 50.0  

P13.10 多段速9  0.0～3000.0 50.0  

P13.11 多段速10  0.0～3000.0 50.0  

P13.12 多段速11  0.0～3000.0 50.0  

P13.13 多段速12  0.0～3000.0 50.0  

P13.14 多段速13  0.0～3000.0 50.0  

P13.15 多段速14  0.0～3000.0 50.0  

P13.16 多段速15  0.0～3000.0 50.0  

P13.17 多段速16  0.0～3000.0 50.0  

P13.22 开闸正向速度值 设置开闸正向速度值 
0.0～20.0 

[%] 

2.0 

[%] 
详见8.8 

P13.23 开闸反向速度值 设置开闸反向速度值 
0.0～20.0 

[%] 

0.0 

[%] 
详见8.8 

P13.24 开闸正向转矩 设置开闸正向转矩 
0.0～200.0 

[%] 

30.0 

[%] 
详见8.8 

P13.25 开闸反向转矩 设置开闸反向转矩 
0.0～200.0 

[%] 

20.0 

[%] 
详见8.8 

P13.26 正向开闸延时 设置正向开闸延迟时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.8 
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P13.27 反向开闸延时 设置反向开闸延迟时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.8 

P13.28 正向开闸控制延时 设置正向开闸时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.07 

[s] 
详见8.8 

P13.29 反向开闸控制延时 设置反向开闸时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.07 

[s] 
详见8.8 

P13.32 正向抱闸速度 设置正向时抱闸速度 
0.0～20.0 

[%] 

0.0 

[%] 
详见8.8 

P13.33 反向抱闸速度 设置反向时抱闸速度 
0.0～20.0 

[%] 

0.0 

[%] 
详见8.8 

P13.34 正向抱闸延迟时间 设置正向抱闸延迟时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.8 

P13.35 反向抱闸延迟时间 设置反向抱闸延迟时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.8 

P13.36 正向抱闸时间 设置正向抱闸时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.50 

[s] 
详见8.8 

P13.37 反向抱闸时间 设置反向抱闸时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.50 

[s] 
详见8.8 
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7.14 l• 3 ª’_o¥   P14 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 详细说明 

P14.0 多段速模式选择 
[0]直接输入 

[1]二进制 
0～1 1 

详见8.8 

P14.1 多段速单位选择 

[0][%] 

[1][Hz] 

[2][rpm] 

0～2 1  

P14.2 多段速1  0.0～3000.0 10.0  

P14.3 多段速2  0.0～3000.0 20.0  

P14.4 多段速3  0.0～3000.0 35.0  

P14.5 多段速4  0.0～3000.0 50.0  

P14.6 多段速5  0.0～3000.0 50.0  

P14.7 多段速6  0.0～3000.0 50.0  

P14.8 多段速7  0.0～3000.0 50.0  

P14.9 多段速8  0.0～3000.0 50.0  

P14.10 多段速9  0.0～3000.0 50.0  

P14.11 多段速10  0.0～3000.0 50.0  

P14.12 多段速11  0.0～3000.0 50.0  

P14.13 多段速12  0.0～3000.0 50.0  

P14.14 多段速13  0.0～3000.0 50.0  

P14.15 多段速14  0.0～3000.0 50.0  

P14.16 多段速15  0.0～3000.0 50.0  

P14.17 多段速16  0.0～3000.0 50.0  

P14.22 开闸正向速度值 设置开闸正向速度值 
0.0～20.0 

[%] 

2.0 

[%] 
详见8.8 

P14.23 开闸反向速度值 设置开闸反向速度值 
0.0～20.0 

[%] 

0.0 

[%] 
详见8.8 

P14.24 开闸正向转矩 设置开闸正向转矩 
0.0～200.0 

[%] 

30.0 

[%] 
详见8.8 

P14.25 开闸反向转矩 设置开闸反向转矩 
0.0～200.0 

[%] 

20.0 

[%] 
详见8.8 

P14.26 正向开闸延时 设置正向开闸延迟时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.8 
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P14.27 反向开闸延时 设置反向开闸延迟时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.8 

P14.28 正向开闸控制延时 设置正向开闸时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.07 

[s] 
详见8.8 

P14.29 反向开闸控制延时 设置反向开闸时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.07 

[s] 
详见8.8 

P14.32 正向抱闸速度 设置正向时抱闸速度 
0.0～20.0 

[%] 

0.0 

[%] 
详见8.8 

P14.33 反向抱闸速度 设置反向时抱闸速度 
0.0～20.0 

[%] 

0.0 

[%] 
详见8.8 

P14.34 正向抱闸延迟时间 设置正向抱闸延迟时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.8 

P14.35 反向抱闸延迟时间 设置反向抱闸延迟时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.8 

P14.36 正向抱闸时间 设置正向抱闸时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.50 

[s] 
详见8.8 

P14.37 反向抱闸时间 设置反向抱闸时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.50 

[s] 
详见8.8 
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7.15 l• 4 ª’_o¥   P15 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 详细说明 

P15.0 多段速模式选择 
[0]直接输入 

[1]二进制 
0～1 1 

详见8.8 

P15.1 多段速单位选择 

[0][%] 

[1][Hz] 

[2][rpm] 

0～2 1  

P15.2 多段速1  0.0～3000.0 10.0  

P15.3 多段速2  0.0～3000.0 20.0  

P15.4 多段速3  0.0～3000.0 35.0  

P15.5 多段速4  0.0～3000.0 50.0  

P15.6 多段速5  0.0～3000.0 50.0  

P15.7 多段速6  0.0～3000.0 50.0  

P15.8 多段速7  0.0～3000.0 50.0  

P15.9 多段速8  0.0～3000.0 50.0  

P15.10 多段速9  0.0～3000.0 50.0  

P15.11 多段速10  0.0～3000.0 50.0  

P15.12 多段速11  0.0～3000.0 50.0  

P15.13 多段速12  0.0～3000.0 50.0  

P15.14 多段速13  0.0～3000.0 50.0  

P15.15 多段速14  0.0～3000.0 50.0  

P15.16 多段速15  0.0～3000.0 50.0  

P15.17 多段速16  0.0～3000.0 50.0  

P15.22 开闸正向速度值 设置开闸正向速度值 
0.0～20.0 

[%] 

2.0 

[%] 
详见8.8 

P15.23 开闸反向速度值 设置开闸反向速度值 
0.0～20.0 

[%] 

0.0 

[%] 
详见8.8 

P15.24 开闸正向转矩 设置开闸正向转矩 
0.0～200.0 

[%] 

30.0 

[%] 
详见8.8 

P15.25 开闸反向转矩 设置开闸反向转矩 
0.0～200.0 

[%] 

20.0 

[%] 
详见8.8 

P15.26 正向开闸延时 设置正向开闸延迟时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.8 
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P15.27 反向开闸延时 设置反向开闸延迟时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.8 

P15.28 正向开闸控制延时 设置正向开闸时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.07 

[s] 
详见8.8 

P15.29 反向开闸控制延时 设置反向开闸时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.07 

[s] 
详见8.8 

P15.32 正向抱闸速度 设置正向时抱闸速度 
0.0～20.0 

[%] 

0.0 

[%] 
详见8.8 

P15.33 反向抱闸速度 设置反向时抱闸速度 
0.0～20.0 

[%] 

0.0 

[%] 
详见8.8 

P15.34 正向抱闸延迟时间 设置正向抱闸延迟时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.8 

P15.35 反向抱闸延迟时间 设置反向抱闸延迟时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.00 

[s] 
详见8.8 

P15.36 正向抱闸时间 设置正向抱闸时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.50 

[s] 
详见8.8 

P15.37 反向抱闸时间 设置反向抱闸时间 
0.00～2.00 

[s] 

0.50 

[s] 
详见8.8 
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7.16 l• 1 Œ• V/F ¥   P16 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 
详细说明 

P16.0 输入电压设定 根据实际输入电压设置 
320～480 

[V] 
380 
[V]  

P16.2 电机额定功率 根据电机铭牌参数设置 
0.0～4000.0 

[kW] 
机型确定 

[kW]  

P16.3 电机额定电压 根据电机铭牌参数设置 
320～480 

[V] 
380 
[V]  

P16.4 电机额定电流 根据电机铭牌参数设置 
0.0～6500.0 

[A] 
机型确定 

[A]  

P16.5 电机额定频率 根据电机铭牌参数设置 
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P16.6 电机额定转速 根据电机铭牌参数设置 
0～6000 

[rpm] 
1465 
[rpm]  

P16.7 电机额定极数 根据电机铭牌参数设置 
2～12 
[pole] 

4 
[pole] 详见8.9 

P16.9 电机同步转速 根据电机铭牌参数设置 
0～7200 

[rpm] 
1500 
[rpm] 详见8.9 

P16.11 控制方式选择 

[0]V/F控制 

[1]开环矢量 

[2]闭环矢量 

[3]整流回馈 

[4]线性滤波 

0～4 0  

P16.12 载波频率设定 设定载波频率 
1.00～10.00 

[kHz] 
3.00 
[kHz] 详见8.9 

P16.14 V/F曲线设定 

[0]直线V/F曲线 

[1]多点V/F曲线 

[2]二次幂曲线 

0～3 0 
详见8.9 

P16.15 转矩补偿 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.9 

P16.16 转矩补偿时间 设定转矩补偿时间 
2～500 

[ms] 
500 
[ms]  

P16.17 V/F控制模式 
[0]频率控制 

[1]滑差控制 
0～1 0  

P16.18 滑差补偿时间 设定滑差补偿时间 
10～1000 

[ms] 
200 
[ms]  

P16.19 
定子电阻自学习选

项 

[0]在线 

[1]离线 
0～1 0  
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P16.22 启动延时时间 设定启动延时时间 
0.00～100.00 

[s] 
0.00 
[s] 详见8.9 

P16.23 最小频率 
设定最小频率（此参数只在

V/F控制模式下有效） 

0.00～300.00 
[Hz] 

0.00 
[Hz]  

P16.24 最大频率 
设定最大频率（此参数只在

V/F控制模式下有效） 

0.00～300.00 
[Hz] 

50.00 
[Hz]  

P16.25 最大调制率 设定最大调制率 
0.0～120.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P16.26 V/F启动电压偏置 设定V/F启动电压偏置 
0.00～10.00 

[%] 
0.75 
[%] 详见8.9 

P16.27 
额定频率 输出电

压 
设定额定频率时的输出电压 

0.0～200.0 
[%] 

100.0 
[%] 详见8.9 

P16.30 
二次幂启动电压补

偿 

设定二次幂曲线启动电压补

偿 

0.0～100.0 
[%] 

0.0 
[%] 详见8.9 

P16.33 多点V/F曲线 设定多点V/F曲线的点数 0～6 2 
详见8.9 

P16.34 V/F频率点1  
0.0～300.0 

[Hz] 
5.0 
[Hz]  

P16.35 V/F电压点1  
0.0～125.0 

[%] 
11.5 
[%]  

P16.36 V/F频率点2  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P16.37 V/F电压点2  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P16.38 V/F频率点3  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P16.39 V/F电压点3  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P16.40 V/F频率点4  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P16.41 V/F电压点4  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P16.42 V/F频率点5  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P16.43 V/F电压点5  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P16.44 V/F频率点6  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P16.45 V/F电压点6  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  
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P16.48 频率调节源 

[0]禁止 

[1]PID模块1 

[2]PID模块2 

[3]自由功能块 

0～3 0  

P16.50 启动直流制动时间 设定启动直流制动时间 
0.00～300.00 

[s] 
0.00 
[s] 详见8.9 

P16.51 启动直流制动电流 设定启动直流制动电流 
0.0～150.0 

[%] 
70.0 
[%] 详见8.9 

P16.52 启动直流制动频率 设定启动直流制动频率 
0.00～5.00 

[Hz] 
0.00 
[Hz] 详见8.9 

P16.54 停止直流制动时间 设定停止直流制动时间 
0.00～300.00 

[s] 
0.00 
[s] 详见8.9 

P16.55 停止直流制动电流 设定停止直流制动电流 
0.0～150.0 

[%] 
75.0 
[%] 详见8.9 

P16.56 停止直流制动频率 设定停止直流制动频率 
0.00～5.00 

[Hz] 
0.00 
[Hz] 详见8.9 

P16.59 过流保护比例增益 设定过流保护比例 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P16.60 过流保护积分增益 设定过流保护积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P16.61 过压限制比例 设定过压限制比例 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P16.62 过压限制积分 设定过压限制积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P16.64 V/F稳定作用增益 设定V/F稳定作用增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.9 

P16.66 电流限制比例增益 
设定V/F模式下电流限制环比

例 

0.0～1000.0 
[%] 

100.0 
[%]  

P16.67 启动直流制动比例 设定启动直流制动比例 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P16.68 启动直流制动积分 设定启动直流制动积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P16.69 停止直流制动比例 设定停止直流制动比例 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P16.70 停止直流制动积分 设定停止直流制动积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  
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7.17 l• 2 Œ• V/F ¥   P17 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 
详细说明 

P17.0 输入电压设定 根据实际输入电压设置 
320～480 

[V] 
380 
[V]  

P17.2 电机额定功率 根据电机铭牌参数设置 
0.0～4000.0 

[kW] 
机型确定 

[kW]  

P17.3 电机额定电压 根据电机铭牌参数设置 
320～480 

[V] 
380 
[V]  

P17.4 电机额定电流 根据电机铭牌参数设置 
0.0～6500.0 

[A] 
机型确定 

[A]  

P17.5 电机额定频率 根据电机铭牌参数设置 
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P17.6 电机额定转速 根据电机铭牌参数设置 
0～6000 

[rpm] 
1465 
[rpm]  

P17.7 电机额定极数 根据电机铭牌参数设置 
2～12 
[pole] 

4 
[pole] 详见8.9 

P17.9 电机同步转速 根据电机铭牌参数设置 
0～7200 

[rpm] 
1500 
[rpm] 详见8.9 

P17.11 控制方式选择 

[0]V/F控制 

[1]开环矢量 

[2]闭环矢量 

[3]整流回馈 

[4]线性滤波 

0～4 0  

P17.12 载波频率设定 设定载波频率 
1.00～10.00 

[kHz] 
3.00 
[kHz] 详见8.9 

P17.14 V/F曲线设定 

[0]直线V/F曲线 

[1]多点V/F曲线 

[2]二次幂曲线 

0～3 0 
详见8.9 

P17.15 转矩补偿 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.9 

P17.16 转矩补偿时间 设定转矩补偿时间 
2～500 

[ms] 
500 
[ms]  

P17.17 V/F控制模式 
[0]频率控制 

[1]滑差控制 
0～1 0  

P17.18 滑差补偿时间 设定滑差补偿时间 
10～1000 

[ms] 
200 
[ms]  

P17.19 
定子电阻自学习选

项 

[0]在线 

[1]离线 
0～1 0  
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P17.22 启动延时时间 设定启动延时时间 
0.00～100.00 

[s] 
0.00 
[s] 详见8.9 

P17.23 最小频率 
设定最小频率（此参数只在

V/F控制模式下有效） 

0.00～300.00 
[Hz] 

0.00 
[Hz]  

P17.24 最大频率 
设定最大频率（此参数只在

V/F控制模式下有效） 

0.00～300.00 
[Hz] 

50.00 
[Hz]  

P17.25 最大调制率 设定最大调制率 
0.0～120.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P17.26 V/F启动电压偏置 设定V/F启动电压偏置 
0.00～10.00 

[%] 
0.75 
[%] 详见8.9 

P17.27 
额定频率 输出电

压 
设定额定频率时的输出电压 

0.0～200.0 
[%] 

100.0 
[%] 详见8.9 

P17.30 
二次幂启动电压补

偿 

设定二次幂曲线启动电压补

偿 

0.0～100.0 
[%] 

0.0 
[%] 详见8.9 

P17.33 多点V/F曲线 设定多点V/F曲线的点数 0～6 2 
详见8.9 

P17.34 V/F频率点1  
0.0～300.0 

[Hz] 
5.0 
[Hz]  

P17.35 V/F电压点1  
0.0～125.0 

[%] 
11.5 
[%]  

P17.36 V/F频率点2  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P17.37 V/F电压点2  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P17.38 V/F频率点3  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P17.39 V/F电压点3  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P17.40 V/F频率点4  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P17.41 V/F电压点4  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P17.42 V/F频率点5  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P17.43 V/F电压点5  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P17.44 V/F频率点6  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P17.45 V/F电压点6  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  
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P17.48 频率调节源 

[0]禁止 

[1]PID模块1 

[2]PID模块2 

[3]自由功能块 

0～3 0  

P17.50 启动直流制动时间 设定启动直流制动时间 
0.00～300.00 

[s] 
0.00 
[s] 详见8.9 

P17.51 启动直流制动电流 设定启动直流制动电流 
0.0～150.0 

[%] 
70.0 
[%] 详见8.9 

P17.52 启动直流制动频率 设定启动直流制动频率 
0.00～5.00 

[Hz] 
0.00 
[Hz] 详见8.9 

P17.54 停止直流制动时间 设定停止直流制动时间 
0.00～300.00 

[s] 
0.00 
[s] 详见8.9 

P17.55 停止直流制动电流 设定停止直流制动电流 
0.0～150.0 

[%] 
75.0 
[%] 详见8.9 

P17.56 停止直流制动频率 设定停止直流制动频率 
0.00～5.00 

[Hz] 
0.00 
[Hz] 详见8.9 

P17.59 过流保护比例增益 设定过流保护比例 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P17.60 过流保护积分增益 设定过流保护积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P17.61 过压限制比例 设定过压限制比例 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P17.62 过压限制积分 设定过压限制积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P17.64 V/F稳定作用增益 设定V/F稳定作用增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.9 

P17.66 电流限制比例增益 
设定V/F模式下电流限制环比

例 

0.0～1000.0 
[%] 

100.0 
[%]  

P17.67 启动直流制动比例 设定启动直流制动比例 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P17.68 启动直流制动积分 设定启动直流制动积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P17.69 停止直流制动比例 设定停止直流制动比例 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P17.70 停止直流制动积分 设定停止直流制动积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  
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7.18 l• 3 Œ• V/F ¥   P18 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 
详细说明 

P18.0 输入电压设定 根据实际输入电压设置 
320～480 

[V] 
380 
[V]  

P18.2 电机额定功率 根据电机铭牌参数设置 
0.0～4000.0 

[kW] 
机型确定 

[kW]  

P18.3 电机额定电压 根据电机铭牌参数设置 
320～480 

[V] 
380 
[V]  

P18.4 电机额定电流 根据电机铭牌参数设置 
0.0～6500.0 

[A] 
机型确定 

[A]  

P18.5 电机额定频率 根据电机铭牌参数设置 
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P18.6 电机额定转速 根据电机铭牌参数设置 
0～6000 

[rpm] 
1465 
[rpm]  

P18.7 电机额定极数 根据电机铭牌参数设置 
2～12 
[pole] 

4 
[pole] 详见8.9 

P18.9 电机同步转速 根据电机铭牌参数设置 
0～7200 

[rpm] 
1500 
[rpm] 详见8.9 

P18.11 控制方式选择 

[0]V/F控制 

[1]开环矢量 

[2]闭环矢量 

[3]整流回馈 

[4]线性滤波 

0～4 0  

P18.12 载波频率设定 设定载波频率 
1.00～10.00 

[kHz] 
3.00 
[kHz] 详见8.9 

P18.14 V/F曲线设定 

[0]直线V/F曲线 

[1]多点V/F曲线 

[2]二次幂曲线 

0～3 0 
详见8.9 

P18.15 转矩补偿 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.9 

P18.16 转矩补偿时间 设定转矩补偿时间 
2～500 

[ms] 
500 
[ms]  

P18.17 V/F控制模式 
[0]频率控制 

[1]滑差控制 
0～1 0  

P18.18 滑差补偿时间 设定滑差补偿时间 
10～1000 

[ms] 
200 
[ms]  

P18.19 
定子电阻自学习选

项 

[0]在线 

[1]离线 
0～1 0  
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P18.22 启动延时时间 设定启动延时时间 
0.00～100.00 

[s] 
0.00 
[s] 详见8.9 

P18.23 最小频率 
设定最小频率（此参数只在

V/F控制模式下有效） 

0.00～300.00 
[Hz] 

0.00 
[Hz]  

P18.24 最大频率 
设定最大频率（此参数只在

V/F控制模式下有效） 

0.00～300.00 
[Hz] 

50.00 
[Hz]  

P18.25 最大调制率 设定最大调制率 
0.0～120.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P18.26 V/F启动电压偏置 设定V/F启动电压偏置 
0.00～10.00 

[%] 
0.75 
[%] 详见8.9 

P18.27 
额定频率 输出电

压 
设定额定频率时的输出电压 

0.0～200.0 
[%] 

100.0 
[%] 详见8.9 

P18.30 
二次幂启动电压补

偿 

设定二次幂曲线启动电压补

偿 

0.0～100.0 
[%] 

0.0 
[%] 详见8.9 

P18.33 多点V/F曲线 设定多点V/F曲线的点数 0～6 2 
详见8.9 

P18.34 V/F频率点1  
0.0～300.0 

[Hz] 
5.0 
[Hz]  

P18.35 V/F电压点1  
0.0～125.0 

[%] 
11.5 
[%]  

P18.36 V/F频率点2  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P18.37 V/F电压点2  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P18.38 V/F频率点3  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P18.39 V/F电压点3  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P18.40 V/F频率点4  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P18.41 V/F电压点4  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P18.42 V/F频率点5  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P18.43 V/F电压点5  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P18.44 V/F频率点6  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P18.45 V/F电压点6  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  
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P18.48 频率调节源 

[0]禁止 

[1]PID模块1 

[2]PID模块2 

[3]自由功能块 

0～3 0  

P18.50 启动直流制动时间 设定启动直流制动时间 
0.00～300.00 

[s] 
0.00 
[s] 详见8.9 

P18.51 启动直流制动电流 设定启动直流制动电流 
0.0～150.0 

[%] 
70.0 
[%] 详见8.9 

P18.52 启动直流制动频率 设定启动直流制动频率 
0.00～5.00 

[Hz] 
0.00 
[Hz] 详见8.9 

P18.54 停止直流制动时间 设定停止直流制动时间 
0.00～300.00 

[s] 
0.00 
[s] 详见8.9 

P18.55 停止直流制动电流 设定停止直流制动电流 
0.0～150.0 

[%] 
75.0 
[%] 详见8.9 

P18.56 停止直流制动频率 设定停止直流制动频率 
0.00～5.00 

[Hz] 
0.00 
[Hz] 详见8.9 

P18.59 过流保护比例增益 设定过流保护比例 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P18.60 过流保护积分增益 设定过流保护积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P18.61 过压限制比例 设定过压限制比例 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P18.62 过压限制积分 设定过压限制积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P18.64 V/F稳定作用增益 设定V/F稳定作用增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.9 

P18.66 电流限制比例增益 
设定V/F模式下电流限制环比

例 

0.0～1000.0 
[%] 

100.0 
[%]  

P18.67 启动直流制动比例 设定启动直流制动比例 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P18.68 启动直流制动积分 设定启动直流制动积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P18.69 停止直流制动比例 设定停止直流制动比例 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P18.70 停止直流制动积分 设定停止直流制动积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  
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7.19 l• 4 Œ• V/F ¥   P19 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 
详细说明 

P19.0 输入电压设定 根据实际输入电压设置 
320～480 

[V] 
380 
[V]  

P19.2 电机额定功率 根据电机铭牌参数设置 
0.0～4000.0 

[kW] 
机型确定 

[kW]  

P19.3 电机额定电压 根据电机铭牌参数设置 
320～480 

[V] 
380 
[V]  

P19.4 电机额定电流 根据电机铭牌参数设置 
0.0～6500.0 

[A] 
机型确定 

[A]  

P19.5 电机额定频率 根据电机铭牌参数设置 
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P19.6 电机额定转速 根据电机铭牌参数设置 
0～6000 

[rpm] 
1465 
[rpm]  

P19.7 电机额定极数 根据电机铭牌参数设置 
2～12 
[pole] 

4 
[pole] 详见8.9 

P19.9 电机同步转速 根据电机铭牌参数设置 
0～7200 

[rpm] 
1500 
[rpm] 详见8.9 

P19.11 控制方式选择 

[0]V/F控制 

[1]开环矢量 

[2]闭环矢量 

[3]整流回馈 

[4]线性滤波 

0～4 0  

P19.12 载波频率设定 设定载波频率 
1.00～10.00 

[kHz] 
3.00 
[kHz] 详见8.9 

P19.14 V/F曲线设定 

[0]直线V/F曲线 

[1]多点V/F曲线 

[2]二次幂曲线 

0～3 0 
详见8.9 

P19.15 转矩补偿 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.9 

P19.16 转矩补偿时间 设定转矩补偿时间 
2～500 

[ms] 
500 
[ms]  

P19.17 V/F控制模式 
[0]频率控制 

[1]滑差控制 
0～1 0  

P19.18 滑差补偿时间 设定滑差补偿时间 
10～1000 

[ms] 
200 
[ms]  

P19.19 
定子电阻自学习选

项 

[0]在线 

[1]离线 
0～1 0  



变频器参数设置说明 

更多资料，请登录公司官方网站查询：http://www.guide-edrive.com 

7 

112 

P19.22 启动延时时间 设定启动延时时间 
0.00～100.00 

[s] 
0.00 
[s] 详见8.9 

P19.23 最小频率 
设定最小频率（此参数只在

V/F控制模式下有效） 

0.00～300.00 
[Hz] 

0.00 
[Hz]  

P19.24 最大频率 
设定最大频率（此参数只在

V/F控制模式下有效） 

0.00～300.00 
[Hz] 

50.00 
[Hz]  

P19.25 最大调制率 设定最大调制率 
0.0～120.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P19.26 V/F启动电压偏置 设定V/F启动电压偏置 
0.00～10.00 

[%] 
0.75 
[%] 详见8.9 

P19.27 
额定频率 输出电

压 
设定额定频率时的输出电压 

0.0～200.0 
[%] 

100.0 
[%] 详见8.9 

P19.30 
二次幂启动电压补

偿 

设定二次幂曲线启动电压补

偿 

0.0～100.0 
[%] 

0.0 
[%] 详见8.9 

P19.33 多点V/F曲线 设定多点V/F曲线的点数 0～6 2 
详见8.9 

P19.34 V/F频率点1  
0.0～300.0 

[Hz] 
5.0 
[Hz]  

P19.35 V/F电压点1  
0.0～125.0 

[%] 
11.5 
[%]  

P19.36 V/F频率点2  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P19.37 V/F电压点2  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P19.38 V/F频率点3  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P19.39 V/F电压点3  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P19.40 V/F频率点4  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P19.41 V/F电压点4  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P19.42 V/F频率点5  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P19.43 V/F电压点5  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P19.44 V/F频率点6  
0.0～300.0 

[Hz] 
50.0 
[Hz]  

P19.45 V/F电压点6  
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%]  
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P19.48 频率调节源 

[0]禁止 

[1]PID模块1 

[2]PID模块2 

[3]自由功能块 

0～3 0  

P19.50 启动直流制动时间 设定启动直流制动时间 
0.00～300.00 

[s] 
0.00 
[s] 详见8.9 

P19.51 启动直流制动电流 设定启动直流制动电流 
0.0～150.0 

[%] 
70.0 
[%] 详见8.9 

P19.52 启动直流制动频率 设定启动直流制动频率 
0.00～5.00 

[Hz] 
0.00 
[Hz] 详见8.9 

P19.54 停止直流制动时间 设定停止直流制动时间 
0.00～300.00 

[s] 
0.00 
[s] 详见8.9 

P19.55 停止直流制动电流 设定停止直流制动电流 
0.0～150.0 

[%] 
75.0 
[%] 详见8.9 

P19.56 停止直流制动频率 设定停止直流制动频率 
0.00～5.00 

[Hz] 
0.00 
[Hz] 详见8.9 

P19.59 过流保护比例增益 设定过流保护比例 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P19.60 过流保护积分增益 设定过流保护积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P19.61 过压限制比例 设定过压限制比例 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P19.62 过压限制积分 设定过压限制积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P19.64 V/F稳定作用增益 设定V/F稳定作用增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.9 

P19.66 电流限制比例增益 
设定V/F模式下电流限制环比

例 

0.0～1000.0 
[%] 

100.0 
[%]  

P19.67 启动直流制动比例 设定启动直流制动比例 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P19.68 启动直流制动积分 设定启动直流制动积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P19.69 停止直流制动比例 设定停止直流制动比例 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P19.70 停止直流制动积分 设定停止直流制动积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

 

 



变频器参数设置说明 

更多资料，请登录公司官方网站查询：http://www.guide-edrive.com 

7 

114 

7.20 l• 1 «¬^_¥   P20 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 
详细说明 

P20.0 转矩控制 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.10 

P20.1 正转矩源选择 

[0]速度环输出 

[1]模拟量输入1 

[2]模拟量输入2 

[3]操作面板 

[4]参数设置：根据P20.3的值 

[5]DP通讯 

[6]MODBUS 

[7]自由功能块 

0～7 0 
详见8.10 

P20.2 负转矩源选择 同上 0～7 0  

P20.3 固定转矩值设定 固定转矩值设定 
-300.0～300.0 

[%] 
0.0 
[%] 详见8.10 

P20.5 
转矩输入值滤波时

间 
 

0～1000 
[ms] 

0 
[ms]  

P20.6 转矩设定系数  
0.0～200.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P20.7 
转矩限制值给定方

式 

[0]内部限制值 

[1]参数设置：根据P20.8和P20.9 

[2]模拟量输入1 

[3]模拟量输入2 

[4]操作面板 

[5]DP通讯 

[6]MODBUS 

[7]自由功能块 

0～7 0 
详见8.10 

P20.8 正向转矩限制值 若P20.7选择[1]此值有效 
0.0～300.0 

[%] 
200.0 

[%] 详见8.10 

P20.9 反向转矩限制值 若P20.7选择[1]此值有效 
0.0～300.0 

[%] 
200.0 

[%] 详见8.10 

P20.11 转矩限制滤波时间  
0～1000 

[ms] 
0 

[ms]  

P20.12 
2x速度追踪比例增

益 
高速时速度环比例增益 

0.0～300.0 
[%] 

100.0 
[%]  

P20.13 估算转速滤波时间 
设定开环矢量速度估算滤波时

间 

20.0～500.0 
[ms] 

100.0 
[ms] 详见8.10 



变频器参数设置说明 

更多资料，请登录公司官方网站查询：http://www.guide-edrive.com 

115 

7 

P20.14 编码器脉冲数 设定电机旋转1圈的脉冲数 0～60000 1024  

P20.15 编码器相序反向 
[0]禁止  

[1]使能 
0～1 0 

详见8.10 

P20.16 正向最大速度 
设定正向最大速度 

（只在矢量控制下有效） 

0.0～300.0 
[%] 

100.0 
[%]  

P20.17 反向最大速度 
设定反向最大速度 

（只在矢量控制下有效） 

0.0～300.0 
[%] 

100.0 
[%]  

P20.18 正向最小速度 
设定正向最小速度 

（只在矢量控制下有效） 

0.0～300.0 
[%] 

0.0 
[%]  

P20.19 反向最小速度 
设定反向最小速度 

（只在矢量控制下有效） 

0.0～300.0 
[%] 

0.0 
[%]  

P20.20 
恒功率速度限制使

能 

[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0  

P20.21 
恒功率速度限制曲

线 

[0]抛物线型 

[1]直线型 
0～1 0  

P20.22 轻载时速度限制值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～300.0 

[%] 
160.0 

[%]  

P20.23 轻载设置值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～200.0 

[%] 
20.0 
[%]  

P20.24 重载时速度限制值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～300.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P20.25 重载设置值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～200.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P20.26 位置环增益 位置环增益 
0.0～1000.0 

[%] 
0.0 
[%] 详见8.10 

P20.27 位置环速度补偿 
位置环输出限制值，对应最大速

度调节量 

0.00～15.00 
[%] 

2.00 
[%] 详见8.10 

P20.28 转矩控制速度限制 

[0]最大速度值：速度受限于

P20.16和P20.17 

[1]斜坡输入 

[2]斜坡输出 

[3]DP通讯 

0～3 0  

P20.30 
速度偏置设定源 

（转矩模式下） 

[0]速度偏置值：对于P20.31和

P20.32设定值的速度偏置 

[1]模拟输入 1 

[2]模拟输入 2 

[3]面板设置 

0～3 0  

P20.31 正转速度偏置 设置正转速度偏置值 
0.0～100.0 

[%] 
5.0 
[%]  
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P20.32 反转速度偏置 设置反转速度偏置值 
0.0～100.0 

[%] 
5.0 
[%]  

P20.34 同步补偿使能 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.10 

P20.35 磁场保持时间 停后磁场保持时间 
0.0～100.0 

[s] 
0.0 
[s]  

P20.36 启动磁场电流 设置启动磁场电流值 
50.0～150.0 

[%] 
110.0 

[%]  

P20.37 启动磁通量 启动磁通量 
0.0～150.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P20.38 
启动磁通量结束速

度 
启动磁通量结束速度 

0.0～100.0 
[%] 

25.0 
[%] 详见8.10 

P20.39 基本磁通量 基本磁通量 
0.0～120.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P20.40 
基本磁通量开始速

度 
基本磁通量开始速度 

0.0～150.0 
[%] 

100.0 
[%] 详见8.10 

P20.41 最大磁通量 最大磁通量 
0.0～150.0 

[%] 
135.0 

[%]  

P20.42 转矩观测功能 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 1  

P20.43 转矩观测时间 负载观测时间 
25～1000 

[ms] 
75 

[ms]  

P20.44 负载观测时间 
重量观测时间（恒功率下起作

用） 

25～1000 
[ms] 

250 
[ms]  

P20.45 
空载正向负载转矩

值 

此参数在恒功率模式下有效（重

量） 

0.0～100.0 
[%] 

22.0 
[%]  

P20.46 
空载反向负载转矩

值 
此参数在恒功率模式下有效 

0.0～100.0 
[%] 

18.0 
[%]  

P20.47 
重载正向负载转矩

值 
此参数在恒功率模式下有效 

0.0～200.0 
[%] 

92.0 
[%]  

P20.48 
重载反向负载转矩

值 
此参数在恒功率模式下有效 

0.0～200.0 
[%] 

87.0 
[%]  

P20.49 重载时负载值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～150.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P20.51 过压抑制 比例增益 母线过压抑制比例增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P20.52 过压抑制 积分 母线过压抑制积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P20.53 励磁控制 Kp 磁通量控制器比例增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  
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P20.54 励磁控制 Ki 磁通量控制器积分增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P20.55 速度追踪比例增益 速度追踪控制器比例增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P20.56 速度追踪积分增益 速度追踪控制器积分增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P20.57 消磁使能 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.10 

P20.58 消磁最大电流 设置磁场消磁最大电流值 
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P20.59 消磁停后励磁 设置磁场消磁停后励磁值 
1.0～25.0 

[%] 
2.5 
[%] 详见8.10 

P20.60 DROOP控制增益 设定为0时，DROOP控制无效 
0.0～100.0 

[%] 
0.0 
[%] 详见8.10 

P20.61 
DROOP控制滤波时

间 

调整DROOP控制响应。发生振动

和振荡时，请增大此值 

30～2000 
[ms] 

50 
[ms] 详见8.10 

P20.62 电流比例增益 电流控制器比例增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P20.63 电流积分增益 电流控制器积分增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P20.64 主从2控制增益 主从控制方法2控制增益 
0.0～100.0 

[%] 
0.0 
[%] 详见8.10 

P20.65 主从2控制滤波时间 主从控制方法2滤波时间 
30～2000.0 

ms 
50 
ms  

P20.98 转动惯量 转动惯量(以时间表示) 
0.01～300.00 

[s] 
0.75 
[s]  

P20.99 摩擦损耗系数 摩擦损耗系数 
0.00～10.00 

[%] 
0.00 
[%]  
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7.21 l• 2 «¬^_¥   P21 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 
详细说明 

P21.0 转矩控制 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.10 

P21.1 正转矩源选择 

[0]速度环输出 

[1]模拟量输入1 

[2]模拟量输入2 

[3]操作面板 

[4]参数设置：根据P21.3的值 

[5]DP通讯 

[6]MODBUS 

[7]自由功能块 

0～7 0 
详见8.10 

P21.2 负转矩源选择 同上 0～7 0  

P21.3 固定转矩值设定 固定转矩值设定 
-300.0～300.0 

[%] 
0.0 
[%] 详见8.10 

P21.5 
转矩输入值滤波时

间 
 

0～1000 
[ms] 

0 
[ms]  

P21.6 转矩设定系数  
0.0～200.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P21.7 
转矩限制值给定方

式 

[0]内部限制值 

[1]参数设置：根据P21.8和P21.9 

[2]模拟量输入1 

[3]模拟量输入2 

[4]操作面板 

[5]DP通讯 

[6]MODBUS 

[7]自由功能块 

0～7 0 
详见8.10 

P21.8 正向转矩限制值 若P21.7选择[1]此值有效 
0.0～300.0 

[%] 
200.0 

[%] 详见8.10 

P21.9 反向转矩限制值 若P21.7选择[1]此值有效 
0.0～300.0 

[%] 
200.0 

[%] 详见8.10 

P21.11 转矩限制滤波时间  
0～1000 

[ms] 
0 

[ms]  

P21.12 
2x速度追踪比例增

益 
高速时速度环比例增益 

0.0～300.0 
[%] 

100.0 
[%]  

P21.13 估算转速滤波时间 
设定开环矢量速度估算滤波时

间 

20.0～500.0 
[ms] 

100.0 
[ms] 详见8.10 
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P21.14 编码器脉冲数 设定电机旋转1圈的脉冲数 0～60000 1024  

P21.15 编码器相序反向 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.10 

P21.16 正向最大速度 
设定正向最大速度 

（只在矢量控制下有效） 

0.0～300.0 
[%] 

100.0 
[%]  

P21.17 反向最大速度 
设定反向最大速度 

（只在矢量控制下有效） 

0.0～300.0 
[%] 

100.0 
[%]  

P21.18 正向最小速度 
设定正向最小速度 

（只在矢量控制下有效） 

0.0～300.0 
[%] 

0.0 
[%]  

P21.19 反向最小速度 
设定反向最小速度 

（只在矢量控制下有效） 

0.0～300.0 
[%] 

0.0 
[%]  

P21.20 
恒功率速度限制使

能 

[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0  

P21.21 
恒功率速度限制曲

线 

[0]抛物线型 

[1]直线型 
0～1 0  

P21.22 轻载时速度限制值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～300.0 

[%] 
160.0 

[%]  

P21.23 轻载设置值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～200.0 

[%] 
20.0 
[%]  

P21.24 重载时速度限制值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～300.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P21.25 重载设置值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～200.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P21.26 位置环增益 位置环增益 
0.0～1000.0 

[%] 
0.0 
[%] 详见8.10 

P21.27 位置环速度补偿 
位置环输出限制值，对应最大速

度调节量 

0.00～15.00 
[%] 

2.00 
[%] 详见8.10 

P21.28 转矩控制速度限制 

[0]最大速度值：速度受限于

P21.16和P21.17 

[1]斜坡输入 

[2]斜坡输出 

[3]DP通讯 

0～3 0  

P21.30 
速度偏置设定源 

（转矩模式下） 

[0]速度偏置值：对于P21.31和

P21.32设定值的速度偏置 

[1]模拟输入 1 

[2]模拟输入 2 

[3]面板设置 

0～3 0  

P21.31 正转速度偏置 设置正转速度偏置值 
0.0～100.0 

[%] 
5.0 
[%]  
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P21.32 反转速度偏置 设置反转速度偏置值 
0.0～100.0 

[%] 
5.0 
[%]  

P21.34 同步补偿使能 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.10 

P21.35 磁场保持时间 停后磁场保持时间 
0.0～100.0 

[s] 
0.0 
[s]  

P21.36 启动磁场电流 设置启动磁场电流值 
50.0～150.0 

[%] 
110.0 

[%]  

P21.37 启动磁通量 启动磁通量 
0.0～150.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P21.38 
启动磁通量结束速

度 
启动磁通量结束速度 

0.0～100.0 
[%] 

25.0 
[%] 详见8.10 

P21.39 基本磁通量 基本磁通量 
0.0～120.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P21.40 
基本磁通量开始速

度 
基本磁通量开始速度 

0.0～150.0 
[%] 

100.0 
[%] 详见8.10 

P21.41 最大磁通量 最大磁通量 
0.0～150.0 

[%] 
135.0 

[%]  

P21.42 转矩观测功能 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 1  

P21.43 转矩观测时间 负载观测时间 
25～1000 

[ms] 
75 

[ms]  

P21.44 负载观测时间 
重量观测时间（恒功率下起作

用） 

25～1000 
[ms] 

250 
[ms]  

P21.45 
空载正向负载转矩

值 

此参数在恒功率模式下有效（重

量） 

0.0～100.0 
[%] 

22.0 
[%]  

P21.46 
空载反向负载转矩

值 
此参数在恒功率模式下有效 

0.0～100.0 
[%] 

18.0 
[%]  

P21.47 
重载正向负载转矩

值 
此参数在恒功率模式下有效 

0.0～200.0 
[%] 

92.0 
[%]  

P21.48 
重载反向负载转矩

值 
此参数在恒功率模式下有效 

0.0～200.0 
[%] 

87.0 
[%]  

P21.49 重载时负载值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～150.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P21.51 过压抑制 比例增益 母线过压抑制比例增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P21.52 过压抑制 积分 母线过压抑制积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P21.53 励磁控制 Kp 磁通量控制器比例增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  
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P21.54 励磁控制 Ki 磁通量控制器积分增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P21.55 速度追踪比例增益 速度追踪控制器比例增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P21.56 速度追踪积分增益 速度追踪控制器积分增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P21.57 消磁使能 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.10 

P21.58 消磁最大电流 设置磁场消磁最大电流值 
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P21.59 消磁停后励磁 设置磁场消磁停后励磁值 
1.0～25.0 

[%] 
2.5 
[%] 详见8.10 

P21.60 DROOP控制增益 设定为0时，DROOP控制无效 
0.0～100.0 

[%] 
0.0 
[%] 详见8.10 

P21.61 
DROOP控制滤波时

间 

调整DROOP控制响应。发生振动

和振荡时，请增大此值 

30～2000 
[ms] 

50 
[ms] 详见8.10 

P21.62 电流比例增益 电流控制器比例增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P21.63 电流积分增益 电流控制器积分增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P21.64 主从2控制增益 主从控制方法2控制增益 
0.0～100.0 

[%] 
0.0 
[%] 详见8.10 

P21.65 主从2控制滤波时间 主从控制方法2滤波时间 
30～2000.0 

ms 
50 
ms  

P21.98 转动惯量 转动惯量(以时间表示) 
0.01～300.00 

[s] 
0.75 
[s]  

P21.99 摩擦损耗系数 摩擦损耗系数 
0.00～10.00 

[%] 
0.00 
[%]  
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7.22 l• 3 «¬^_¥   P22 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 
详细说明 

P22.0 转矩控制 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.10 

P22.1 正转矩源选择 

[0]速度环输出 

[1]模拟量输入1 

[2]模拟量输入2 

[3]操作面板 

[4]参数设置：根据P22.3的值 

[5]DP通讯 

[6]MODBUS 

[7]自由功能块 

0～7 0 
详见8.10 

P22.2 负转矩源选择 同上 0～7 0  

P22.3 固定转矩值设定 固定转矩值设定 
-300.0～300.0 

[%] 
0.0 
[%] 详见8.10 

P22.5 
转矩输入值滤波时

间 
 

0～1000 
[ms] 

0 
[ms]  

P22.6 转矩设定系数  
0.0～200.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P22.7 
转矩限制值给定方

式 

[0]内部限制值 

[1]参数设置：根据P22.8和P22.9 

[2]模拟量输入1 

[3]模拟量输入2 

[4]操作面板 

[5]DP通讯 

[6]MODBUS 

[7]自由功能块 

0～7 0 
详见8.10 

P22.8 正向转矩限制值 若P22.7选择[1]此值有效 
0.0～300.0 

[%] 
200.0 

[%] 详见8.10 

P22.9 反向转矩限制值 若P22.7选择[1]此值有效 
0.0～300.0 

[%] 
200.0 

[%] 详见8.10 

P22.11 转矩限制滤波时间  
0～1000 

[ms] 
0 

[ms]  

P22.12 
2x速度追踪比例增

益 
高速时速度环比例增益 

0.0～300.0 
[%] 

100.0 
[%]  

P22.13 估算转速滤波时间 
设定开环矢量速度估算滤波时

间 

20.0～500.0 
[ms] 

100.0 
[ms] 详见8.10 
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P22.14 编码器脉冲数 设定电机旋转1圈的脉冲数 0～60000 1024  

P22.15 编码器相序反向 
[0]禁止  

[1]使能 
0～1 0 

详见8.10 

P22.16 正向最大速度 
设定正向最大速度 

（只在矢量控制下有效） 

0.0～300.0 
[%] 

100.0 
[%]  

P22.17 反向最大速度 
设定反向最大速度 

（只在矢量控制下有效） 

0.0～300.0 
[%] 

100.0 
[%]  

P22.18 正向最小速度 
设定正向最小速度 

（只在矢量控制下有效） 

0.0～300.0 
[%] 

0.0 
[%]  

P22.19 反向最小速度 
设定反向最小速度 

（只在矢量控制下有效） 

0.0～300.0 
[%] 

0.0 
[%]  

P22.20 
恒功率速度限制使

能 

[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0  

P22.21 
恒功率速度限制曲

线 

[0]抛物线型 

[1]直线型 
0～1 0  

P22.22 轻载时速度限制值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～300.0 

[%] 
160.0 

[%]  

P22.23 轻载设置值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～200.0 

[%] 
20.0 
[%]  

P22.24 重载时速度限制值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～300.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P22.25 重载设置值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～200.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P22.26 位置环增益 位置环增益 
0.0～1000.0 

[%] 
0.0 
[%] 详见8.10 

P22.27 位置环速度补偿 
位置环输出限制值，对应最大速

度调节量 

0.00～15.00 
[%] 

2.00 
[%] 详见8.10 

P22.28 转矩控制速度限制 

[0]最大速度值：速度受限于

P22.16和P22.17 

[1]斜坡输入 

[2]斜坡输出 

[3]DP通讯 

0～3 0  

P22.30 
速度偏置设定源 

（转矩模式下） 

[0]速度偏置值：对于P22.31和

P22.32设定值的速度偏置 

[1]模拟输入 1 

[2]模拟输入 2 

[3]面板设置 

0～3 0  

P22.31 正转速度偏置 设置正转速度偏置值 
0.0～100.0 

[%] 
5.0 
[%]  
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P22.32 反转速度偏置 设置反转速度偏置值 
0.0～100.0 

[%] 
5.0 
[%]  

P22.34 同步补偿使能 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.10 

P22.35 磁场保持时间 停后磁场保持时间 
0.0～100.0 

[s] 
0.0 
[s]  

P22.36 启动磁场电流 设置启动磁场电流值 
50.0～150.0 

[%] 
110.0 

[%]  

P22.37 启动磁通量 启动磁通量 
0.0～150.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P22.38 
启动磁通量结束速

度 
启动磁通量结束速度 

0.0～100.0 
[%] 

25.0 
[%] 详见8.10 

P22.39 基本磁通量 基本磁通量 
0.0～120.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P22.40 
基本磁通量开始速

度 
基本磁通量开始速度 

0.0～150.0 
[%] 

100.0 
[%] 详见8.10 

P22.41 最大磁通量 最大磁通量 
0.0～150.0 

[%] 
135.0 

[%]  

P22.42 转矩观测功能 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 1  

P22.43 转矩观测时间 负载观测时间 
25～1000 

[ms] 
75 

[ms]  

P22.44 负载观测时间 
重量观测时间（恒功率下起作

用） 

25～1000 
[ms] 

250 
[ms]  

P22.45 
空载正向负载转矩

值 

此参数在恒功率模式下有效（重

量） 

0.0～100.0 
[%] 

22.0 
[%]  

P22.46 
空载反向负载转矩

值 
此参数在恒功率模式下有效 

0.0～100.0 
[%] 

18.0 
[%]  

P22.47 
重载正向负载转矩

值 
此参数在恒功率模式下有效 

0.0～200.0 
[%] 

92.0 
[%]  

P22.48 
重载反向负载转矩

值 
此参数在恒功率模式下有效 

0.0～200.0 
[%] 

87.0 
[%]  

P22.49 重载时负载值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～150.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P22.51 过压抑制 比例增益 母线过压抑制比例增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P22.52 过压抑制 积分 母线过压抑制积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P22.53 励磁控制 Kp 磁通量控制器比例增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  
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P22.54 励磁控制 Ki 磁通量控制器积分增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P22.55 速度追踪比例增益 速度追踪控制器比例增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P22.56 速度追踪积分增益 速度追踪控制器积分增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P22.57 消磁使能 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.10 

P22.58 消磁最大电流 设置磁场消磁最大电流值 
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P22.59 消磁停后励磁 设置磁场消磁停后励磁值 
1.0～25.0 

[%] 
2.5 
[%] 详见8.10 

P22.60 DROOP控制增益 设定为0时，DROOP控制无效 
0.0～100.0 

[%] 
0.0 
[%] 详见8.10 

P22.61 
DROOP控制滤波时

间 

调整DROOP控制响应。发生振动

和振荡时，请增大此值 

30～2000 
[ms] 

50 
[ms] 详见8.10 

P22.62 电流比例增益 电流控制器比例增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P22.63 电流积分增益 电流控制器积分增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P22.64 主从2控制增益 主从控制方法2控制增益 
0.0～100.0 

[%] 
0.0 
[%] 详见8.10 

P22.65 主从2控制滤波时间 主从控制方法2滤波时间 
30～2000.0 

ms 
50 
ms  

P22.98 转动惯量 转动惯量(以时间表示) 
0.01～300.00 

[s] 
0.75 
[s]  

P22.99 摩擦损耗系数 摩擦损耗系数 
0.00～10.00 

[%] 
0.00 
[%]  
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7.23 l• 4 «¬^_¥   P23 

功能码 名 称 说 明 设定范围 缺省值 
详细说明 

P23.0 转矩控制 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.10 

P23.1 正转矩源选择 

[0]速度环输出 

[1]模拟量输入1 

[2]模拟量输入2 

[3]操作面板 

[4]参数设置：根据P23.3的值 

[5]DP通讯 

[6]MODBUS 

[7]自由功能块 

0～7 0 
详见8.10 

P23.2 负转矩源选择 同上 0～7 0  

P23.3 固定转矩值设定 固定转矩值设定 
-300.0～300.0 

[%] 
0.0 
[%] 详见8.10 

P23.5 
转矩输入值滤波时

间 
 

0～1000 
[ms] 

0 
[ms]  

P23.6 转矩设定系数  
0.0～200.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P23.7 
转矩限制值给定方

式 

[0]内部限制值 

[1]参数设置：根据P23.8和P23.9 

[2]模拟量输入1 

[3]模拟量输入2 

[4]操作面板 

[5]DP通讯 

[6]MODBUS 

[7]自由功能块 

0～7 0 
详见8.10 

P23.8 正向转矩限制值 若P23.7选择[1]此值有效 
0.0～300.0 

[%] 
200.0 

[%] 详见8.10 

P23.9 反向转矩限制值 若P23.7选择[1]此值有效 
0.0～300.0 

[%] 
200.0 

[%] 详见8.10 

P23.11 转矩限制滤波时间  
0～1000 

[ms] 
0 

[ms]  

P23.12 
2x速度追踪比例增

益 
高速时速度环比例增益 

0.0～300.0 
[%] 

100.0 
[%]  

P23.13 估算转速滤波时间 
设定开环矢量速度估算滤波时

间 

20.0～500.0 
[ms] 

100.0 
[ms] 详见8.10 
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P23.14 编码器脉冲数 设定电机旋转1圈的脉冲数 0～60000 1024  

P23.15 编码器相序反向 
[0]禁止  

[1]使能 
0～1 0 

详见8.10 

P23.16 正向最大速度 
设定正向最大速度 

（只在矢量控制下有效） 

0.0～300.0 
[%] 

100.0 
[%]  

P23.17 反向最大速度 
设定反向最大速度 

（只在矢量控制下有效） 

0.0～300.0 
[%] 

100.0 
[%]  

P23.18 正向最小速度 
设定正向最小速度 

（只在矢量控制下有效） 

0.0～300.0 
[%] 

0.0 
[%]  

P23.19 反向最小速度 
设定反向最小速度 

（只在矢量控制下有效） 

0.0～300.0 
[%] 

0.0 
[%]  

P23.20 
恒功率速度限制使

能 

[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0  

P23.21 
恒功率速度限制曲

线 

[0]抛物线型 

[1]直线型 
0～1 0  

P23.22 轻载时速度限制值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～300.0 

[%] 
160.0 

[%]  

P23.23 轻载设置值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～200.0 

[%] 
20.0 
[%]  

P23.24 重载时速度限制值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～300.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P23.25 重载设置值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～200.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P23.26 位置环增益 位置环增益 
0.0～1000.0 

[%] 
0.0 
[%] 详见8.10 

P23.27 位置环速度补偿 
位置环输出限制值，对应最大速

度调节量 

0.00～15.00 
[%] 

2.00 
[%] 详见8.10 

P23.28 转矩控制速度限制 

[0]最大速度值：速度受限于

P23.16和P23.17 

[1]斜坡输入 

[2]斜坡输出 

[3]DP通讯 

0～3 0  

P23.30 
速度偏置设定源 

（转矩模式下） 

[0]速度偏置值：对于P23.31和

P23.32设定值的速度偏置 

[1]模拟输入 1 

[2]模拟输入 2 

[3]面板设置 

0～3 0  

P23.31 正转速度偏置 设置正转速度偏置值 
0.0～100.0 

[%] 
5.0 
[%]  
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P23.32 反转速度偏置 设置反转速度偏置值 
0.0～100.0 

[%] 
5.0 
[%]  

P23.34 同步补偿使能 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.10 

P23.35 磁场保持时间 停后磁场保持时间 
0.0～100.0 

[s] 
0.0 
[s]  

P23.36 启动磁场电流 设置启动磁场电流值 
50.0～150.0 

[%] 
110.0 

[%]  

P23.37 启动磁通量 启动磁通量 
0.0～150.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P23.38 
启动磁通量结束速

度 
启动磁通量结束速度 

0.0～100.0 
[%] 

25.0 
[%] 详见8.10 

P23.39 基本磁通量 基本磁通量 
0.0～120.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P23.40 
基本磁通量开始速

度 
基本磁通量开始速度 

0.0～150.0 
[%] 

100.0 
[%] 详见8.10 

P23.41 最大磁通量 最大磁通量 
0.0～150.0 

[%] 
135.0 

[%]  

P23.42 转矩观测功能 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 1  

P23.43 转矩观测时间 负载观测时间 
25～1000 

[ms] 
75 

[ms]  

P23.44 负载观测时间 
重量观测时间（恒功率下起作

用） 

25～1000 
[ms] 

250 
[ms]  

P23.45 
空载正向负载转矩

值 

此参数在恒功率模式下有效（重

量） 

0.0～100.0 
[%] 

22.0 
[%]  

P23.46 
空载反向负载转矩

值 
此参数在恒功率模式下有效 

0.0～100.0 
[%] 

18.0 
[%]  

P23.47 
重载正向负载转矩

值 
此参数在恒功率模式下有效 

0.0～200.0 
[%] 

92.0 
[%]  

P23.48 
重载反向负载转矩

值 
此参数在恒功率模式下有效 

0.0～200.0 
[%] 

87.0 
[%]  

P23.49 重载时负载值 此参数在恒功率模式下有效 
0.0～150.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P23.51 过压抑制 比例增益 母线过压抑制比例增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P23.52 过压抑制 积分 母线过压抑制积分 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P23.53 励磁控制 Kp 磁通量控制器比例增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  
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P23.54 励磁控制 Ki 磁通量控制器积分增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%]  

P23.55 速度追踪比例增益 速度追踪控制器比例增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P23.56 速度追踪积分增益 速度追踪控制器积分增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P23.57 消磁使能 
[0]禁止 

[1]使能 
0～1 0 

详见8.10 

P23.58 消磁最大电流 设置磁场消磁最大电流值 
0.0～125.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P23.59 消磁停后励磁 设置磁场消磁停后励磁值 
1.0～25.0 

[%] 
2.5 
[%] 详见8.10 

P23.60 DROOP控制增益 设定为0时，DROOP控制无效 
0.0～100.0 

[%] 
0.0 
[%] 详见8.10 

P23.61 
DROOP控制滤波时

间 

调整DROOP控制响应。发生振动

和振荡时，请增大此值 

30～2000 
[ms] 

50 
[ms] 详见8.10 

P23.62 电流比例增益 电流控制器比例增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P23.63 电流积分增益 电流控制器积分增益 
0.0～1000.0 

[%] 
100.0 

[%] 详见8.10 

P23.64 主从2控制增益 主从控制方法2控制增益 
0.0～100.0 

[%] 
0.0 
[%] 详见8.10 

P23.65 主从2控制滤波时间 主从控制方法2滤波时间 
30～2000.0 

ms 
50 
ms  

P23.98 转动惯量 转动惯量(以时间表示) 
0.01～300.00 

[s] 
0.75 
[s]  

P23.99 摩擦损耗系数 摩擦损耗系数 
0.00～10.00 

[%] 
0.00 
[%]  
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7.24 MODBUS ­X   P32 

功能码 名 称 说 明 
设定范围 缺省值 

详细说明 

P32.0 MODBUS总线使能 
[0]禁止 
[1]使能 

0～1 0  

P32.1 MODBUS从站ID 根据主站设置 1～255 1  

P32.2 端口选择 
[0]RS485 
[1]RS232 

0～1 0  

P32.3 波特率选择 

[0] 9600 BPS； 

[1] 14400 BPS； 

[2] 19200 BPS； 

[3] 38400 BPS； 

[4] 56000 BPS； 

[5] 57600 BPS； 

[6] 115200 BPS； 

0～6 3  

P32.4 数据位校验 

[0] None_8_1_CFG； 

[1] Even_8_1_CFG； 

[2] Odd_8_1_CFG； 

[3] None_8_2_CFG； 

[4] Even_8_2_CFG； 

[5] Odd_8_2_CFG； 

0～5 0  

P32.5 
Modbus总线故障

检测时间 

设置Modbus总线故障检测时间 

设置为0时故障检测被禁止，将不

产生Modbus总线故障。 

0～100 
[s] 

0 
[s] 

设为0s时

禁止总线

故障检测 

P32.6 Modbus总线状态 
状态显示：0-总线正常；1-总线故

障 
0～1 0  
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7.25 DP …®­X   P33 

功能码 名 称 说 明 
设定范围 缺省值 

详细说明 

P33.0 Profibus通讯使能 
[0]禁止 
[1]使能 

0～1 0  

P33.1 通讯站地址 根据PLC设置 1～255 1  

P33.2 通讯类型选择 

[0]PPO 1 
[1]PPO 2 
[2]PPO 5 
[3]GUIDE 

0～3 2  

P33.3 通讯输入区内存 根据通讯协议设置 0～16 14  

P33.4 通讯输出区内存 根据通讯协议设置 0～16 14  

P33.5 有故障时动作 

[0]有故障急停 
[1]有故障减速停 
[2]有警告减速停 
[3]忽略 

0～3 0  

P33.6 故障检测延时时间  
0～1000 

[ms] 
50 

[ms] 
 

P33.7 故障自动复位 
[0]禁止 
[1]使能 

0～1 0  

P33.8 自动复位时间  
0.0～10.0 

[s] 

3.0 

[s] 
 

P33.13 通讯输入字[W0] 见表7-2 0～37 0  

P33.14 
通讯输入字精度

[W0] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 

0～4 0  

P33.15 通讯输入字[W1] 见表7-2 0～37 0  

P33.16 
通讯输入字精度

[W1] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 

0～4 0  

P33.17 通讯输入字[W2] 见表7-2 0～37 0  
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P33.18 
通讯输入字精度

[W2] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 

0～4 0  

P33.19 通讯输入字[W3] 见表7-2 0～37 0  

P33.20 
通讯输入字精度

[W3] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 

0～4 0  

P33.21 通讯输入字[W4] 见表7-2 0～37 1  

P33.22 
通讯输入字精度

[W4] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 

0～4 0  

P33.23 通讯输入字[W5] 见表7-2 0～37 18  

P33.24 
通讯输入字精度

[W5] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 

0～4 2  

P33.25 通讯输入字[W6] 见表7-2 0～37 21  

P33.26 
通讯输入字精度

[W6] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 

0～4 1  

P33.27 通讯输入字[W7] 见表7-2 0～37 22  

P33.28 
通讯输入字精度

[W7] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 

0～4 1  

P33.29 通讯输入字[W8] 见表7-2 0～37 23  

P33.30 
通讯输入字精度

[W8] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 

0～4 1  
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P33.31 通讯输入字[W9] 见表7-2 0～37 0  

P33.32 
通讯输入字精度

[W9] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 

0～4 0  

P33.33 通讯输入字[W10] 见表7-2 0～37 0  

P33.34 
通讯输入字精度

[W10] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 

0～4 0  

P33.35 通讯输入字[W11] 见表7-2 0～37 0  

P33.36 
通讯输入字精度

[W11] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 

0～4 0  

P33.37 通讯输入字[W12] 见表7-2 0～37 0  

P33.38 
通讯输入字精度

[W12] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 

0～4 0  

P33.39 通讯输入字[W13] 见表7-2 0～37 0  

P33.40 
通讯输入字精度

[W13] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 

0～4 0  

P33.41 通讯输入字[W14] 见表7-2 0～37 0  

P33.42 
通讯输入字精度

[W14] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 

0～4 0  

P33.43 通讯输入字[W15] 见表7-2 0～37 0  
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P33.44 
通讯输入字精度

[W15] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 

0～4 0  

P33.45 通讯输出字[W0] 见表7-3 0～48 0  

P33.46 
通讯输出字精度

[W0] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 
[5][%]×1 
[6][%]×10 
[7][%]×100 

0～7 0  

P33.47 通讯输出字[W1] 见表7-3 0～48 0  

P33.48 
通讯输出字精度

[W1] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 
[5][%]×1 
[6][%]×10 
[7][%]×100 

0～7 0  

P33.49 通讯输出字[W2] 见表7-3 0～48 0  

P33.50 
通讯输出字精度

[W2] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 
[5][%]×1 
[6][%]×10 
[7][%]×100 

0～7 0  

P33.51 通讯输出字[W3] 见表7-3 0～48 0  

P33.52 
通讯输出字精度

[W3] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 
[5][%]×1 
[6][%]×10 
[7][%]×100 

0～7 0  

P33.53 通讯输出字[W4] 见表7-3 0～48 1  
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P33.54 
通讯输出字精度

[W4] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 
[5][%]×1 
[6][%]×10 
[7][%]×100 

0～7 0  

P33.55 通讯输出字[W5] 见表7-3 0～48 19  

P33.56 
通讯输出字精度

[W5] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 
[5][%]×1 
[6][%]×10 
[7][%]×100 

0～7 2  

P33.57 通讯输出字[W6] 见表7-3 0～48 26  

P33.58 
通讯输出字精度

[W6] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 
[5][%]×1 
[6][%]×10 
[7][%]×100 

0～7 6  

P33.59 通讯输出字[W7] 见表7-3 0～48 30  

P33.60 
通讯输出字精度

[W7] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 
[5][%]×1 
[6][%]×10 
[7][%]×100 

0～7 1  

P33.61 通讯输出字[W8] 见表7-3 0～48 14  
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P33.62 
通讯输出字精度

[W8] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 
[5][%]×1 
[6][%]×10 
[7][%]×100 

0～7 0  

P33.63 通讯输出字[W9] 见表7-3 0～48 13  

P33.64 
通讯输出字精度

[W9] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 
[5][%]×1 
[6][%]×10 
[7][%]×100 

0～7 0  

P33.65 通讯输出字[W10] 见表7-3 0～48 40  

P33.66 
通讯输出字精度

[W10] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 
[5][%]×1 
[6][%]×10 
[7][%]×100 

0～7 6  

P33.67 通讯输出字[W11] 见表7-3 0～48 0  

P33.68 
通讯输出字精度

[W11] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 
[5][%]×1 
[6][%]×10 
[7][%]×100 

0～7 0  

P33.69 通讯输出字[W12] 见表7-3 0～48 0  
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P33.70 
通讯输出字精度

[W12] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 
[5][%]×1 
[6][%]×10 
[7][%]×100 

0～7 0  

P33.71 通讯输出字[W13] 见表7-3 0～48 0  

P33.72 
通讯输出字精度

[W13] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 
[5][%]×1 
[6][%]×10 
[7][%]×100 

0～7 0  

P33.73 通讯输出字[W14] 见表7-3 0～48 0  

P33.74 
通讯输出字精度

[W14] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 
[5][%]×1 
[6][%]×10 
[7][%]×100 

0～7 0  

P33.75 通讯输出字[W15] 见表7-3 0～48 0  

P33.76 
通讯输出字精度

[W15] 

[0]×1 
[1]×10 
[2]×100 
[3]×1000 
[4]×10000 
[5][%]×1 
[6][%]×10 
[7][%]×100 

0～7 0  
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表
7-2  

通讯输入字说明
 

?ã 值 ��  

0 不使#  

1 EF 字 0 

2 EF 字 1 

3 EF 字 2 

4 EF 字 3 

5 EF 字 4 

6 编码!� 位[32] 

7 编码! 低位[32] 

8 32_MSW 

9 32_LSW 

10 数字®ª  

11 参数EF 字 

12 参数 0 @32bit 

13 参数 1 @32bit 

14 参数 2 @32bit 

15 参数 3 @32bit 

16 参数 4 @32bit 

17 参数 5 @32bit 

18 给ã Ö  [Hz] 

19 给ã 速度 [rpm] 

20 给ã 速度 [%] 

21 给ã 转矩 [%] 

22 转矩限F 值 [%] 

23 速度限F 值 [Hz] 

24 lÕ-*?ã  

25 ²Õ-*?ã  

26 õ 拟�®ª 1[%] 

27 õ 拟�®ª 2[%] 

28 加速A 间EF  

29 减速A 间EF  

30～37 SET_W12～19 
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表
7-3  

通讯输出字说明
  

?ã 值 ��  

0 不使#  

1 状态字 0 

2 状态字 1 

3 状态字 2 

4 状态字 3 

5 状态字 4 

6 状态字 5 

7 参数 0 @32bit 

8 参数 1 @32bit 

9 参数 2 @32bit 

10 参数 3 @32bit 

11 参数 4 @32bit 

12 参数 5 @32bit 

13 编码!� 位[32] 

14 编码! 低位[32] 

15 32bit_MSW 

16 32bit_LSW 

17 数字�®Þ  

18 数字�®ª  

19 ®ª Ö  

20 估算转速 [rpm] 

21 实测转速 [rpm] 

22 直* 母线-Ù  

23 母线滤波-Ù  

24 温度 

25 -/ 转矩 

26 负à 转矩 

27 A (-*l 效值 

28 B (-*l 效值 
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29 C (-*l 效值 

30 -*l 效值 

31 ®ª-Ù  

32 ?ã Ö  

33 õ 拟�®Þ 1 

34 õ 拟�®Þ 2 

35 ®ªÕÖ  

36 -/ 滤波转矩 

37 负à 滤波转矩 

38 负àT�  

39 -* 峰值 

40 滤波转矩?ã  

41 Mwh -. 状态 

42 Kwh -. 状态 

43 Mwh ‘- 状态 

44 Kwh ‘- 状态 

45～48 AW26～29 
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8.详细参数功能说明 

8.1 ¢•�tu#£“”  

并机设置 

450kW pj>� !Ì
 两台� !Â/ 组z69"C1 800kW Ì
 两台 400kW

Â/ 组9" 此AÌ
? 置(k> 参数 P2.0BÂ/? 置P�  

8.2 •¤Fc\]  

（1）多段速控制 

多段速{| 值根据参数 P12.0B 多段速?ãõ 式PÈ 择[0]直接®Þ� [1]二进F 来进

�?ã�  

A. È 择[0]直接®Þ  

[1]正转��  [2]反转�� ---1 段 

[6]多段速 1B 位 0P ---2 段 

[7]多段速 2B 位 1P ---3 段 

[8]多段速 3B 位 2P ---4 段 

[9]多段速 4B 位 3P ---5 段 

 
频率指令

正向

反向

正转

反转

多段速1

多段速2

多段速3

多段速4

OFF

OFF

ON

ON

时间

 



详细参数功能说明 

更多资料，请登录公司官方网站查询：http://www.guide-edrive.com 

8 

142 

B. È 择[1]二进F  

由 4 个多段速端子来构9 16 阶段> 构9Ò (# 8421 • 码来算)� 只®Þ 正转��

(FORWARD)� 反转�� (REVERSE)信ÎA"p 参数 P12.2(多段速 1)} 最低速度>?ã 值±

> 较u 值���  
����

��

��

��

��

	
��
 �

	
��
 �

	
��
 �

OFF

OFF

ON

ON

��

 

（2）开抱闸状态确认 

¤ DI 端子>Õ�?� 【22】“抱闸接触! 状态”"12W��¯°± 反馈速度> 绝

对值u$O$ 10Hz" 此A 没lÊË¦ 闸反馈­� 信Î"„ E106“抱闸反馈+ 常 1”ô1

2W��¯°± 反馈速度> 绝对值¢$ 10Hz" 2s Œ没lÊË¦ 闸反馈­� 信Î"„ E107

“抱闸反馈+ 常 2”�  

8.3 •¤Fi\]  

制动器开闸控制 

ƒ-/ 带lF.!A"� !�EFF.!>¦ /关信Î� 水ñ 负àF.!EF 信

Î? 置� [1]�� 信Î� 者[3]F. 抱闸ô 垂直负àF.!EF 信Î? 置� [3]F. 抱闸�  

®ª 信ÎÈ 择[1]�� 信Îý [3]F. 抱闸> 区¡] 参考\Ò€  
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��

����

��

	
����


	������

	
�

	��

�
������������
�
�����������

��� !"#$%&�'(
 

8.4 ›¦¬Fc  

õ 拟�®Þ? 置见\Ò€  

P5.4(最小电压)

P5.5(最小电流)

P5.9(最大)

0

P5.6(最小)

P5.7(最大电压)

P5.8(最大电流)

10V/20mA

AI

给定值

  
P5.2(电压偏置)

P5.3(电流偏置)

P5.9(最大)

0

P5.6(最小)

P5.7(最大电压)

P5.8(最大电流)

10V/20mA

AI

给定值

设定偏置时

 

8.5 ›¦¬Fi   

õ 拟�®ª? 置见\Ò€  
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100%

P6.3 100%

最大值

0%

P6.2 0%

最小值

50%

P6.4

P6.5

0~100%

   

200%

P6.3 200%

最大值

0%

P6.2 0%

最小值

100%

P6.4

P6.5

0~200%

 
          (a)输出设置范围为 0~100%          （b）输出设置范围为 0~200% 

����
���������

	
�

�����
���
������

	��

��

����

����

 
（c）输出设置范围为-100~100% 

8.6 ¡§Œ•  

（1） 电流限制功能 

P7.0� P7.1� P7.2� P7.3 -* 限FÕ�€ 限F-/*¯u-*�-/-* 超¯ 限F

值A 此Õ� 被启.�  

（2） 过流保护功能 

P7.4� P7.5� P7.6� P7.7 ¯*¾�Õ�€-/-* 超¯ 参数 P7.4 乘p 参数 P16.4B-

/âã-*P> 值A 此Õ� 被启."¤ 切断� !®ª� 此值�-/âã-*> 百å 比�  

（3） 零序电流保护 

P7.8� P7.9� P7.10� P7.11 ‡Ô-*¾� 值€� !®ª'(-*}€ cba III  ô

-/âã-*€ P16.4�ƒ 414.14.168.7
3

)(  PPIII cba A" 此Õ� 被启."
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且切断� !®ª�  

Š€-/'(l 短路� 者接地A 会„‡Ô-*rs�  

（4） 母线过压欠压保护 

P7.12� P7.13 母线¯Ù� 欠Ù¾�Õ�€� !> 母线-Ù 超¯ 参数 P7.12 值A"

此Õ� 被启." 且切断� !®ª�� !> 母线-Ù 低$ P7.13 值A" 此Õ� 被启."

且切断� !®ª� 建议按缺省值来?ã�  

（5） 温度保护 

P7.14 ¯ 温rsÕ�€� !> IGBT 温度超¯ 参数 P7.14 > 值A" 此Õ� 被启."

且切断� !®ª"� !„¯ 温rs�  

P7.15 ¯ 温„ 警Õ�€� !W 停/ 状态\"� !> IGBT 温度超¯ 参数 P7.15 >

值A" 此Õ� 被启.�  

（6） 过速保护 

P7.19� P7.20� P7.21� P7.22 ¯ 速rsÕ�€-/ 速度超¯ 参数 P7.19 > 值A" 此Õ

� 被启." 且切断� !®ª� P7.19～P7.22 > 值�-/âã 速度> 百å 比�  

 

（7） 开环矢量启动保护 

P7.23 >¾� 只WEFõ 式�¦ü��B P16.11=1PA 起¥#� P7.23 ?� 最u 值A"

禁# 此¾�Õ��¦ü��EFõ 式\" 若启. 转矩偏低� 磁场没建立好"W 启. 瞬间

-/ 速度跟随给ã 很差" 且持续A 间超¯ P7.23 >?ã 值" 则此Õ� 被启." 且切断�

 !®ª�  

P7.24～P7.26 >¾� 也只WEFõ 式�¦ü��B P17.11=1� P18.11=1� P19.11=1P

A 起¥#" 只c 针对-/ 不同�  

（8） 速度异常保护 

P7.31� P7.32 速度+ 常¾�Õ�" 只WEFõ 式�þü��B P16.11=2PA 起¥#�

P7.31 ? 置速度+ 常> 偏差值" 100%对k-/âã Ö� P7.32 ? 置速度+ 常>	 测A

间�ƒ 编码!	 测速度ý 给ã 速度� 差" 超ª P7.31 ? 置> 速度值"Â�� P7.32 ? 置

>A 间A" 此Õ� 被启." 且切断� !®ª�  
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（9） 自学习保护 

P7.33 ? 置自学习4 败A 间"W 静态自学习操¥± 起¥#"ƒ 静态自学习>A 间超

¯ P7.33 A" 此Õ� 被启." 静态自学习终q�  

（10） 过载保护功能 

P7.48� P7.50 ¯à¾�Õ�€-/-* 超¯-*¾� 值A" 此Õ� 被启." 且切断

� !®ª�†¾� 参数1\Ò€  

时间

P7.49

(过载时间1)

P7.51

(过载时间2)

P7.47

(持续电流)

P7.48

(过载电流1)

P7.50

(过载电流2)

百分比

 
 
 

（11） 内置制动单元 

P7.64� P7.65� P7.66 > 参数只W� !lŒ 置F. 单元Al 效" 即 HF630 GÑ� 

!±> 160kW Lp\ÕÖ 段起¥#�W P7.64 ? 置� 1 ¨" 此Õ� 使�� 母线-Ù�$

F. 启.-Ù 值A"Œ 置F. 单元¦ 始%¥" 由参数 P7.65 ­ã�F.K¦ 通-Ù 值由

参数 P7.66 ­ã"F.K¦ 通-Ù 值一ã
 不¢$F. 启.-Ù 值"3 此"
 求 P16.66

≥P16.65� P16.0 ®Þ-Ù?ã� 380V" P7.65 � 0V A"F. 启.-Ù 值� 597Vô P7.66

� 20V A"F.K¦ 通-Ù 值� 617V� 计算公式1\€  

F. 启.-Ù 值 = P7.6520P16.021.075  ； 

F.K¦ 通-Ù 值 = P7.6620P16.021.075  。 

（12） 过压抑制功能 

P7.69� P7.70� P7.71 > 参数起¥#¨" 会影响-/ 实际减速A 间� P7.69 缺省值�

0 A"� !QR 接F. 单元}- 阻� P16.0 ®Þ-Ù?ã� 380V" P7.70 � 0V A"¯
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Ù 抑F 值� 611V。计算公式：¯Ù 抑F 值 = P7.7020P16.021.1  � 具Ÿ��

见\Ò€  

实际频率

时间

母线电压

过压抑制值

给定频率

 

P7.71 ?� 使�A" 软‰自. 调整减速A 间} 增加励磁来实»¯Ù 抑Fô P7.71 ?�

禁qA" 软‰自. 调整减速A 间来实»¯Ù 抑F�  

8.7 l•¨©^_Œ•  

（1） 停车方式： 

P8.3 停车方式€?ã 停车A-/ 转速减速方法� 参见\Ò�  

[0]斜坡停车€-/ 转速¤ 按照?ã> 减速A 间缓慢减速Ë‡�  

[1]自由停车€W 实o 停qõ 式> 同A 立即切断� !®ª-Ù�  

P8.6 �� 延迟A 间€� ! 从‘ª 启.{|A 刻¦ 始"W P8.6 ?ã>A 间Œ� 持

一段A 间停q 状态" 然¨ 才实» 启.õ 式� 参见\Ò�  

P8.7 ‡ 速¨ 转矩¾ 持€ 即使-/ 转速��‡"WX 个参数Ä?ãA 间Œ"� !¤

仍然¾ 持��õ 式" 此Al 转矩®ª" 经¯ 该A 间¨ 才实»� 正‹Ðj> 停车�
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参见\Ò�  
频率或速度

P8.6

时间

P8.7

运行请求信号

运行状态

[1]自由停车

[0]斜坡停车

ON

OFF

ON

OFF

 
停车方式EFÒ  

（2） 加减速控制： 

� !��A"7 调整加减速A 间L 加减速õ 式� P8.14 调整加速A 间> 倍数" 即

实际> 加速A 间�? 置> 加速A 间乘p P8.14 > 值� P8.33 调整减速A 间> 倍数" 即实

际> 减速A 间�? 置> 减速A 间乘p P8.33 > 值�  

加速õ 式� 多段速>Z[1\Ò€  

��

��

P8.27

P8.25

P8.21

P8.23

P8.19

P8.17

P8.15

P8.28P8.26P8.22 P8.24P8.20P8.18P8.16

��

���	
�

���	
�

���	


 

? 置加速区> 值A"] 遵循p\
 求€  
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P8.15 < P8.17 < P8.19 < P8.21 < P8.23 < P8.25 < P8.27 

-/pâã 速度��A† 参数?ã�C€  

P8.15 P8.17 P8.19 P8.21 P8.23 P8.25 P8.27 

10% 20% 30% 50% 60% 80% 100% 

减速õ 式� 多段速>Z[1\Ò€  

时间

速度

P8.46

P8.44

P8.40

P8.42

P8.38

P8.36

P8.34

P8.35P8.37P8.41 P8.39P8.43P8.45P8.47

正转

多段速端子1

多段速端子2

多段速端子3  

? 置减速区> 值A"] 遵循p\
 求€  

P8.34 < P8.36 < P8.38 < P8.40 < P8.42 < P8.44 < P8.46 

-/pâã 速度��A† 参数?ã�C€  

P8.34 P8.36 P8.38 P8.40 P8.42 P8.44 P8.46 

10% 20% 30% 50% 60% 80% 100% 

（3） 加减速调整： 

W��¯°±"7# PROFIBUS � MODBUS 通讯方式对加减速A 间倍数进�¿ 改"

通¯ P8.13 ? 置加速A 间EF 来Ý" P8.32 ? 置减速A 间EF 来Ý�7È� 禁#" 使此

Õ� 不起¥#�ÓC€  

加速区 1 加速A 间=P8.14×P8.16×(通讯给ã>A 间加速倍数×0.001)ô  

减速区 1 减速A 间=P8.33×P8.35×(通讯给ã>A 间减速倍数×0.001)�  
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8.8 l•¯ª’{_o^_  

（1） 端子与多段速的关系： 

P12.2～P12.17 多段速c?ã� ! 进� 多段速度� 转A> 转速参考值�p P12.0=[1]

二进F�C"\N 给ªÇ 多段速端子ý 多段速速段> 关G€  
运行段 多段速端子1 多段速端子2 多段速端子3 多段速端子4 

多段速1 0 0 0 0 

多段速2 1 0 0 0 

多段速3 0 1 0 0 

多段速4 1 1 0 0 

多段速5 0 0 1 0 

多段速6 1 0 1 0 

多段速7 0 1 1 0 

多段速8 1 1 1 0 

多段速9 0 0 0 1 

多段速10 1 0 0 1 

多段速11 0 1 0 1 

多段速12 1 1 0 1 

多段速13 0 0 1 1 

多段速14 1 0 1 1 

多段速15 0 1 1 1 

多段速16 1 1 1 1 
0代表多段速端子 OFF   1代表多段速端子 ON 

（2） 制动器开抱闸控制： 

P12.22～P12.37 W使#- 磁F.!>GHA"# 此Õ�EF¦ 抱闸� 只l 数字®ª

端子?ã� [3]F. 抱闸A"F.!EFÕ� 才会l 效�  

12W-/ 停q 状态\"� !ÊË�� 信Î" 则根据正反方^ 给予-/†(k>

转矩值�12 同A 满足¦ 闸速度值B P12.22 � P12.23P}¦ 闸转矩B P12.24 � P12.25P

两个条‰" 则¦ 抱闸EF#>®ª 继-!�®ª 端子j 会l¦ 闸信Î�  

12W-/�� 状态\"ÊË 停q 信Î 则-/¦ 始减速�12®ª Ö 达Ë 参数

P12.32[正^ 抱闸速度]� P12.33[反^ 抱闸速度]> 值"†Ä 对k>®ª 端子j 会l 抱闸信

Î�  

P12.28 } P12.29 NÓ/ 械闸从� !F. 端子信Î®ª¦ 闸命|Ë¦ 闸完9>A
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间ô P12.36 } P12.37 NÓ/ 械闸从� !F. 端子信Î®ª 抱闸命|Ë 抱闸完9>A

间�  

注意：
转矩及速度设定值以 P16组的电机参数为基准。 

时间

速度

输出转矩

制动端子

输出信号

运行信号

抱闸区域

开闸区域

抱闸区域

P12.22 开闸正向速度值

P12.23 开闸反向速度值

P12.24 开闸正向转矩

P12.25 开闸反向转矩

开闸条件

P8.7零速后转矩保持

P12.32 正向抱闸速度

P12.33 反向抱闸速度

P12.28 正向开闸时间

P12.29 反向开闸时间

P12.34 正向抱闸延迟时间

P12.35 反向抱闸延迟时间

P12.26 正向开闸延时

P12.27 反向开闸延时

P12.36 正向抱闸时间

P12.37 反向抱闸时间

 

8.9 l•`aŒ•{ V/F ^_Œ•  

（1） 电机额定参数： 

P16.0～P16.9 -/ 参数€�Ç 正­0.-/"QR­�-/ÀÁj> 参数" 且®Þ

Ë� !> 对k 参数j�12-/ 参数®Þl 误"7� 导致� !² 法正常使#" 且自

学习也会4 败� P16.7 -/Ú 数按p\ 公式?ã€ 120×P16.5/P16.6 > 值© 整� P16.9 同

, 转速按p\ 公式?ã€ 120×P16.5/P16.7�  

由两台-/ÂÑ 连接A P16.2BâãÕÖP� P16.4Bâã-*PX 两个参数值� 两

台-/ÀÁ 参数> 累加值�  
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（2） 载波频率： 

P16.12 à 波 Ö¹
#$ 改善-/��> 噪音pL� ! 对é 界> 干扰O 问题�  

ë#�à 波 Ö>ì 点€-* 波ø 比较V 想�-* 谐波少"-/ 噪音¢ô  

ë#�à 波 Ö> 缺点€¦ 关µ 耗增u"� ! 温升增u"� !>®ª�á 受Ë

影响" 同A� !> 漏-* 增u" 对é 界>- 磁干扰增加�W�à 波 Ö\"� !Ì

降â 使#�  

ë# 低à 波 Ö 则ýj 述Z[( 反"̄ 低>à 波 Ö¤ 引起低 �� 不稳ã" 转矩

降低甚至振荡»¼�  

\ÒNÓ>cà 对ü 境> 影响关GÒ€  

à 波 Ö  - 磁噪音� 杂音 漏-*  ‘ 热�  

1kHz 
载波频率越大 

电磁噪音、杂音越小 

载波频率越大 

漏电流越大 

载波频率越大 

发热量越大 
5kHz 

10kHz 

\NNÓ>c/Í}à > 关GN€  

/Í  à 波 ÖBª_ 值kHzP  

0.4kW～37kW 5 

45kW～160kW 3 

185kW～450kW 2 

（3） V/F 曲线选择： 

P16.14 > 参数W V/F EFl 效B P16.11=0P" 对��EF² 效�  

[0]直线 V/F 曲线� 适#$ 普通恒转矩负à�  

[1]多点 V/F 曲线�7 通¯? 置B P16.33～P16.45P 来ãÐ V/F 曲线�  

[2]二次幂曲线� 适#$� 转矩负à 场z"1€ 风/� 水泵O�  

各曲线1\ÒÄÓ€  
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F

V

[0]线性

[2]二次幂曲线

0

线性或二次幂

F

P16.39 V3

0

多点V/F曲线

P16.37 V2

P16.35 V1

F1

P16.34 

F2

P16.36 

F3

P16.38  
P16.34～P16.45 十二个参数ãÐ 多点 V/F 曲线� V/F 曲线>?ã 值通常根据-/>

负à � 来?ã�Š‹€ V1＜V2＜V3" F1＜F2＜F3� 低 -Ù?ã¯�7� 会89-/

¯ 热甚至• 毁"� !7� 会4 速�¯-*¾��  

（4） 转矩补偿：  

P16.15 转矩补偿只W V/F EFõ 式\l 效�ƒ 启. 转矩偏低A" 使� 此参数�g


W V/F EFõ 式\> 静态自学习完9¨" 才7p 使� 此参数� 使� 此参数会增加启.-

*} 启.-Ù"7� 会ª»¯*»¼� 建议只W启. 转矩Ì
 很uAB 搅拌/� 砖窑OP

使� 此参数�  

（5） 启动时补偿电压：  

ƒ P16.14=[0]直线 V/F 曲线A" V/F 启. 补偿-Ù? 置值� P16.26� P16.26 } P16.27

7p 参照\Ò? 置€  

 
ƒ P16.14=[2]二次幂曲线A" V/F 启. 补偿-Ù? 置值� P16.30� P16.30 } P16.27
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7p 参照\Ò? 置€  

 

P16.30

P16.27

二次幂V/F曲线启动时补偿电压

P16.14=2时有效

电压100%对应为电机额定电压

频率100%对应为电机额定频率

100%0

V

F

 

（6） 直流制动：  

P16.50～P16.56 � 直*F.Õ�"å� 启.A 直*F.} 停qA 直*F.� 此Õ�

只W V/F EFõ 式\ 起¥#�  

启.A 直*F.€? 置 P16.50� P16.51� P16.52 > 值给正W自由滑� 停q±>-/

加j 直*F.-*" 使-/ 先停q 然¨ 再启.�  

停qA 直*F.€? 置 P16.54� P16.55� P16.56 > 值给正W减速±>-/ 加Þ 直*

F.-*" 使-/ 停q� 具Ÿ? 置见\Ò€  

电流

速度

P16.50 P16.54

P16.52

P16.56

P16.55

P16.51

 

（7） 抑制共振：  

P16.64 稳ã¥# 增益cW-/‘’/ 械�-žj> 共振A" 自. 消除共振> 参数�

1? 置值不�‡" 稳ãEF!.¥"7 抑F 消除/ 械�-ž 原3 引起> 共振»¼�1?
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置�‡" 稳ãEF! 就不会.¥�  

8.10 l•«¬^_Œ•  

（1） 转矩和速度切换：  

P20.0 � 转矩EF} 速度EF 切换Ä
?ã> 值�  

P20.0=0 且 P20.1=0� P20.2=0 则� 速度EFõ 式" 此? 置\² 法切换Ë 转矩EFõ

式�  

P20.0=0 且 P20.1≠0� P20.2≠0 A� 转矩EFõ 式" 此? 置\² 法切换Ë 速度EF

õ 式�  

P20.0=1 且 P20.1≠0� P20.2≠0 W转矩ý 速度切换信Î 置 1 A� 转矩EFõ 式"W

转矩ý 速度切换信Î 置 0 A� 速度EFõ 式�  

W转矩EFA"-/®ª 转矩u$ 负à 转矩A"-/ 速度会逐渐j 升Ëñ 衡值� 限

F 值�-/®ª 转矩¢$ 负à 转矩A"-/ 速度会逐渐\ 降Ëñ 衡值� 负限F 值��Ç

使# 转矩EF"k 做好W P16.11 È 择� [1]¦ü��� [2]þü��õ 式A"� 够正常�

�>•@%¥�  

P20.3 固ã 转矩值?ã€ 参数 P20.1 ? 置� [4]A 此参数才l 效�  

（2） 零转矩功能 

由端子� 通讯激活此Õ�"W 转矩EFõ 式\"¤ 给ã 转矩? 置�‡�ƒ 此信Î 消

4"� ! 会自. 转换Ë 速度EFõ 式" 由ƒ� 转速跟踪Ë 给ã 速度� 使� 此Õ�A]

¤ P12.24B¦ 闸正^ 转矩P} P12.25B¦ 闸反^ 转矩P? 置� 0%�  

（3） 转矩限制： 

P20.7 � 转矩限F>? 置来Ý" 此? 置值W速度EFõ 式\} 转矩EFõ 式\ 都l

效� P20.8� P20.9 > 值只W P20.7=1 Al 效�  

（4） 编码器方向： 

P20.15 编码!(Ô 反^Õ�€ 具l-/ 正转A" 使编码!®ª A � B ( 超�>Õ��

1 编码! A� B ( 连接被颠倒"�-/ U� V� W ( 连接被颠倒A"7 不调换编码! 接线

6#� 更参数> 方法� 更(Ô�  

[0]禁qA" 编码! 旋转方^ý-/ 旋转方^ 一致ô  
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[1]使�A" 若编码!ý-/ 旋转方^( 反"� !Œˆ¤ A (} B ( 互换识¡>Õ

��  

（5） 同步补偿控制： 

# 两台-/ 非刚� 连接0. 一个负àA" 调节†± 一台-/ 速度" 使两台-/¾ 持

位置ñ 衡Õ�� 此Õ� 只Wþü��EF\ 起¥#" 且QRÉz GDHF-PGD2 同, PG –

使#�  

EF 两台-/>� !± 只Ì 一台B��l GDHF-PGD2 同, PG –>� !P> 同

, 补偿EFl 效�ƒ DI Õ� “[10]吊钩õ 式”l 效� DP EF “CW0.9 吊钩õ 式”l 效"

?ã P20.26 } P20.27 > 值都u$ 0"W 两台-/ 都¦ 闸" 且另一台-/ 速度达Ëâã

转速> 2%¨" 同, 补偿EF 才.¥�  

ƒ P20.34 ?� [0]A" 同, 补偿EF 算法 1 ¤ 两台-/> 编码! 脉冲误差最¢EF

� 0 个脉冲�¤ P20.26 } P20.27 ?�u$ 0 > 值" 调节同, 补偿EF 响k� 一般建议

P20.26 ?� 50%～100%" P20.27 ?� 3%～5%�  

ƒ P20.34 ?� [1]A" 同, 补偿EF 算法 2 ¤ 两台-/> 编码! 脉冲误差最¢EF

� 200 个脉冲� 由$ 此EF 算法Œˆ 固ã" 只Ì¤ P20.26 } P20.27 ?�u$ 0 >³´

值即7�  

若两台� ! 都c 港迪HF630 GÑ� !" 建议P20.34 ?� [1]ô若一台c 港迪HF630

GÑ� !" 另一台c† 他�Á� !" 建议 P20.34 ?� [0]�  

（6） DROOP 控制： 

# 两台-/ 刚� 连接0. 一个负àA" 稳ã-/á 矩"W 两台-/� 间© 得负àñ

衡>Õ��EF 两台-/>� !> DROOP EFÕ�QR 都�l 效� DROOP EFW 负

à 转矩¯�A 使-/ 减速"¯ 低A 使-/ 加速" 从6¾ 持负àñ 衡�ƒ P20.60 ?� 0

A" DROOP EF² 效� P20.61 c 调节 DROOP EF 响k> 参数"‘’ 振.} 振荡A] 增

u 此?ã 值�  

（7） 主从方法 1 功能： 

ƒ 两台� !EF 两台刚� 联轴>-/ABC1 龙门吊起升/ 构� 旋转/ 构P""È

ã†± 一台-/>� !�¹/ë# 速度EF" 另é 一台� 从/ë# 转矩EF�¤¹/

>®ª 转矩传® 给从/" 做� 从/ 转矩给ã 值�  
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（8） 主从方法 2 功能： 

ƒ 两台� !EF 两台刚� 联轴>-/ABC1 龙门吊起升/ 构� 旋转/ 构P" 两

台� ! 都ë# 速度EFB 即 P20.1� P20.2 都È 择默� 值[0]P"Èã†± 一台-/>�

 !�¹/" 另é 一台� 从/� 同AÌ
¤¹/>®ª 转矩通¯õ 拟� 传® 给从/"g

不做� 从/ 转矩给ã 值�  

（9） 防开斗功能： 

此Õ�mq 两台港迪� !W 做抓斗EFA" 支持/W 追绳¯°± 司/ 手柄回‡ª

»J±¦ 斗»¼� 接线A
¤ 支持/> 编码! 线接Ë¦þ/> PGD1 –"¦þ/
 同A

接Ê 两台/> 速度" PLC Wþ 斗完9¨¤ 此Õ� 激活" 追绳完9¨ 退ª 此Õ�� 通¯ DI

Õ�� DP 通讯EF 字> CW0.10 位置“1”来激活此Õ��  

（10） 启动磁场电流： 

P20.36 启. 磁场-*€ 此¬EF 启.A 磁场-*> 基础限幅值"��EFA7p 减

¢ 启.-*"1\ÒÄÓ€  

时间

磁场电流

速度

P20.36启动磁场电流

 

（11） 磁通量： 

P20.37～P20.40 ? 置速度Ä 对k> 磁场u¢"1\ÒÄÓ€  
���

����

��

	
��
�
� 启动磁通量�

	
��
�
� 基本磁通量�

	
��
�
� 启动磁通量结束速度�

	
�� ��
�基本磁通量开始速度�  
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（12） 磁场消磁功能： 

P20.57� P20.58 } P20.59 � 磁场消磁Õ�" 进� 快速消磁" P20.57 ?� 1 A" 此Õ

� 使�� P20.58 � 磁场消磁阶段> 最u-* 值� 消磁阶段¦ 始¨"ƒ 实际磁场¢$ P20.59

> 值A 停q 消磁Õ��  

（13） 速度环： 

P20.55 速度追踪EF! 比C 增益€ 具l 随速度误差j 升,� 转矩®ª{|�u> 

��1† 值?� 较u 速度偏差很快减¢�  

P20.56 速度追踪EF! 积å 增益€c{ 恒ã> 速度误差持续存WA , 速度EF!®

ªâã 转矩{|Ä 花费>A 间�1† 值?� 较¢ 速度偏差很快减¢�  

按百åÖB %P?ã> 速度EF! 增益7 通¯ 自. 调谐获得" 速度EF 框Ò1\€  

+

速度给定值

限制

-

速度估计器

速度控制器

SC I_Gain Scale

SC P_Gain Scale

转矩给定值

 
 

（14） 电流环： 

P20.62 } P20.63 �-*ü 比Cý 积å 增益�?ã-*EF! 增益> 百åÖB %P值�

7 自. 调谐6 获得���EF 框Ò1\€  

+

转矩给定值

限制 限制

-

转矩=>转矩电流

转矩电流

电流控制器

CC I_Gain Scale

CC P_Gain Scale
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8.11 °±²�  

W��¯°±"12‘’ 振.�4 调O 问题" 由EF�� 引起>rsA"] 对kE

Fõ 式调整\N±> 参数"W\N± 只记à 调整 繁> 参数�  
EF
õ 式 

参数•  ��  默� 值 推荐值 调整方法 

V/F
EF  

P16.64 
V/F 稳ã
¥# 增益 

抑F± 速
(10～40Hz)>
乱调� 震.  

100 80～150 

T 负àá 矩不足A€ 调¢ 此
参数值ô  
ß 负à‘’ 震荡A€ 调u 此
参数值 

P16.12 
à 波 Ö

?ã  

改善-/- 磁
噪音 

3ÕÖ
6 不同 

3ÕÖ6 不同
B 若改�à 波
 Ö¨" 建议T
新做一遍-/
参数自学习P  

-/- 磁噪音uA€ 调u 此
参数值ô  
低速�± 速‘’ 振.A€ 调
¢ 此参数值 

P16.15 
转矩补偿 

改善-/á 矩 禁q  禁q  
Tà} 低速á 矩不足A€ 使
� 此参数ô  
ßà 振荡A€ 禁q 此参数 

P16.26 
V/F 启.
-Ù 偏置 

改善低速á 矩 0.75 0.5～1.2 
低速á 矩不足A€ 调u 此参
数值ô 启. 冲击¯uA€ 调
¢ 此参数值 

P7.0 
-* 限F

值 
改善-* 冲击 150 150～220 

Tà\-/ 速度响k 慢}4
调A€ 调u 此参数值ô  
ßàA-/-* 冲击uA€
调¢ 此参数值 

��
EF  

P16.12 
à 波 Ö

?ã  

改善-/- 磁
噪音 

3ÕÖ
6 不同 

3ÕÖ6 不同
B 若改�à 波
 Ö¨" 建议T
新做一遍-/
参数自学习P  

-/- 磁噪音uA€ 调u 此
参数值ô 低速�± 速‘’ 振
.A€ 调¢ 此参数值 

P7.0 
-* 限F

值 
改善-* 冲击 150 150～220 

Tà\-/ 速度响k 慢}4
调A€ 调u 此参数值ô  
ßàA-/-* 冲击uA€
调¢ 此参数值 

P20.43 
转矩ö 测

A 间 

改善-/ 振.
}4 调 

75 50～100 

负à\-/ 振.A€ 调u 此
参数值ô  
负à� 化-/ 转矩响k 慢
A€ 调¢ 此参数值 

P20.56 
速度追踪
积å 增益 

改善速度}á
矩响k" 抑F
振.} 乱调 

100 80～150 
速度�á 矩响k 太慢A€ 调
u 此参数值ô 起.A 冲击u
A€ 调¢ 此参数值 
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9.异常对策及检查 

�Ç¾�?@"� ! 拥l¯-*"¯-Ù" 低-ÙO¾�Õ��¾�Õ� 被启.

A 会切断� !®ª" 停q-/" 此状态¾ 持Ë 强FT 置B 复位P�  

9.1 ³´µ¶  

W停q 状态显Ó 警告× 码 

警告代码
 警告信息

 
警告原因

 
措施

 

W01 
ËÌ 没¬ J � 好 

SYS_NOT_RDY 

_ 1�^XØ 还没达到J � 好

(Ready)ö÷  
ý 认^XØ/Q1R� é ¦1R  

W02 
没¬ 驱]�� 信%  

NO_DRV_ENABLE 

œ•/Q’“�Wb [驱]�� ]
�� 没达到Û � hƒ�wxÙ”

•Tƒ…†• 没信%  

ý 认ñœ 组P3 �œ•/Qñœ�

� hƒ� $ 部ì1Øû 7 ¦  

ý 认”•�…†•�ö÷  

W03 
’“ ¾•çè  

LOCAL_EM 

œ•/Q’“�Wb [¾• 急Ä

信% ]�� 达到Û � hƒ�wx  
ý 认ñœ 组P3 �œ•/Qñœ�

� hƒ� $ 部ì1Øû 7 ¦  

W04 
’“ 远Æçè  

REMOTE_EM 

œ•/Q’“�Wb [远Æ急Ä

信% ]�� 达到Û � hƒ�wx  
ý 认ñœ 组P3 �œ•/Qñœ�

� hƒ� $ 部ì1Øû 7 ¦  

W06 
(˜  

OT 

^XØ( � � 散� Ø˜� _# 到

ñœ P7.14((˜ùú )›  
ý 认$ 壳˜�� @AC 扇�•)

12  

W09 
DP ”• çè  

P/B ALARM 
DP 4 ”• $ 部çè  ý 认 DP ”•Tƒ…†á�ö÷  

W10 
MODBUS ”• çè  

MODBUS ALARM 
Modbus ”• $ 部çè  

ý 认Modbus ”•Tƒ…†á�

ö÷  

W15 
ñœ�Å��  

PARAMETER ERROR 
ñœ�Å��  ý 认ñœ�Å 是否„0`a  

W18 
˜� 检测异v  

Temp_Sensing Fail 
˜� 检测异v çè  ý 认˜� ‹ 样¸7 ¦  

W20 
æ- 没J � 好 

SLV_NOT_RDY 
并-��æ- _ �
 异v  

ý 认并-…†¦�æ-ö÷ 是否

uv  

W21 
æ- 1 ”•��  

SLV1_CAN_ERR 
并-��æ- 1 ”•��  

ý 认并-”•¦�æ- 1 ”• 是

否uv  
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9.2 ·¸ µ¶  

�� 状态\ 显Órs× 码�  

故障代码
 

故障信息
 

故障原因及措施
 

[E051] U T IGBT ùúgs� ð án  
ERR_UT not reset 

ý 认此 IGBT是否uv  
ý 认此 IGBT驱]¦û 驱]1ç 是否uv  
Ã 1 þ , 新_ 1  

[E053] V T IGBT ùúgs� ð án  
ERR_UT not reset 

ý 认此 IGBT是否uv  
ý 认此 IGBT驱]¦û 驱]1ç 是否uv  
Ã 1 þ , 新_ 1  

[E054] W T IGBT ùúgs� ð án  
ERR_UT not reset 

ý 认此 IGBT是否uv  
ý 认此 IGBT驱]¦û 驱]1ç 是否uv  
Ã 1 þ , 新_ 1  

[E056] æ-ùúgs� ð án  
ERR_SLAVE_FAULT not reset 

ý 认æ- 是否uv  
æ- Ã 1 þ , 新_ 1  

[E057] •Å†]ý a gs� ð án  
ERR_DB not reset 

ý 认†] IGBT是否uv  
ý 认†] IGBT驱]¦û 驱]1ç 是否uv  
Ã 1 þ , 新_ 1  

[E100] (R  
OV 

ý 认†]1 ¹ Ø  
ý 认ñœ P8.35(¾®� •  1)并}{Û� •  
ý 认ñœ P7.12(é ¦(R ) 

[E105] � R  
UV 

/ /Q1Ry � 而�� é ¦1R � 到Û î † › �
/Q1R 缺T  
ý 认/Q1R  
ý 认^XØ/Q • 1 磁7Ë Ø  
ý 认ñœ P7.13(é ¦ � R ) 

[E106] âã å1 异v 1 
Brake abnormal 1 

ý 认 DI ’“ 7 ¦  
ý 认1- 刹• ã…† 是否uv  

[E107] âã å1 异v 2 
Brake abnormal 2 

ý 认 DI ’“ 7 ¦  
ý 认1- 刹• ã…† 是否uv  

[E108] ¥2 7Ë Øùú  
DC switch open 

检查¥2 7Ë Ø ¸7 ¦  
ý 认¥2 7Ë Ø是否uv  

[E109] 15V 1 ½ ùú  
DC15V fail 

检查 15V 1 ½¸7 ¦  
ý 认 15V 1 ½是否uv  

[E110] (2  
OC 

检查1-•)Ù 检查是否¤ã  
ý 认½¾®� •  
ý 认1-ûÛ 7 ¦ 是否uv  
ý 认Ñ O Øû 7 ¦ 是否uv  
ý 认ñœ P7.4((2Á � ) 
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[E111] ()  
OL 

^XØ/012„(ñœ P7.48(()12 1)��
• „( P7.49(()� • 1) 
检查1-•)  
ý 认•)12  
ý 认ñœ P7.48� P7.49 
ý 认1-ûÛ 7 ¦ 是否uv  

[E112] h •Ê ç  
ZC 

ý 认ñœ P7.8 
ý 认1- 是否Ê ç  
ý 认^XØ • ¦ 已7 好 
ý 认12 传感Ø 7 ¦ 是否uv  

[E113] /Q 缺T  
MIP 

ý 认^XØ/Q¦ 7 ¦ 是否uv  
ý 认¦ˆ 滤\• _ …†¦ ¸7 是否uv  

[E114] /0 缺T  
MOP 

ý 认^XØ/0¦ 到1- 是否uv  

[E115] (®  
OS 

1-®�„(ñœ P7.19 
ý 认ñœ P7.19 
ý 认Ñ O Ø好 û¦ç 是否¬ …扰 

[E116] ¤¢£.…†��  
SLVC Fail 

ý 认½¾®� • 是否UÊ  
ý 认ñœ P7.23 

[E117] 1- 堵ª  
MOTOR STALL 

检查†]Ø� ¸7  
若` Ñ O Ø� ý 认Ñ O Ø� ¸7 ™ñœ P20.14‘
P20.15 �Å 是否u ý  

[E118] Ñ O Ø��  
PG ERROR 

ý 认Ñ O Ø�1± ¸7 ™ñœ P20.14‘ P20.15 �
Å 是否u ý  

[E119] ®� 异v  
SPEED ABNORMAL 

ý 认Ñ O Ø�1± ¸7 ™ñœ P20.14‘ P20.15 �
Å 是否u ý  
ý 认ñœ P7.31� P7.32 

  [E120]        ^XØ IGBT ( �  
              OT 

ý 认$ 部™• 部˜�  
ý 认^XØ @AC 扇 
ý 认•)12  

[E138] ˜� ‹ 样ùú  
TEMP_SENSING FAIL 

ý 认˜� ‹ 样¸7 ¦  

[E139] 
预充1 失败 

Pre_Charging Fail 
g{2 01 ý a n  

ý 认{2 01 ý a /Q1R  
ý 认充1 0 çg 充1 7Ë Ø‘1 ¹ Ên 是否uv  
ý 认ñœ P7.95 

[E140] 
/Q1R( �  

Line UV 
g{2 01 ý a n  

ý 认{2 01 žÓ/Q1R  
ý 认Ï 7Ë Ø ºI 是否- z 问题gÏ Ë ¨‘¦ 圈

1 ½ Ên  

[E141] 
/Q1 ½缺T  

Line OPEN 
g{2 01 ý a n  

ý 认{2 01 žÓ/Q1R 是否uv  

[E142] 
v ¦1 ½检测ùú  
Line Detection Error 
g{2 01 ý a n  

ý 认{2 01 ý a /Q1R  
ý 认1R ‹ 样¸7 ¦  
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[E143] 
Ï 7Ë Ø å1 ¨ùú  

Line SW Fail 
g{2 01 ý a n  

ý 认 DI ’“�Å  
ý 认Ï 7Ë Ø å1 ¨ ¸7 ¦  
ý 认Ï 7Ë Ø…† ¸ ¦  

[E144] 
Ï 7Ë Ø Ê ç  
Line SW SHORT 

g{2 01 ý a n  

ý 认Ï 7Ë Ø å1 ¨ ¸7 ¦  
ý 认Ï 7Ë Ø是否Ê ç  

[E145] 
1m1R(  (AFE) 

Line OV 
g{2 01 ý a n  

ý 认{2 01 ý a /Q1R  
ý 认ñœ P16.0是否M È L 1R 一�  

[E146] 
1mXY 异v (AFE) 

Line Over_Freq 
g{2 01 ý a n  

ý 认{2 01 ý a /Q1R  
ý 认{2 01 ý a �1R ‹ 样是否uv  

[E152] U T IGBT ùú  
PDP [U] 

ý 认此 IGBT是否uv  
ý 认此 IGBT驱]¦û 驱]1ç 是否uv  
ý 认/0 7 ¦�1- 是否uv  

[E154] V T IGBT ùú  
PDP[V] 

ý 认此 IGBT是否uv  
ý 认此 IGBT驱]¦û 驱]1ç 是否uv  
ý 认/0 7 ¦�1- 是否uv  

[E155] W T IGBT ùú  
PDP [W] 

ý 认此 IGBT是否uv  
ý 认此 IGBT驱]¦û 驱]1ç 是否uv  
ý 认/0 7 ¦�1- 是否uv  

[E156] 硬x(2  
Hardware OC 

检查1-•)Ù 检查是否¤ã  
ý 认½¾®� •  
ý 认1-ûÛ 7 ¦ 是否uv  
ý 认^XØ/012 是否(4  

[E157] •Å†]ý a ùú  
PDP [DB] 

ý 认此¼YØx 是否uv  
ý 认此¼YØx 驱]¦û 驱]1ç 是否uv  

[E160] æ-ùú  
SLAVE FAULT 

ý 认æ- 是否报�  

[E161] æ- 没J � 好 
SLV_NOT_RDY 

ý 认æ- 是否满足‰Šwx  

[E162] æ- 1 CAN ��  
SLV1_CAN_ERR 

ý 认并- � 纤¦�æ- 1 ”• 是否uv  

[E167] CAN ”•��  
CAN_ERR 

ý 认^XØ”• 是否uv  

[E170] »Ö 习失败 
MOTOR TUNING FAIL 

ý 认1- 铭牌ñœ  
ý 认ñœ P7.33 

[E180] DP ”•��  
P/B ERROR 

ý 认”• 4¸7 是否uv  
ý 认”•éÅ 是否u ý  

[E181] DP ”• çè  
P/B_EM 

ý 认”•…†• CW0.4 �ö÷  

[E200] ’“ ¾• ùú  
LOCAL_EM 

œ•/Q’“�Wb [¾• 急Ä 信% ]��Tƒ’“
¬ 信%�  
ý 认ñœ 组 P3 �œ•/Qñœ� � hƒ� $ 部ì
1Øû 7 ¦�  
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[E201] ’“ 远Æùú  
REMOTE_EM 

œ•/Q’“�Wb [远Æ急Ä 信% ]��Tƒ’“
¬ 信%�  
ý 认ñœ 组 P3 �œ•/Qñœ� � hƒ� $ 部ì
1Øû 7 ¦�  

[E202] Modbus ”•ùú  
MODBUS EMERGENCY 

Modbus ”•…†• CW0.4 ¬ 信%� ý 认Ûö÷  

[E203] 没¬ 驱]…† 信%  
DRIVE DISABLED 

DP ”•�Tƒ�…†• 没¬ 信%Ù’“…†�T
ƒ�’“ 没信%  

[E210] <= îïØùú  
Panel Error 

ý 认îï <=¸7 是否uv  

[E220] -. Ø CRC校验��  
MEMORY CRC ERR 

更换…†•  

[E221] ñœ��  
PARAMETER ERROR 

ý 认ñœ�Å 是否HI Ð求 
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9.3 ·¸¹º  

故障现象
 

检查事项
 

措施
 

1-  
­ 法 
旋ª  

^X
Ø­
/0  

•œ•/Q’“ 是否šé 好 
•‰Š‹Œ 信%是否b ON 
•u � � å� ’“ 是否™ COM ’“ 7Ë 好 

•ý 认œ•/Q’“šé  
•‰Š‹Œ 信%�b ON 
•�7 好u � � å� ’“™ COM’“  
gÎ Ý b’“žŽn  

•/Q1 ½ ST�1 ½ l í 是否uv  
•�ý 认’“ 螺丝紧s ö÷  
•测./QST’“1R  

•îï••1 ½灯是否b 亮� â® 是� Øý 认
‰Š 信%灯是否b 亮�  

•â® îï••1 ½灯没亮� 把•• ¸
7 ¦, 新5_ 之þ 并­ ï 善�� � 
!^ 理t � ¾司 
•â® îï••1 ½灯亮� 但‰Š 信%
灯没亮�� �Øí 一次‰Š 命Œ�  

•îï•• _ 是否已óô çè � 者�� 信息 •ð á þØ ‰Š  
•^XØ�îïžŽû‹Œ › 是否u ý  •ý 认^XØîïžŽñœ  

^X
Ø¬
/0  

•1- 是否bâãö÷�•) 是否(,  
•解ò âã�¾�•)  
•试试ýj‰Š1-  

•1- _¶ ¬†]Ø��†]Ø]ï 是否uv  •谨慎¤ã þØ ‰Š  

•1- 7 ¦ 是否uv�1- 是否�
 缺T  
•ý 认^XØ/0™1-/0 ¸7 ö
÷  

•^XØ/012 是否4iÊi12 î † ›  •ý 认ñœ�Å 是否u ý � 尝试}{½
¾®� • 缓慢� ½®��  

•^XØ™1- 之• é¬1 磁7Ë Ø� 7Ë Ø
ö÷ 是否b ON 

•ý 认1 磁7Ë Ø� ON ö÷û 7 ¦ö
÷  

1 - ª � b
å� �  

•^XØ/0ST M 1- 7 ¦ 是否uv  •互换VT™ WT  
•M …†1ç ¸7 �’“™Ûñœ�W 是否u
v  •ý 认u /å • � ’“ 7 ¦™ñœ ›  

­ 法 Ï   1
-ª®�  

••) 是否(,  

•¾�•)  
•â® 是(•)ö÷ 则³]Û î †¼
��æ 而ª®� � iÛ®��W › �  
解ò •)�¾�•)  

•®�‹Œ 信%是否uv  •ý 认…†1ç 7 ¦� 信%û�W ›  

‰ Š � 1 -
¬ 抖]É 象 

••)^] 是否(4  
•/Q1R 是否¬ 较4^]  
•是否z 某一‡WXYy�
  

•Ï  1-û^XØ�¼Y 一| 档á  
•¾�•)û/Q1R^]  
•微}Û/0XY�W ›  

1 - 1 2 „
( V W 1 2
�  

•/Q1R 是否¬ 0f É 象 •ý 认^XØ/Q1 ½  
••) 是否(4  •解ò •)�¾�•)  
•1- 是否bâãö÷  •解ò 1-âãö÷   
••) 是否b]÷�gÛ,.b�^�n  •Øý 认^XØ¼Y 计算 
•1-»Ö 习是否uv 完成 •Ø ÈŠ1-»Ö 习 
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10.维护与保养 

 

 

危险 

1. 
请勿触摸变频器的接线端子，端子上有高电压。

 
¬ Ë 1�
��  

2. 
通电前，请务必安装好端子外罩，拆卸外罩时，一定要断开电源。

 
¬ Ë 1�
��  

3. 
切断主回路电源，确认发光二极管熄灭后，方可进行保养、检查。

 
1 解16 _ ¬ 残余1R�
��  

4. 
非专业技术人员，请勿进行保养、检查工作。

 
¬ Ë 1�
��  

 

 

注意 

1. 
操作键盘板、控制电路板、驱动电路板上安装了

CMOS 
集成电路，使用

时请特别注意。
 

� ¿ ‹¥ 7Ë 摸1ç•� 静1 感ƒ���� 1ç• _ �ê 成芯片�  
2. 
通电中，请勿变更接线及拆卸端子接线。

 
¬ Ë 1�
��  

3. 
运行中，请勿检查信号。

 
�� ���  

 

10.1 ¡»{¼§��  

由$� !c-á- 子技术ý 微- 子技术( 结z> 典Í��"Äp 具l%&?@ý

微- 子� 置> 双T  点�� ! 使#ü 境>� 化"1 温度� 湿度� 烟雾O> 影响"pL

� !Œˆ 元!‰> 老化O3 素"7� 会导致� !‘’ 各Yrs�3 此"� 使���

长期正常��"W 存贮� 使#¯°± 对� ! 进� 日常	
}ã 期B 至少ä 六个月一次P

¾养��c 十åQ
>�  
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10.2 ½¾¼§  

�Çmq� !‘’rs"¾ 证?@ 正常��" 延长� !> 使# 寿命"Ì
 对�

 ! 进� 日常>��" 日常��>ŒŽ1\NÓ€  

检查MN  检查•6  判别è J  

‰Š¢ �  
1.˜�‘ ' �  

2.灰� ‘± e  

1.˜�  > 40" �ƒÄ-� �� ¢ � ˜�  

' �  < 95%�­ + 露 

2.­ 异味�­ kl ‘ kž ± e  

@A ËÌ  
1.ij ¢ �  

2.^XØ ¾eC -  

1.ij ¢ � ” C良好� C道­ ¹ 塞 

2.¾eC -‰ªuv�­ 异v FG  

^XØ ¾e  

1.’ ]‘˜ #  

2.FG  

3.�¦‘’“  

1.’ ]© 稳‘0 C;C ˜uv  

2.­ 异v FG ‘­ 异味 

3.紧s 螺钉­ 松]  

1-  
1.’ ]‘˜ #  

2.FG  

1.‰Š© 稳‘˜�uv  

2.­ 异v‘sü 匀FG  

/Q‘/0ñœ  
1./Q1R  

2./012  

1./Q1Rz Á W`a•  

2./012zVW ›T y  

10.3 ¿À¼§  

�Çmq� !‘’rs"­¾† 长A 间��� 稳ã��"# 户QRã 期B 半年p

ŒP 对� ! 进�	
"	
ŒŽ1\NÓ€  

检查MN  检查•6  排ò • 法 

$ 部’“� 螺丝 螺丝是否松]  拧紧 

¼Y a Øx  
� ‘ 脏物 � …‡ R缩€ ± 全• ñò 杂物 

散� Ø  
� ‘ 脏物 � …‡ R缩€ ± 全• ñò 杂物 

1 解16  是否^ 色‘¬­ 异味 更换1 解16  

C扇 
异v FG ™’ ]  

累计� • 是否„( 2万( �  

1． ñò 杂物 

2． 更换C扇 

PCB•  
� ‘ 脏物 � …‡ R缩€ ± 全• ñò 杂物 
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10.4 ÁÂ%&GÃÄ  

� !±> 风扇}-•-ŽcŽ 易µ¶>ˆ‰"�Ç¾ 证� ! 长期��K�²r

s��" 对易µ!‰ã 期更换� 易µ!‰ 更换A 间1\€  

风扇€ 使# 超¯ 2 万¢A¨R 更换 

-•-Ž€ 使#Ë 3～4 万¢A¨R 更换 

10.5 DÅ�¡Æ  

� !Æ 买¨ 暂A 不#� 长期存放"kŠ‹p\v¬€  

B 1P 避免¤� ! 存放$� 温� 潮湿�l 振.�íî 粉尘> 地方"¾ 证通风良好�  

B 2P� ! 若长期不#"ä 半年k 通一次-p 恢复滤波-Ž!> �" 同A	
� !

>Õ�� 通-Ak 通¯ 一个自耦�Ù! 逐, 增u-Ù" 且通-A 间不¢$ 5 ¢A�  

W¾¿ 期Œ" 由p\ 原3 引起>rs"kÊ© 一ã>�¿ 费#€  

① 不按操¥ 手册使#� 超ª~• 规w 使#Ä 引‘>rs�  

② 未经çè" 自�¿V� 改�Ä 引起>rs�  

③ 由$¾ 管不善引‘>rs�  

④ ¤� !#$ 非正常Õ�A 引‘>rs�  

⑤ 由$ 火灾� 盐蚀�žŸ 腐蚀� 地震� 风暴� 洪水� 雷-�-Ù+ 常�† 它不7 抗

á 引起>/!µ¶�  

 

即使超¯¾¿ 期"� 公司亦提供终’l 偿�¿ 服务�  

 

 



 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

注意事项 

1、 使用变频器产品前请务必阅读本说明书。 

2、 为了安全，请专业人员进行调试及接线。 

3、 本说明书内容可能变动，恕不另行通知。 
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